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1. Przedmiot i zakres opracowania.

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
instalacjg elektryczng w budynku Sali Gimnastycznej przy Zespole
Szkoét Zawodowych w Gorze Kalwarii ul, Dominikanska 9E.

2. Organizacja robot.

- Projekt organizacji robét przygotuje Wykonaweca i uzgodni z
inwestorem.
- Kierownik budowy jest obowigzany, w oparciu o informacje, o ktérej
mowa w art. 20 ust. 1 pkt 1b, ustawy Prawo budowlane sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie, przed rozpoczeciem budowy, planu
bezpieczenhstwa i ochrony zdrowia, uwzgledniajgc specyfike obiektu
budowlanego i warunki prowadzenia rob6t budowlanych, w tym
planowane jednoczesne prowadzenie robot budowlanych i normalne
funkcjonowanie sgsiedniego obiektu (szkota).

3. Transport materiatow.

Materiaty na budowe powinny by¢ przywozone odpowiednimi
Srodkami transportu, zabezpieczone w sposéb zapobiegajacy
uszkodzeniu oraz zgodnie z przepisami BHP i ruchu drogowego.

4. Wykaz materialéow podstawowych.

Do wykonania wszystkich instalacji przewiduje sie uzycie nizej
wymienionych materiatéw i urzgdzen podstawowych

- rozdzielnica RG (wg. rys. nr. E-K/01) — rozdzielnica szafowa
metalowa z drzwiczkami; wytacznik 4 bieg.250A z wyzwalaczem
wzrostowym 230V; ochronnik przepieciowy 4 bieg. klasy B+C; lampki
sygnalizacyjne 230V zielone; bezpiecznik 200A; bezpieczniki 63A,
50A, 32A, 25A; wytgczniki réznicowoprgdowe 4 bieg.40A, 30mA,;
wytgcznik instalacyjny 3 bieg. B16A; wytgcznik instalacyjny 1 bieg.
B16A, B13A, B10A, B6A ; przekazniki bistabilne; stycznik 1 faz.

- rozdzielnica RGR (wg. rys. nr. E-K/01) — rozdzielnica szafowa
metalowa z drzwiczkami; roztgcznik izolacyjny 4 bieg. 63A; uktad SZR
63A; wytacznik 4 bieg.25A z wyzwalaczem wzrostowym;wytgczniki
instalacyjne 3 bieg. C20A, B16A, B10A; wytgczniki instalacyjne
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1 bieg.B10A

- rozdzielnica RO1 (wg. rys. nr. E-K/01) — rozdzielnica metalowa

wnekowa z drzwiczkami; roztgcznik izolacyjny 4 bieg. 40A; ochronnik

przepieciowy 4 bieg, klasy C; lampki sygnalizacyjne 230V zielone;

bezpieczniki 25A; wytgczniki roznicowoprgdowe 4 bieg. 40A;

wytgczniki instalacyjne 1 bieg. B16A, B13A, B10A; przekaznik

bistabilny; stycznik 1 faz. 25A

- rozdzielnica RO2 (wg. rys. nr. E-K/01) — rozdzielnica metalowa

wnekowa z drzwiczkami; roztgcznik izolacyjny 4 bieg. 25A; ochronnik

przepieciowy 4 bieg, klasy C; lampki sygnalizacyjne 230V zielone;

bezpieczniki 25A; wytgczniki roznicowoprgdowe 4 bieg. 40A;

wytgczniki instalacyjne 1 bieg. B16A, B13A, B10A; przekaznik

bistabilny; stycznik 1 faz. 25A

- rozdzielnica RW (wg. rys. nr. E-K/01) — rozdzielnica metalowa

nascienna z drzwiczkami; roztacznik izolacyjny 4 bieg. 250A;

ochronnik przepieciowy 4 bieg, klasy B+C; lampki sygnalizacyjne 230V

zielone; bezpieczniki 63A, 25A; wytaczniki instalacyjne 3 bieg. B63A,

B16A, B10A, C10A; wytaczniki instalacyjne 1-bieg. B10A; styczniki

3 faz. 25A,16A; styczniki 1 faz. 25A, 16A

- tablica sterownicza TS — portiernia, oswietlenie dyzurne (wg. rys. nr.

E-K/01) — obudowa metalowa nascienna z drzwiczkami; przyciski

zalgczajace | wylaczajace; lampki sygnalizacyjne 230V

- tablica sterownicza TS1 — zaplecze sportowe, oswietlenie Sali

gimnastycznej (wg. rys. nr. E-K/01) — obudowa metalowa nascienna z

drzwiczkami; przyciski zataczajgce i wytgczajace; lampki

sygnalizacyjne 230V

- wylacznik pozarowy

- oprawa kierunkowa 1h z piktogramem — jednostronna

- oprawa kierunkowa 1h z piktogramem — dwustronna

- oprawa kierunkowa 1h z piktogramem — jednostronna z siatkg
ochronng

- oprawa 2x26W 1P43 wpuszczana w sufit podwieszany

- oprawa Swietldwkowa 2x28W wpuszczana w sufit podwieszany

- oprawa Swietldwkowa 2x28W wpuszczana w sufit podwieszany z
modutem oswietlenia awaryjnego 1h

- oprawa $wietlowkowa 1x28W n/t

- oprawa $wietlowkowa 1x28W n/t z modutem oswietlenia
awaryjnego 1h

- oprawa swietlowkowa 1x35W z kloszem mlecznym
wandaloodporna

- oprawa swietlowkowa 1x35W z kloszem mlecznym
wandaloodporna z modutem oswietlenia awaryjnego 1h

- oprawa $wietlowkowa 2x35W n/t



- oprawa $wietlowkowa 2x35W n/t z modutem oswietlenia
awaryjnego 1h

- oprawa swietldwkowa zwieszakowa 2x35W IP56

- oprawa $wietldwkowa zwieszakowa 2x35W IP56 z modutem
oswietlenia awaryjnego 1h

- oprawa $wietldwkowa 4x54W z siatkg ochronng

- oprawa $wietlowkowa 4x54W z siatkg ochronng i modutem
oswietlenia awaryjnego 1h

- taczniki bryzgoszczelne 1 bieg. 10A,250V 1P44 plt

- tgczniki instalacyjne 1 bieg. 10A,250V p/t

- tgczniki instalacyjne 2 bieg. 10A,250V p/t

- taczniki instalacyjne schodowe 10A,250V pl/t

- przyciski instalacyjne ,$Swiatto” 10A,250V p/t

- gniazda bryzgoszczelne 1 faz ze stykiem ochronnym 16A,250V
IP44 plt

- ghiazda 1 faz ze stykiem ochronnym 16A,250V p/t

- kabel typu YKY 4 x 120mm2

- kabel typu YKY 5 x 120mm2

- kabel typu YKY 5 x 35mm?2

- kabel typu YKY 5 x 25mm?2

- kabel typu YKY 5 x 16mm?2

- kabel typu (N)HXH FE180/E30 2x1,5mm?2

- kabel typu (N)HXH FE180/E30 5x4mm2

- kabel typu (N)HXH FE180/E90 3x2,5mm?2

- przewdd kabelkowy typu YDY 2x1,5mm2, 750V

- przewdd kabelkowy typu YDY 3x1,5mm2, 750V

- przewdd kabelkowy typu YDY 4x1,5mm2, 750V

- przewdd kabelkowy typu YDY 5x1,5mm2, 750V

- przewdd kabelkowy typu YDY 3x2,5mm2, 750V

- przewdd kabelkowy typu YDY 4x2,5mm2, 750V

- przewdd kabelkowy typu YDY 5x2,5mm2, 750V

- przewdd kabelkowy typu YDY 5x4mm2, 750V

- przewdd kabelkowy typu YDY 5x6mm2, 750V

- przewdd LY 25mm2, 750V

- korytko kablowe metalowe szer.200mm

- korytko kablowe metalowe szer.100mm

- korytko kablowe metalowe szer.50mm

- pokrywa korytka kablowego szer.200mm

- pokrywa korytka kablowego szer.100mm

- pokrywa korytka kablowego szer.50mm

- konstrukcja wsporcza do korytek szer.200mm

- konstrukcja wsporcza do korytek szer.100mm

- konstrukcja wsporcza do korytek szer.50mm
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- przepust wodno i ognioodporny

- rura ochronna PCV fi 90 gietka

- rura winidurowa RS18

- rura winidurowa RS22

- rura winidurowa RS25

- rura winidurowa RS47

- obudowa kabla ognioodporna 1h

- puszki podtynkowe

- puszki podtynkowe z pokrywg

- puszki natynkowe z tworzywa sztucznego
- bednarka FeZn 30x4mm

- pret FeZn fi 8

- maszt odromowy na trojnogu I=4m
- zlgcza krzyzowe

5. Zabezpieczenia warunkow bezpiecze Astwa i higieny pracy.

Zasady i wymagania dotyczgce warunkOw bezpieczenstwa i higieny
pracy na budowie podano w niniejszej ST “Wymagania ogolne”.

6. Instalacje wewn etrzne.

W projektowanym budynku wykonane bedg instalacje elektryczne
oswietlenia, zasilania podstawowego i rezerwowego, zasilanie
wentylatorow i klimatyzatorow oraz instalacja piorunochronna.

7. Monta z instalacji.

Montaz instalacji przeprowadzi¢ wg wytycznych branzowych ST.

7.1 Trasowanie.

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiegac¢ bezkolizyjnie
z innymi instalacjami i urzgdzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta
| dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest,
aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych, prostopadle i
rownolegle do krawedzi $cian i stropow.

7.2 Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytow
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich

instalacji elektrycznych, bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢
zamocowane do podtoza w sposob trwaty, uwzgledniajacy warunki
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lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowé, oraz
sam rodzaj instalacji.

7.3 Przejscia przez sciany i stropy.

PrzejScia przez Sciany i stropy powinny spetniaC nastepujgce
wymagania:

- wszystkie przejscia obwoddw instalacji elektrycznych przez sciany,
stropy itp. muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami.

- przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych,

- przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach
powinny by¢ wykonywane w sposéb szczelny, zapewniajacy nie
przedostawanie sie wyziewow.

7.4 Uktadanie przewodow.

Przy wykonywaniu instalacji jako szczelnej nalezy:

- przewody i kable uszczelniaé w sprzecie i osprzecie oraz aparatach
za pomoca dtawikow. Srednica dtawicy i otworu uszczelniajgcego
pierscienia powinna by¢ dostosowana do srednicy zewnetrznej
przewodu lub kabla. Po dokreceniu dtawic zaleca sie dodatkowe
uszczelnianie ich za pomocg odpowiednich uszczelniaczy.

Przewody uktadane w rurkach

a) Uktadanie rur

Rury nalezy uktadac na przygotowanej i wytrasowanej trasie na
uchwytach osadzonych w podtozu lub pod tynkiem. Konce rur przed
potgczeniem powinny by¢ pozbawione ostrych krawedzi. Zaleznie od
przyjetej technologii montazu i rodzaju tworzywa taczenie rur ze sobg
oraz sprzetem i osprzetem nalezy wykonywac przez:

- wsuwanie w otwory lub kielichy z rownoczesnym uszczelnianiem

potaczen,

- wkrecanie nagrzanych koncow rur.
tuki na rurach nalezy wykonywac tak aby sptaszczenie przekroju nie
przekraczato 15% wewnetrznej srednicy. Promieh giecia powinien
zapewnia¢ swobodne wcigganie przewodow.
Cala instalacja rurowa powinna by¢ wykonana ze spadkiem 0.1% aby
umozliwi¢ odprowadzenie wody powstatej z ewentualnej kondensacii.
Zabrania sie uktadania rur z wciggnietymi w nie przewodami.



b) Wcigganie przewoddéw

Przed przystgpieniem do wciggania przewodow nalezy sprawdzié
prawidtowos$¢é wykonanego rurowania, zamocowania sprzetu

| osprzetu, jego potgczen z rurami oraz przelotowosg.

Wocigganie przewoddéw nalezy wykona¢ za pomocg specjalnego
osprzetu montazowego. Nie wolno do tego celu stosowaé przewoddw,
ktdre pdzniej zostang uzyte w instalacji.

Przewody uktadane w korytkach

Wykonanie instalacji w korytkach kablowych wymagac bedzie:

- zamontowania konstrukcji wsporczych dla korytek do istniejgcego
podioza, utozenie korytek na konstrukcjach wsporczych, utozenie
przewodow w korytkach.

L aczenie przewodow.

W instalacjach elektrycznych wnetrzowych tgczenia przewodow nalezy
dokonywac¢ w sprzecie i osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach. Nie
wolno stosowac potgczen skrecanych. W przypadku, gdy odbiorniki
elektryczne majg wyprowadzone fabrycznie na zewnatrz przewody, a
samo ich podiaczenie do instalacji nie zostato opracowane w projekcie,
sposob podigczenia nalezy uzgodni¢ z projektantem lub
kompetentnym przedstawicielem Inwestora.

Przewody muszg by¢ utozone swobodnie i nie mogg by¢ narazone na
naciggi i dodatkowe naprezenia. Do danego zacisku nalezy przytaczy¢
przewody o rodzaju wykonania, przekroju i liczbie, dla jakich zacisk ten
jest przygotowany.

W przypadku zastosowania zaciskow, do ktérych przewody sg
przytaczone za pomocg oczek, pomiedzy oczkiem a nakretkg oraz
pomiedzy oczkami powinny znajdowac sie podktadki metalowe
zabezpieczone przed korozjg w sposéb umozliwiajacy przeptyw pradu.
Dtugosc¢ odizolowanej zyty przewodu powinna zapewnia¢ prawidtowe
przytgczenie.

Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu nie moze powodowac
uszkodzen mechanicznych. W przypadku stosowania zyt ocynowanych
proces czyszczenia nie powinien uszkadza¢ warstwy cyny.

Przytgczanie odbiornikow

Miejsca potaczen zyt przewodow z zaciskami odbiornikdw powinny by¢
doktadnie oczyszczone. Samo potgczenie musi by¢ wykonane w
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sposéb pewny, pod wzgledem elektrycznym i mechanicznym oraz
zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku, korozjg itp.
Potgczenia mogg by¢ wykonywane jako sztywne lub elastyczne w
zaleznosci od konstrukcji odbiornika i warunkow technologicznych.
Przytgczenia sztywne nalezy wykonywac w rurach sztywnych
wprowadzonych bezposrednio do odbiornikéw oraz przewodami
kabelkowymi.

7.5 Montaz rozdzielnicy i tablicy

Rozdzielnice i tablice nascienne nalezy zamontowac¢ w miejscu
wczesniej przygotowanym.

Rozdzielnice wnekowe montowa¢ we wczesniej przygotowanych
wnekach.

Po zamontowaniu urzadzenia nalezy:

- zainstalowac¢ aparaty zdjete na czas transportu i dostarczone w
oddzielnych opakowaniach.

- dokreci¢ wszystkie sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych.

- zalozyC ostony zdjete w czasie montazu

- poditgczy¢ obwody zewnetrzne

- podtgczyc¢ przewody ochronne

7.6 Proby monta zowe

Po zakonczeniu robot nalezy przeprowadzié proby montazowe
obejmujgce badania i pomiary. Zakres préb montazowych nalezy
uzgodnié z inwestorem. Zakres podstawowych préb obejmuije:

- pomiar rezystanciji izolacji instalacji

- pomiar rezystancji izolacji odbiornikow

- pomiary impedanciji petli zwarciowych

- préby dziatania uktadow sterowania

7.7 Kontrola jako sci robot

a) Sprawdzenie i odbior rob6t powinno by¢ wykonane zgodnie z
normami i aktualnymi przepisami.

b) Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robot oraz po ich
zakonczeniu powinno podlegac:

- zgodno$¢ wykonania robot z dokumentacijg projektowa,

- wtasciwe podtgczenie przewodu fazowego, neutralnego i
ochronnego

- wykonanie pomiaréw rezystancji uziemienia, izolacji, pomiarow
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skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej z przekazaniem wynikow
do protokotu odbioru.

8. Dokumenty odniesienia

- Projekt budowlany budynku Sali Gimnastycznej przy Zespole Szkot
Zawodowych w Gorze Kalwarii ul.Dominikanska 9E — instalacje
elektryczne.

- Aktualne Polskie Normy:

[1] PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogblnego
przeznaczenia do ukfadania na state. Przewody o izolacji i powtoce
polwinitowej, okragte.

[2] Przepisy budowy urzadzenh elektroenergetycznych. Instytut
Energetyki 1988 r.

[3] PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

[4] PN-EN 50310:2002 Stosowanie potgczehn wyrownawczych i
uziemiajgcych w budynkach

9. Odpowiedzialno $¢ wykonawcy

Wykonawca jest odpowiedzialny za wykonanie rob6t zgodnie z
dokumentacjg i specyfikacjami technicznymi.

10. Okre slenia podstawowe

- roboty towarzyszace: roboty nalezgce do swiadczen umownych
nawet, jesli nie sg wymienione w umowie lecz podlegajgce
Swiadczeniom umownym,

- roboty specjalne: roboty nie bedace robotami towarzyszgcymi
podlegajgce swiadczeniom tylko w przypadku, jesli sg wyraznie
wyszczegolnione w opisie zakresu robot,

- dokumenty odniesienia: dokumenty stanowigce podstawe do
wykonania robot w tym: wszystkie elementy dokumentacji projektowej,
normy, aprobaty techniczne.

11. Materialy i wyroby.

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem
jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robét Wykonawca
przedstawi szczego6towe informacje dotyczgce proponowanego zrédia
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wytwarzania lub zamawiania tych materiatow i odpowiednie
Swiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez
Inwestora.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danego zrodfa nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materiaty z danego zrodta uzyskajg
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu
udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w
sposoéb ciggly spetniajg wymagania ST w czasie postepu robot

12. Sprzet.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu,
ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych
robot.

Sprzet bedacy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania
robét ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy.
Bedzie on zgodny z normami ochrony srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw
potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie
jest to wymagane przepisami.

13. Wykonanie robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z
umowg oraz za jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych
robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowg oraz poleceniami
Inwestora.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce
W wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie
Inwestor, poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez
Inwestora nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich
doktadnos¢.

Polecenia Inwestora bedg wykonywane nie pdzniej niz w czasie
przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod
grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi
Wykonawca.

Technike wykonania rob6t z podaniem sposobu wykonczenia
poszczegoblnych elementow, przedstawiono w ST.
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14. Zestawienie robo6t ze wskazaniem odpowiednich k  odoéw CPV .

Wszystkie prace instalacyjne sg okreslone nizej wymienionymi
kodami CPV.

- tablice do aparatury elektrycznej CPV 31211100-9
- kable energetyczne CPV 31320000-5
- oSwietlenie awaryjne CPV 31518200-2
- oprawy oswietleniowe sufitowe lub scienne CPV 31524000-5
- oswietlenie sufitowe CPV 31524120-2
- oswietlenie scienne CPV 31524110-0
- roboty instalacyjne elektryczne CPV 45310000-3
- roboty w zakresie instalacji elektrycznych CPV 45311200-2
- inne instalacje elektryczne CPV 45317000-2

15. Kontrola jako Sci.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z
wymaganiami norm.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robot i jakosci
materiatow.

Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel,
sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne badan
materiatdw oraz robot.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi swiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje,
zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okres$lajgcych procedury badan.

Inwestor bedzie przekazywac¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnieciach dotyczacych urzadzen pomiarowych,
pracy personelu lub metod pomiarowych.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materiatdbw ponosi Wykonawca.

16. Obmiar robot.

Obmiar robot, obejmuje catos¢ instalacji elektroenergetycznych.
Jednostki obmiaru zostaty ustalone w kosztorysie.

16.1 Zasady ogoélne.

Obmiar robot bedzie okre$lac faktyczny zakres wykonywanych roboét
zgodnie z dokumentacjg projektowg w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.
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Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inwestora o zakresie obmierzanych roboét i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych
w Slepym kosztorysie lub gdzie indziej nie zwalnia Wykonawcy od
obowigzku ukonczenia wszystkich rob6t. Biedne dane zostang
poprawione wg instrukcji Inwestora na pismie.

Obmiar gotowych rob6t bedzie przeprowadzony z czestoscig
wymagang do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i Inwestora.

16.2 Urzadzenia i sprz et pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie
obmiaru rob6t bedg zaakceptowane przez Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez
Wykonawce.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe beda przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania robot.

17. Odbior robot.

17.1 Rodzaje odbiorow roboét.

W zaleznosci od ustalen, roboty podlegajg nastepujgcym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b)  odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

17.2 Odbior cz esciowy.
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci
robo6t. Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy

odbiorze ostatecznym robot. Odbioru rob6t dokonuje Inwestor lub jego
przedstawiciel.
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17.3 Odbidr ostateczny robat.

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania
robot w odniesieniu do ich iloéci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inwestora.
Odbidr ostateczny robdét nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach
umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia
robot i przekazania dokumentow wg pkt. 2.25.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez
Inwestora. Odbior bedzie dokonany w obecnosci przedstawiciela
Inwestora i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan
| pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z
dokumentacjg projektowa.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapakna realizacj ustald
przyjetych w trakcie odbioréw roboét zanikaych i ulegajcych zakryciu,
zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych roboét poprawkowych
lub robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i
ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych
robét w poszczegolnych asortymentach nieznacznie odbiega od
wymaganej dokumentacjg projektowag i ST z uwzglednieniem toleranc;ji
I nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo uzytkownikow i obstugi, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartos¢ wykonywanych rob6t w stosunku do
wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego
robét jest protokoét odbioru ostatecznego robo6t sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajgcego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac
nastepujgce dokumenty:

1) dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami
oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
2) szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow
umowy i ew. uzupetniajgce lub zamienne),

3) dzienniki budowy i rejestry obmiarow (oryginaty),

4) protokoty pomiardw instalacji elektrycznej,

5) protokoty pomiarow instalacji teletechnicznej,
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W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedag gotowe do odbioru ostatecznego, komisja
w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub
uzupetniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajgcego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robét uzupetniajgcych
wyznaczy komisja.
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