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Projektowanie w zakresie drog, ulic, kanalizacji, teletechniki,
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OSWIADCZENIE
Praca projektowa |

~PROJEKT REMONTU
DROGI POWIATOWEJ NR 2812 W
OD KM 1+900,00 DO 3+470,00
(UL. CHYLICKA i GOSCINIEC)”

Jest wykonana zgodnie z obowigzujacymi przepisami, zasadami

wiedzy technicznej i normami.

Projektant:

techn. Piotr Wilczewski upr. St-165/87 ‘:é/DW\g

Sprawdzajacy:
mer inz. Wactaw Olech upr. KBU 1a-2126/980/66 A O L

Warszawa, 09. 2013
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1. OPIS TECHNICZNY



1. PRZEZNACZENIE | ZAKRES INWESTYCJI

1.1 Przedmiot i cel opracowania

Przedmiotem niniejszego opracowania jest projekt remontu drogi powiatowej nr 2812W
od km 1+900,00 do km 3+470,00 dtug. 1570,00 m.

Celem niniejszego  opracowania wykonanie projektu  wykonawczego, zgodnie
z rozporzadzeniem MSWiA z dnia 3 listopada 1998 r. dla uzyskania pozwolenia na budowe
na zgloszenie.

Niniejsze opracowanie jest zgodne z w/w Rozporzadzeniem w sprawie zakresu i formy

projektu.

1.2 Lokalizacja

Projektowana inwestycja potozona jest na terenie gm. Konstancin-Jeziorna, ob. 03-24
dz. nrew. 10; 11; 85; ob. 03-29 dz. nr ew. 30; ob. 03-30 dz. nr ew. 38; ob. 03-31 dz. nr ew. 2;
ob. Czarnow 0004 dz. nr ew. 195.

1.3 Inwestor (Zamawiajacy)

Zarzad Drog Powiatowych w Piasecznie
ul. Ko$ciuszki 9
05-500 Piaseczno

1.4 Wykonawca projektu

USLUGI PROJEKTOWE
Piotr Wilczewski

ul. Lukowska 4/58
04-113 Warszawa



2. STAN ISTNIEJACY

Istniejaca droga powiatowa nr 2812W na odcinku przewidywanym do remontu przebiega
przez tereny czesciowo zabudowane. Odcinek posiada nawierzchni¢ bitumiczng o grub. ok.
6 cm na podbudowie z gruntu stabilizowanego cementem. Na calym odcinku istniejaca

jezdnia jest bardzo zdeformowana, wystepujg spekania i duze wykruszenia.

3. ROZWIAZANIA PROJEKTOWE

Roboty drogowe obejmujg remont istniejagcej nawierzchni bitumicznej, ktéry bedzie
obejmowal wykonanie wyrdéwnania grub. $rednio 2 cm wraz z ulozeniem siatki
wzmacniajacej z kompozytu i wykonanie nowej warstwy bitumicznej jezdni: warstwy
$cieralnej z betonu asfaltowego grub. 4 cm na catej szeroko$ci i dlugosci przedmiotowego
odcinka. W zakresie infrastruktury technicznej nie wystepuja kolizje wymagajace przetozenia.
Istniejace wlazy studni rewizyjnych kanatu sanitarnego nalezy uregulowaé wysokos$ciowo

dostosowujac do rzednych warstwy $cieralne;.

3.1 Podstawa i parametry projektowe

Parametry projektowe dla drogi powiatowej przyjeto w zgodnos$ci z wymaganiami ,,Warunki
techniczne jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie”. W rozwigzaniach
projektowych dla uktadu drogowego przyjeto parametry:

- kategoria ruchu — droga powiatowa KR2-3

- jezdnia istn. szer. 6,00 m- 5,50 m (pochylenie zmienne)

- pobocze istn. szer.1,25 m- 1,50 m do plantowania i uzupetnienia.

3.2 Droga w planie

Poczatek odcinka ustalono w km 1+900,00, za$ koniec w km 3+470,00 za ul. Partyzantow.

Droga w planie posiada tuki poziome o R =3501 125 m.



3.3 Odwodnienie

Odwodnienie na projektowanym odcinku pozostaje bez zmian. Odptyw wod opadowych

powierzchniowo na przylegly teren.

4. KONSTRUKCJA NAWIERZCHNI | TECHNOLOGIA WYKONANIA ROBOT

4.1. Zalozenia

Konstrukcje nawierzchni ustalono w oparciu o Rozporzadzenie Ministra Transportu
i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999r w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (DZ. U. Nr, 43, poz. 430), Katalog
wzmocnien 1 remontdow nawierzchni podatnych i potsztywnych IBDiM, 2001r, stosowany dla
wykonania wzmocnien istniejacej nawierzchni, Katalog typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i potsztywnych — IBDiM, 1997r, (KTKNPiP), stosowany dla wymiarowania

konstrukcji nawierzchni, w tym poszerzen istniejacej jezdni.

4.2.Konstrukcja jezdni

- Naodcinku od km 1+900 do km 2+161 wykonanie frezowania na szer. jezdni 6, 00 m .
na gleb. srednio 3 cm ,utozenie siatki z kompozytu i warstwy S$cieralnej z betonu

asfaltowego grub. 5 cm.

- Na odcinku od km 2+161 do km 3+400 ulozenie warstwy wyrOwnawczej z masy
mineralno bitumicznej grub. 3 cm i $cieralnej j. w. grub. 5cm

- Na odcinku od km 3+400 do km 3+470 wraz z petla do zawracania utozenie warstwy
wyrownawczej j. w. lecz grub. 3 cm i $cieralnej grub. 5 cm

Pochylenia poprzeczne ukladanej warstwy S$cieralnej z warstwa wyrdwnawczg w

dostosowaniu do istniejacych pochylen jezdni.



2. WYKAZ ROBOT



2. WYKAZ ROBOT

1. Warstwa S$cieralna z betonu asfaltowego sSrednioziarnistego $cistego
grub. 5cm

(125,0 + 136,0) x 6,00 + 1190,0 x 5,50 + 119,0 x 6,00 + 60 x 50 + 175 =
9300 m?

2. Frezowanie na gleb. 3 cm = 1566 m®

3. Siatka z kompozytu = 1566 m?

4. Warstwa wyrdbwnawcza z masy mineralno-bitumicznej $rednio grub. 3 cm
(1190,0 x 5,50 + 119,0 x 6,00 + 60,0 x 5,00) x 0,03 x 2,45 = 555,59 Mg



4. BEZPIECZENSTWO
| OCHRONA ZDROWIA

i

USEUGI PROJEKTOLIE

ul. Lukowska 4 m 58
04 - 113 Warszawa tel./fax 879-81-96; 0-502-356-128

Projektowanie w zakresie drog, ulic, kanalizacji, teletechniki,
elektroenergetyki, kosztorysy inwestorskie.



PROJEKT REMONTU
DROGI POWIATOWEJ NR 2812W
OD KM 1+900,00 DO 3+470,00
(UL. CHYLICKA i GOSCINIEC)

Lokalizacja

gm. Konstancin-Jeziorna

ob. 03-24 dz. nr ew. 10; 11;

ob. 03-27 dz. nr ew. 30;

ob. 03-30 dz. nr ew. 38;

ob. 03-31 dz. nr ew. 2;

ob. Czarnow 0004 dz. nr ew. 195;

Inwestor - Zarzad Drog Powiatowych w Piasecznie
ul. Kosciuszki 9
05-500 Piaseczno

Stadium

Projekt wykonawczy

Branza Drogowa

BEZPIECZENSTWO I OCHRONA ZDROWIA

sporzadzil - techn. Piotr Wilczewski
nr upr. St-165/87 - drogi

Warszawa, 09. 2013

1. Podstawa opracowania

Przy realizacji robot przestrzega¢ nalezy norm zawartych w rozporzadzeniach:
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 27 sierpnia 2002 w sprawie szczegdtowego

zakresu 1 formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdtowego zakresu



robot budowlanych stwarzajacych zagrozenie bezpieczenstwa i zdrowia ludzi oraz inne
obowigzujgce normy i przepisy

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 06.02. 2003 w sprawie BHP podczas
wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r nr 47 poz. 401

Rozporzadzenie Ministra Pracy i1 Polityki Socjalnej z dn. 28.05.1996 r. w sprawie
wykonywania prac, ktore powinny by¢ wykonywane co najmniej przez dwie osoby (Dz.
U. z 1996 r. nr 62 poz. 288)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki w sprawie BHP podczas eksploatacji maszyn i
urzadzen technicznych do robdt ziemnych, budowlanych i drogowych (Dz. U. nr 118 z
2001 r. poz. 1263.

Rozporzadzenie Rady Ministrow z dn. 28.05. 1996 r. w sprawie profilaktycznych

positkéw 1 napojow

2. Zakres robot dla calego zamierzenia budowlanego

Niniejsza inwestycja obejmuje nastepujace rodzaje robot:

a)
b)
c)
d)
e)
f)

roboty przygotowawcze

wykonanie frezowania

utozenie siatki z kompozytu

utozenie warstwy wyrownawczej grub. 3 cm

ulozenie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego grub. 5 cm

roboty wykonczeniowe

3. Kolejnos¢ realizacji robét

Inwestycja powinna by¢ realizowana wg technicznie 1 technologicznie uzasadnione]

kolejnosci tj:

a)
b)
c)
d)
e)
f)

roboty przygotowawcze

wykonanie frezowania

utozenie siatki z kompozytu

utozenie warstwy wyrownawczej 3 cm

ulozenie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego grub. 5 cm

roboty wykonczeniowe



5. Elementy zagospodarowania, ktore moga stwarza¢ mozliwo$¢ zagrozenia

bezpieczenstwa i zdrowia ludzi

Podczas wykonywania robdt zwigzanych z remontem drogi powiatowej nr 2837W
(ul. Chylicka i Go$ciniec) przewiduje si¢ zagrozenie wystapienia kolizji z lokalnym ruchem
drogowym. Roboty budowlane na projektowanym obszarze beda wykonywane z
zamknieciem ruchu kotowego. Aby zapobiec kolizjom nalezy oznakowac miejsce robot
budowlanych wg projektu organizacji ruchu na czas budowy zatwierdzonego przez Starostwo

Powiatowe w Piasecznie.

6. Instruktaz pracownikow oraz inne procedury

W trakcie prowadzenia robot musza by¢ zachowane warunki okreslone w Rozporzadzeniu

Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. ,,W sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy

podczas wykonywania robot budowlanych” (Dz. U. Nr 47).

Muszg by¢ spetnione wymagania:

- przeprowadzenie instruktazu dotyczacego bezpiecznego wykonywania pracy oraz zasad
postepowania w przypadku wystepowania zagrozen,

- wskazanie zasad stosowania $rodkéw ochrony indywidualnej oraz odpowiedniego
wyposazenia pracownikow w ubrania ochronne.

Inwestor jest zobowigzany zawiadomi¢ o terminie rozpoczecia robdt wiasciwego Inspektora

Pracy.

Teren budowy powinien by¢ oznakowany oraz ogrodzony przed dostgpem z zewnatrz.

Pracownicy powinni mie¢ zabezpieczone odpowiednie warunki socjalne 1 higieniczne (m. in.

umywalnia, ubikacja, szatnia).

Przy wykonywaniu robot w strefach szczegdlnego zagrozenia nalezy stosowaé S$rodki

techniczne zgodnie z zaleceniami Specyfikacji Technicznych dla tych robot.

Budowa powinna mie¢ zapewnione odpowiednie §rodki tgcznosci.
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USLUGI PROJEKTOWE Stadium Branza Zatacznik
Piotr Wilczewski Proj. wykonawczy Drogowa 5.1
ul. Lukowska 4 m 58
USEUGI PROJEKTOWE | 04-113 Warszawa
"] Nazwa obiektu Skala
PROJEKT REMONTU DROGI POWIATOWEJ NR 28t12W 1:25000
(UL. CHYLICKA i GOSCINIEC)
OD KM. 1+ 900, 00 DO KM. 3 + 470,00
Konstancin — Jeziorna ,ob. 03-24 dz. nr ew. 10,11,
ob. 03-29 dz. nr ew. 30,0b. 03-30 dz. nr ew. 38, ob. 03-31 dz. nr ew. 2,
Czarnéw dz. nr ew. 195,
"] Nazwa rysunku Data
PLAN ORIENTACYJNY 09.2013

Imig i nazwisko Nr uprawniefi Podpis

| Projektowat techn. Piotr Wilczewski St-165/87 ~F AAA~y
)f|  Sprawdzit mgr inz. Wactaw Olech 1 KBU la-2126/980/66 ./(/() O W
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USkELUGI PROJEKTOWE

ul. Lukowska 4 m 58

04 - 113 Warszawa tel./fax 879-81-96;  0-502-356-128

Projektowanie w zakresie drég, ulic, kanalizacji, teletechniki,
elektroenergetyki, kosztorysy inwestorskie.

Lokalizacja

Inwestor

Stadium

Branza

sporzadzil

PROJEKT REMONTU

DROGI POWIATOWEJ NR 2812W

OD KM 1+900,00 DO KM 3 + 470,00
(UL. CHYLICKA I GOSCINIEC)

Konstancin-Jeziorna

ob. 03-24 dz. nr ew. 10,11

ob. 03-29 dz. nr ew. 30

ob. 03-30 dz. nr ew. 38

ob. 03-31 dz. nr ew. 2

ob. Czarnéw 0004 dz. nr ew. 195

Zarzad Drog Powiatowych w Piasecznie
ul. KoSciuszki 9
05-500 Piaseczno

Projekt wykonawczy

Drogowa

PRZEDMIAR ROBOT

techn. Piotr Wilczewski W(/’\Q

nr upr. St-165/87

Warszawa, 09.2013



PRZEDMIAR ROBOT

remontu drogi powiatowej nr 2812W (ul. Chylicka i Go$ciniec)

od km 1+900,00 do 3+470,00

L.p. Podstawa Opis robét Jedn. lloé¢ |Cenajedn.| Wartosé
wyceny Numer miary jedn.
ST
. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
A.Roboty pomiarowe
CPV: 451112000
1. |KNNR 0201 Roboty pomiarowe przy remoncie ulicy w terenie  {km 1,570
0119-0300 réwninnym
D.01.01.01
RAZEM:
B. Roboty rozbiorkowe
CPV: 45233142-6
2. |KNR SEK 06-01 |Frezowanie nawierzchni bitumicznej grub. 3ecmz |m2 1566
0101-0600 odwiezieniem destruktu na baze ZDP w Wilczej
D.05.03.11 Gorze na odl. do 20 km
RAZEM:
lil. PODBUDOWA
CPV: 45233300-2
3. |Kalkulacja Utozenie siatki wzmacniajgcej z kompozytu m2 1566
wiasna
D.05.03.11/01
4. |[KNNR nr6 Utozenie warstwy wyréwnawczej z masy mineralno-{Mg 555,6
0108-0200 bitumicznej $redniej grub. 3 cm
0108-0500
D.04.07.01
RAZEM:
IV. NAWIERZCHNIA
CPV: 45233200-01, 45233100-0
5. |[KNNR nr 6 Ulozenie warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego [m2 9300
0309-0201 Srednioziarnistego $cistego grub. 5 cm w tym 175
0309-0208 m2 na parkingu i tagczniku ul. Gosciniec z ul.
D.05.03.05/02 |Chylicka
RAZEM:
V. ROBOTY ROZNE
6. |Kalkulacja Regulacja wysokosciowa wiazéw studni szt. 40
wlasha rewizyjnych
RAZEM:
RAZEM BEZ VAT
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USEUGI PROJEKTOWE

ul. Lukowska 4 m 58
04 - 113 Warszawa tel./fax 879-81-96;  0-502-356-128

Projektowanie w zakresie droég, ulic, kanalizacji, teletechniki,
elektroenergetyki, kosztorysy inwestorskie.

PROJEKT REMONTU
DROGI POWIATOWEJ NR 2812W
OD KM 1+900 DO KM 3+470
(UL. CHYLICKA I GOSCINIEC)

Lokalizacja -  Konstancin-Jeziorna i Czarnéw
Inwestor -  Zarzad Droég Powiatowych w Piasecznie
ul. Kosciuszki 9
05-500 Piaseczno
Stadium - Projekt wykonawczy
Branza - Drogowa

SPECYFIKACJE TECHNICZNE
zadzil - techn. Piotr Wilczewski
o g 16387 L

Warszawa, 09.2013



ZESTAWIENIE SPECYFIKACJI
BRANZY DROGOWEJ I URZADZEN TOWRZYSZACYCH

D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE w.....ccoooovtiviriirrieminessesssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssss
D.01.00.00 ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

. D.01.01.01 Odtworzenie (wyznaczenie) trasy i punktOw WySOKOSCIOWYCH ....cvcvvvrurvrrerniririnirieirieinieiennenns
D.04.00.00 PODBUDOWY

. D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw KONStruKCYJNYCh .......c.vccviviiciiiisccecsc e

. D.04.07.01 Warstwa wyrownawcza Z masy mineralno-bitumiCzne]........cccoveeinveeiinnceinrseeces
D.05.00.00 NAWIERZCHNIE

. D.05.03.05/02 Warstwa $cieralna z betonu asfaltoWeg0 ..........ccvvvevieiiciiccss e

. D.05.03.11 Frezowanie istniejacej nawierzchni BItUMICZNE] ........covvveveirirreieiininrceeseeeseee e

. D.05.03.11/01 Wzmocnienie nawierzchni bitumicznych siatkg Z KOMPOZYU ......ccevverieiriiiniineneeneee



D.00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE



SPIS TRESCI

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
1.2. Zakres stosowania ST

1.3. Zakres Robdt objetych ST

1.4. Okreslenia podstawowe

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace Robét.

2. MATERIALY

2.1. Zrédia uzyskania materialéw

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych
2.3. Inspekcja wytworni materialow

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow
2.6. Wariantowe stosowanie materialéw

3. SPRZET

4. TRANSPORT

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.0gélne zasady wykonywania Robot

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

10.

6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

6.2. Zasady kontroli jakoSci Robot

6.3. Pobieranie prébek

6.4. Badania i pomiary

6.5. Raporty z badan

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru
6.7. Certyfikaty i deklaracje

6.8. Dokumenty budowy

OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robdt

7.2. Zasady okreSlania iloSci Robét i materialéw
7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

7.4. Wagi i zasady wazZenia

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior Robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
8.2 Odbiér czesciowy

8.3. Odbior ostateczny Robot

8.4. Odbior pogwarancyjny

PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ustalenia Ogolne
9.2. Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej D.00.00.00
9.3. Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

PRZEPISY ZWIAZANE



1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna D.00.00.00 - Wymagania Ogdlne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegdlnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robot, dla remontu drogi powiatowej 2812W (ul. Chybicka
i Gosciniec) od km 1+900 do km 3+470 w Konstancinie-Jeziornie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne stanowig cze$¢ Dokumentdéw Przetargowych i nalezy je stosowaé w zlecaniu i wykonaniu
Robot opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres Robot objetych ST

1.3.1. Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

D.04.03.01 Oczyszczenie i skropienie warstw konstrukcyjnych
D.04.07.01 warstwa wyréwnawcza Z masy mineralno-bitumicznej
D.05.03.05/02 Warstwa $cieralna z betonu asfaltowego

D.05.03.11 Frezowanie istniejacej nawierzchni bitumicznej

D 05.03.11/01 Wzmocnienie nawierzchni bitumicznych siatka z kompozytu

1.3.2. Normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych beda stosowane przez
Wykonawce w jezyku polskim.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1.Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bgdacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa (droge)
albo jego czg$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus

ziemny, wezel)

1.4.2.Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych
i odpowiednio utwardzony.

1.4.3.Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz
z wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.4.Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia Zamawiajacego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, shuzacy do
notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania
dokonywanych odbioré6w Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy
Inspektorem Nadzoru, Wykonawca i projektantem.

1.4.5.Jezdnia - czgé¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do Kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu.

1.4.7.Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami dzielgcymi
jezdnie.

1.4.8.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.9.Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

1.4.11. Rejestr Obmiarow - akceptowany przez Inspektora Nadzoru rejestr z ponumerowanymi stronami stuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robdot w formie wyliczen, szKicow



1.4.12.

1.4.13.

1.4.14.

1.4.15.

1.4.16.

1.4.17.

1.4.18.

i ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru.

Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwigzanych z oceng jako$ci materiatdw oraz Robot.

Materialy - wszelkie tworzywa niezb¢dne do wykonania Robot, zgodne z Dokumentacja Projektows
i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen od ruchu na
podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa Scieralna - gbrna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu
i czynnikow atmosferycznych.
b) Warstwa wigigca - warstwa znajdujaca si¢ miedzy warstwg Scieralng a podbudows, zapewniajgca
lepsze roztozenie napr¢zen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
c) Podbudowa - cz¢é¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.

Niweleta - wysokos$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.

Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodno$¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostat okreslony - z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju Robot budowlanych.

Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajagcymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rdwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chronigcych ludzi i Srodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na
drodze.

Pobocze - czeé¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazdow, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.19. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.20.

1.4.21.

1.4.22.

1.4.23.

1.4.24.

1.4.25.

1.4.26.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru, w
formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem
budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;j.

Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad
droga, kolej, rurociag itp.

Przetargowa Dokumentacja Projektowa - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bgdacego przedmiotem Robot.

Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Slepy Kosztorys - wykaz Robot z podaniem ich iloéci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Zadanie budowlane - czgé¢ przedsiewzigeia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$¢ konstrukcyjna lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu Robot zwigzanych z budowa, przebudowa, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.



1.5.1.Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w okreslonym terminie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz reperow,
Dziennik Budowy oraz dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety ST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego Robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa

Dokumentacja Projektowa bedzie zawieraC nizej wymienione projekty:

DZIAL 1 Branza drogowa

Zakres Dokumentacji Projektowej ktora Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie:

1. Projekt organizacji robot

2. Projekt organizacji ruchu na drodze na czas budowy

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupehienie Dokumentacji Projektowe] przekazanej
przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i ST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy
je Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

1.5.3.Zgodnos$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i ST

Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inspektora
Nadzoru Wykonawcy stanowia cz¢$¢ Kontraktu, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich
sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w Warunkach Kontraktu:

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiardw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z Dokumentacja Projektowsa i ST.

Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i w ST begda uwazane za wartoSci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
muszg by¢ jednorodne i wykazywac bliskg zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub Roboty nie b¢da w petni zgodne z Dokumentacjg Projektowa lub ST, i wptynie
to na niezadowalajgcg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy beda niezwlocznie zastgpione innymi, a
Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego Robot.

Przed przystapieniem do Robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia Robot
W okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postgpu Robdt projekt organizacji ruchu powinien byé
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania Robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i begdzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajac w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Fakt przystagpienia do Robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony
z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru,
tablic informacyjnych, ktérych tre$§¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlagczony w Cene
Kontraktowa.



1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania Robét

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac¢ Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majgce na celu stosowanie si¢ do przepisdw
i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen
lub uciagzliwosci dla osdb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych
przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat
szczeg6lny wzglad na:
1) Lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych
2) Srodki ostroznoéci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- mozliwoscia powstania pozaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materiaty tatwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem o0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji
Robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do Robdt beda mialy $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych materialdéw na srodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie Robot, a po zakonczeniu Roboét ich szkodliwos$é zanika
(np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow od
wilasciwych organdw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze Specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie
i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢c w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktore maja byé wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i witadze lokalne o zamiarze rozpoczecia Robot. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze
oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi 1 urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdéw
Pojazdy lub fadunki powodujgce nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment

budowy i Wykonawca bedzie odpowiedzialny za naprawg wszelkich Robot w ten sposoéb uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami Inspektora Nadzoru.



1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robot Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegbélnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajagcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia osdb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odrebnej
zaplacie i s3 uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie Robét

Wykonawca bgdzie odpowiedzialny za ochrong Robot 1 za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do Robdt od
Daty Rozpoczgcia do daty wydania Potwierdzenia Zakonczenia przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru
ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora Nadzoru powinien
rozpoczaé Roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z Robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas prowadzenia Robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposodb ciagly bedzie
informowac¢ Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

1.5.13. Ré6wnowaznos$¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w Kontrakcie powotywane sg konkretne normy lub zbiory przepisow, ktore spelnia¢ maja materiaty,
wytwornie i inne zapasy bedace przedmiotem dostaw, oraz roboty do wykonania i zbadania, stosowaé si¢ bgda
obowigzujace przepisy najnowszego wydania lub wydania poprawione odnosnych norm i zbioréow przepisoéw, chyba
ze w kontrakcie stwierdza si¢ wyraznie co innego. Tam, gdzie te normy i zbiory przepisOw maja charakter
ogoélnokrajowy, lub odnosza si¢ do konkretnego regionu, zostang przyjete inne obowigzujace normy, ktore
zapewniajag wykonanie na zasadniczo rownym lub wickszym poziomie niz wymagany przez wczesniej
wyszczegolnione normy i zbiory przepiséw pod warunkiem ich uprzedniego sprawdzenia i zatwierdzenia na pismie
przez Inspektora Nadzoru. Roznice pomigdzy wyszczegdlnionymi normami a ich proponowanymi zamiennikami
muszg by¢ doktadnie odnotowane na pismie przez Wykonawce i przedtozone Inspektorowi Nadzoru co najmniej na
28 dni przed data oczekiwanego przez Wykonawce zatwierdzenia ich przez Inspektora Nadzoru. W przypadku gdy
Inspektor Nadzoru stwierdzi, ze zaproponowane zamienniki nie zapewniaja wykonania na zasadniczo réwnym
poziomie, Wykonawca zastosuje si¢ do norm wyszczeg6lnionych we wezes$niej wspomnianych dokumentach.

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do Robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialdow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki
do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.

Zatwierdzenie partii (czg¢$ci) materiatdw z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materiaty
z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane
z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postgpu Robot.



2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie materiatow
Z jakichkolwiek zroédel miejscowych wlaczajac w to Zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana
przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych 1 jako$ciowych materialow z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane
Z dostarczeniem materialtow do Robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i zwiru beda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu Robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopoéw na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie beda wykorzystane do Robodt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu lub
wskazan Inspektora Nadzoru.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inspektora Nadzoru, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych
wykopow w obrebie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaty wyszczegolnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrodet materialow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obsza-
rze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materialdw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci

stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialtow mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich

wihasciwosci. Wynik tych kontroli bgdzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdw pod wzglgdem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni beda zachowane nastepujgce

warunki:

a) Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong wspdtprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow
W czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sig
produkcja materialow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy, badz

ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jesli Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na

uzycie tych materiatow do innych robdt, niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialdéw zostanie

przewarto$ciowany przez Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj Robo6t, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na
wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca, zapewni aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos$¢ i whasciwos¢ do Robdt i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania begdg zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych
z Inspektorem Nadzoru lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawceg.

2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu
w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ podzniej zmieniany bez
zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na
jakos$¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Robot powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i powinien



odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji Robét,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreslonymi
w Dokumentacji Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania Robot ma byé utrzymywany w dobrym stanie
i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprz¢tu przy wykonywanych
Robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed
uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ p6zniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostang
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialow / sprzetu
na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od witadz co do przewozu nietypowych tadunkow i w
sposodb ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wplyng niekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w Dokumentacji
Projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki Transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga byé uzyte przez
Wykonawce pod warunkiem przywrocenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog publicznych na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania Robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robét zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatow i wykonywanych Robot, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows, wymaganiami ST, PZJ,
projektu organizacji Robot oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pi$mie przez Inspektora Nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawcg w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot zostana,
jesli wymagac tego bedzie Inspektor Nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnosc.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow Robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.
Przy podejmowaniu decyzji Inspektor Nadzoru uwzglgdni wyniki badan materiatdéw i Robodt, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialdw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych
oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestig.

Polecenia Inspektora Nadzoru beda wykonywane nie podzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich
otrzymaniu przez Wykonawcg, pod grozbg zatrzymania Rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonaweca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakosci (PZJ)

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora Nadzoru programu
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb wykonywania Robdt, mozliwosci techniczne,
kadrowe i1 organizacyjne gwarantujace wykonanie Robo6t zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST oraz
poleceniami i ustaleniami przekazanymi przez Inspektora Nadzoru.

Program zapewnienia jako$ci bedzie zawierac:



a) czes$¢ ogdlng opisujaca:

- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposob prowadzenia Robot,

- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,

- bhp,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
Robdt,

- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych Robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaré6w i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposob oraz form¢ gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych a takze wyciaganych wnioskow i1 zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposob i forme¢ przekazywania tych informacji Inspektorowi
Nadzoru;

b) czes¢ szczegdlowa opisujaca dla kazdego asortymentu Robdt:

- wykaz maszyn i1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo$¢ Srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materiatow, spoiw,
lepiszczy, kruszyw itp.,

- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utratg ich wtasciwosci w czasie transportu,

- sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczego6lnych elementéw Robot,

- sposob postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci Robot

Celem kontroli Robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé zatozong jako$¢
Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole Robdt i jakosci materiatdéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialdow oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor Nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
W celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okreslone w ST, normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie Robot zgodnie z Kontraktem.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy
posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajagcych
procedury badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekc;ji.
Inspektor Nadzoru bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych.
Jezeli niedociagnigcia te beda tak powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan, Inspektor Nadzoru
natychmiast wstrzyma uzycie do Robét badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakos$¢ tych
materialow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniona mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inspektora Nadzoru Wykonawca begdzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore
budza watpliwosci co do jako$ci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.



Pojemniki do pobierania prébek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez Inspektora Nadzoru.
Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych przez Inspektora Nadzoru begda odpowiednio
opisane i oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inspektorowi Nadzoru kopie raportdéw z wynikami badan jak najszybciej, nie
pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jako$ci i zatwierdzenia, Inspektor Nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materialéw u zrodta ich wytwarzania, i zapewniona mu bgdzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli Robdt prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodno$¢ materialow i Robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawce.

Inspektor Nadzoru moze pobieraé probki materialéw i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badan wykaza, Ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor Nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badan, albo oprze
si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i Robot z Dokumentacja Projektowa i ST. W
takim przypadku catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang przez
Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor Nadzoru moze dopuscic do uzycia tylko te materialy, ktdre posiadaja:
1.certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy ze zapewniono zgodno$é z kryteriami technicznymi okreslonymi
na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw i dokumentdow technicznych,

2.deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

e Polskg Norma lub

e aprobatg techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete

certyfikacja okreslong w pkt 1.

1 ktore spetniajg wymogi Specyfikacji Technicznej.
W przypadku materiatow, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do Robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bedg dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi Nadzoru.
Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik Budowy

Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w okresie
od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie
Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robét, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.



Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktdra dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika
i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnoscei:
- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
- uzgodnienie przez Inspektora Nadzoru programu zapewnienia jako$ci i harmonograméw Robot,
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementoéw Robot,
- przebieg Robdt, trudnoéci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w Robotach,
- uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,
- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbioréw Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czesciowych i ostatecznych
odbiorow Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania Robdt podlegajacych ograniczeniom Iub
wymaganiom szczegoélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczace jakoSci materialdow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegodlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedlozone Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania si¢.
Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub
zajeciem stanowiska.
Whis projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inspektor Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak
strong Kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy Robot.

(2) Rejestr Obmiarow

Rejestr Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementéw Robot.
Obmiary wykonanych Robét przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje do
Rejestru Obmiarow .

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materialow, orzeczenia o jako$ci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie
zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru Roboét. Winny by¢ udostgpnione na kazde
zyczenie Inspektora Nadzoru.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentdéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.



Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru Robot

Obmiar Robot bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonywanych Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa i
ST, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.

Obmiaru Roboét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru o zakresie obmierzanych
Robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow .

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Slepym Kosztorysie lub gdzie indziej
w Specyfikacjach Technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inspektora
Nadzoru.

7.2. Zasady okreSlania ilo$ci Robét i materialow

Dhugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo wzdtuz linii
osiowej.

Jesli Specyfikacje Techniczne wiasciwe dla danych Robot nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczone w m®
jako dhugos¢ pomnozona przez Sredni przekroj.

Ilosci, ktore majg by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
Specyfikacji Technicznych.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru Robot beda zaakceptowane przez

Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania
Robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom Specyfikacji
Technicznych. Bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciggly zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzoru.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czg¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robot, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na
karcie Rejestru Obmiarow. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotagczone w formie oddzielnego zalacznika do
Rejestru Obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.



8.1. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
Robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postgpu Robot.

Odbioru Robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowo$¢ danej czesci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie p6zniej jednak niz w
ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.
Jako$¢ i ilos¢ Robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
Dokumentacja Projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.2. Odbior czeSciowy

Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i1 jakosci wykonanych czesci Robot. Odbioru czgsciowego Robot dokonuje
si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym Robot. Odbioru Roboét dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior ostateczny Robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartoSci.

Catkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do Dziennika Budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Odbiér ostateczny Robot nastapi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora Nadzoru zakonczenia Robét i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w pkceie 8.3.1.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora Nadzoru
i Wykonawcy. Komisja odbierajaca Roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow,
wynikow badan i pomiar6w, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania Robot z Dokumentacjg Projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego Robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow Robdt
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania Robo6t uzupelniajacych i Robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych Robo6t poprawkowych lub Roboét uzupehiajacych w warstwie
Scieralnej lub Robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustala nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych Robot w poszczegblnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej Dokumentacjg Projektowa i ST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych Robdt w stosunku do wymagan przyjetych w Dokumentach Kontraktowych.

8.3. 1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokot odbioru ostatecznego Robot

sporzadzony wg. wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonaweca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:

1.Dokumentacje¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona w
trakcie realizacji Kontraktu.

2.Specyfikacje Techniczne (podstawowe z Kontraktu i ew. uzupetiajace lub zamienne).

3.Recepty i ustalenia technologiczne.

4.Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiarow (oryginaty).

5.Wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z ST i ew. PZJ.

6.Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ.

7.0pini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zataczonych do
dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ.

8.Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot whascicielom urzadzen.

9.Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg Robot i sieci uzbrojenia terenu.

10. Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, Roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego Robot.



Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ Roboty poprawkowe lub uzupehiajace beda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego.
Termin wykonania Robot poprawkowych i Robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie 8.3. “Odbior ostateczny Robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia Ogolne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowsg ustalong dla
danej pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji Kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okre§lone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej
i w Dokumentacji Projektowe;j.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami

- Warto$¢ zuzytych Materiatbw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw

i transportu na Teren Budowy.

- Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

- Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki Kontraktu i Wymagania Ogélne Specyfikacji Technicznej D.00.00.00

Koszt dostosowania si¢ do wymagan Warunkéow Kontraktu i Wymagan Ogoélnych zawartych w  Specyfikacji
Technicznej D.00.00.00 obejmuje wszystkie warunki okreslone w w/w dokumentach, a nie wyszczegdlnione
w kosztorysie.

9.3 Objazdy, Przejazdy i Organizacja Ruchu

Koszt wybudowania objazdéw / przejazddéw i organizacji ruchu obejmuje:

€)] Opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru i odpowiednimi instytucjami
Projektu Organizacji Ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii
Projektu Inspektorowi Nadzoru i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien
wynikajacych z postgpu Robot.

(b) Ustawienie tymczasowego oznakowania i o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu.

(c) Optaty/dzierzawy terenu

(d) Przygotowanie terenu
(e Konstrukcja tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier,
oznakowan i drenazu.
® Tymczasowa przebudowa urzadzen obcych.
Koszt Utrzymania objazdéw/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(@) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie tymczasowych
oznakowan pionowych, poziomych, barier i §wiatet
(b) Utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(@) usunigcie wbudowanych materialéw i oznakowania

(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414).



2.Rozporzadzenie MGPiB z 19.12.1994r (Dz.U Nr 10)

3.Rozporzadzenie MGPiB z 21.02.1995r (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13 marca 1995r).

4. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. Nr 30, poz. 163 z p6zniejszymi
zmianami).

5.Warunki Kontraktu.

6. Dane Kontraktowe.



D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace odtworzenia trasy drogowej i punktow
wysoko$ciowych dla remontu drogi powiatowej 2812W (ul. Chybicka i Gosciniec) od km 1+900 do km 3+470 w
Konstancinie-Jeziornie.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja odtworzenie w terenie osi trasy i punktéw wysokosciowych
zgodnie z lokalizacjg wg Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Osnowa geodezyjna pozioma - usystematyzowany zbior punktéw, ktorych wzajemne potozenie na
powierzchni odniesienia, zostato okre§lone przy zastosowaniu techniki geodezyjne;.

1.4.2. Osnowa geodezyjna wysokosciowa - usystematyzowany zbior punktow, ktorych wysokos¢ w stosunku
do przyjetej powierzchni odniesienia, zostata okreslona przy zastosowaniu techniki geodezyjnej

1.4.3. Osnowa realizacyjna - jest to osnowa geodezyjna (pozioma i wysoko$ciowa), przeznaczona do
geodezyjnego wytyczenia elementow projektow w terenie oraz geodezyjnej obstugi budowy i montazu urzadzen i
konstrukcji. Osnowa ta powinna stuzy¢ do pomiaréw kontrolnych przemieszczen i odksztalcen, a takze w miare
mozliwo$ci pomiaréw powykonawczych.

1.45. Punkty glowne trasy — punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i konicowy
punkt trasy.

1.4.6. Pozostate okreslenia podstawowe- sg zawarte w przepisach prawa oraz odpowiednich polskich normach,
a takze w instrukcjach i wytycznych technicznych obowigzujacych w geodezji i kartografii.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w D.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materialow podano w D.00.00.00 "Wymagania ogélne", pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatléw

Do utrwalenia punktow gtownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone w sgsiedztwie punktow zatamania trasy w czasie ich stabilizacji powinny mieé
srednice 0,15 do 0,20 m i dtugo$¢ 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 do 0,08 m i dlugosci okoto
0,30 m, a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe srednicy 5 mm i dtugosci od 0,04 do

0,05 m..
“Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.



3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy ulicy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowal sprzgt gwarantujacy
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt. 4.
4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gtéwnego Urzedu Geodezji
i Kartografii (GUGIK).

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien otrzymaé¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje i
wspotrzedne punktéw gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu 0 materiaty dostarczone przez Zamawiajgcego, Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia
i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inspektora Nadzoru o wszelkich btgdach wykrytych
W wytyczeniu punktow glownych trasy i reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usuni¢te na koszt
Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone sg zgodnie z rzeczywistymi rzgdnymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych okreslonych na
rysunkach, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie
powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Inspektora Nadzoru.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przez Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza
Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikéw pomiardow przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkoéw
Wykonawcy.

5.2. Odtworzenie osi trasy

Os trasy ulicy ze wzgledu na charakter robot, stanowi zbidr punktow zinwentaryzowanych jako $rodek jezdni.
Punkty te okre$la si¢ jako o$ trasy, bowiem nie wykonuje si¢ tutaj zadnych korekt wykraczajacych poza o$
(Srodek) jezdni. Punkty zalaman osi jezdni okreslone sg we wspotrzednych x, y, ktore to dane wykonawca
Dokumentacji Projektowej przekaze Zamawiajacemu.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane
przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji pafnstwowej albo innej osnowy geodezyjnej,
okreslonej w Dokumentacji Projektowe;.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczone;j osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢
wieksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm w stosunku do
rzgdnych niwelety okres§lonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gléwnych osi trasy i punktow wysokos$ciowych

Maksymalna odlegto$¢ migdzy reperami roboczymi wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wynosié
ok. 250 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zalozy¢ w postaci stupkoéw
wykluczajacych osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z taka dokladnos$cia, aby $redni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwdjna w nawigzaniu do reperdw panstwowych,

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;j.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi jezdni i korony ulicy, zgodnie z
Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot

i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.
Przekroje poprzeczne na jezdni sg okreslone w Dokumentacji Projektowej co ok. 50 m..

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 5.

6.2. Kontrola jakoS$ci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wg ogolnych zasad okreSlonych w instrukcjach iwytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogbdlne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 km (kilometr) odtworzenia (wyznaczenia) trasy drogowej i punktow
wysoko$ciowych zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 8.

Odbior robot zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy W terenie nastepuje na podstawie szkicow
i dziennikéw pomiaréw geodezyjnych lub protokdtu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1km (kilometra) odtworzenia trasy i punktow wysokosciowych obejmuje:

- dostarczenie materiatéw do stabilizacji osnowy i osi trasy,
- zalozenie osnowy realizacyjnej,



- ochrona istniejgcych znakow geodezyjnych umieszczonych na koronie ulicy,

- odtworzenie osi jezdni trasy gtownej oraz wyznaczenie chodnikoéw, zgodnie z danymi wg Dokumentacji
Projektoweyj,

- utrzymywanie i ewentualnie uzupetnienie roboczych punktow sytuacyjno-wysokosciowych w trakcie robot,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych zgodnie z Dokumentacja Projektowa,

- prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

- inwentaryzacja powykonawcza robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
Nie wystepuja.

10.2. Inne dokumenty

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa, 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokoséciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK, 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

8. Ustawa z 17.05.1989 r. “Prawo geodezyjne 1 kartograficzne (Dz.U. Nr 30, poz. 163
Z p6zniejszymi zmianami).

9. OST GG-00.01.02 Zalozenie osnowy realizacyjnej przy budowie i modernizacji drog i

obiektow mostowych.



D.04.03.01. OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW
KONSTRUKCYJNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace oczyszczenia i skropienia warstw
konstrukcyjnych nawierzchni dla remontu drogi powiatowej 2812W (ul. Chybicka i Gosciniec) od km 1+900

do km 3+ 470w Konstancinie-Jeziornie.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych oczyszczeniem i
skropieniem warstw konstrukcyjnych przed utozeniem nastepnej warstwy nawierzchni i obejmuja:
a) oczyszczenie i skropienie warstwy niebitumicznej
b) oczyszczenie i skropienie warstwy bitumicznej
Zakres wystgpowania robot przy oczyszczeniu i skropieniu zgodnie z lokalizacja wg Dokumentacji Projektowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podane w niniejszej Specyfikacji sa zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i z definicjami
podanymi w D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 1.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D.00.00.00. “Wymagania og6lne”.
2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D.00.00.00 “Wymagania
ogo6lne” pkt 2.

2.2. Materialy do skropienia warstw konstrukcyjnych
2.2.1. Skropienie warstw niebitumicznych

Stosuje si¢ asfaltowa emulsje kationowa $redniorozpadowa o wlasciwosciach zgodnych z “Warunki techniczne.
Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99”, Instytut Badawczy Drog i Mostow, Warszawa 1999.

2.2.2. Skropienie warstw bitumicznych

Stosuje si¢ asfaltowa emulsje kationowa szybkorozpadowa o wlasciwosciach zgodnych z “Warunki techniczne.
Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99”, IBDiM, Warszawa 1999.

2.2.3. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szybkorozpadowej i Sredniorozpadowej

Asfaltowe emulsje kationowe szybko i $redniorozpadowe powinny spetnia¢ wymagania podane w Tablicy 1.



Tablica 1. Wymagania dla asfaltowej emulsji kationowej szybkorozpadowej
i Sredniorozpadowej do wykonania skropienia warstw nawierzchni.

Wymagania

Lp. [ Wyszczegdlnienie wlasciwosci szybkorozpadowa Sredniorozpadowa
KI-60 K2

1. Zawarto$¢ asfaltu, % 59-61 59-70

2. |Lepkos¢ wg Englera, °E 3-15 >3

3. Jednorodnos$¢ 30,063 mm, % <0,10 <0,10

4. Jednorodnos¢ 30,16 mm, % <0,25 <0,25

5. Trwato$¢ ©0,063 mm po 4 tyg., % <04 <04

6. Sedymentacja, % 5,0 5,0

7. Przyczepnos¢ do kruszywa, % 85 85

8. Indeks rozpadu, g/100g <80 < 80-120

2.2.4. Skladowanie emulsji

Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza i obnizenia jego jakosci. Lepiszcze nalezy
przechowywaé w zbiornikach stalowych zabezpieczonych przed dostgpem wody i zanieczyszczeniem.

Warunki przechowywania:

- czas sktadowania emulsji nie powinien przekraczac¢ 3 miesigcy od daty jej produkceji,

- temperatura przechowywania emulsji nie powinna by¢ nizsza niz 3°C.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej nalezy przestrzegaé¢ zasad ustalonych przez producenta.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do oczyszczenia warstw nawierzchni

Do oczyszczenia warstw nawierzchni nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:

- szczotki mechaniczne (zaleca si¢ urzadzenia dwuszczotkowe z mozliwoscig odpylania),

- sprezarki,

- zbiorniki z woda,

- szczotki rgczne,

- lub inny sprzet zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

3.3. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywaé skrapiarki wyposazonej w urzadzenia pomiarowo-kontrolne
pozwalajace na sprawdzenie i regulowanie nastgpujacych parametrow: temperatury, ci$nienia, obrotdw pompy
dozujacej lepiszcze, predkosci poruszania si¢ skrapiarki, ilosci dozowanego lepiszcza. Skrapiarka powinna
zapewniac rozktadanie lepiszcza z tolerancja £10 % w stosunku do ilosci zalozone;.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie tak aby bylo mozliwe zachowanie statej
temperatury lepiszcza. Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w D.00.00.00 “Wymagania og6lne” pkt 4.

4.2. Transport emulsji

Emulsja moze by¢ transportowana w cysternach, autocysternach, skrapiarkach, beczkach i innych opakowaniach
pod warunkiem, ze nie bedg korodowaty pod wptywem emulsji i nie bedg powodowaty jej rozpadu. Cysterny



przeznaczone do przewozu emulsji powinny by¢ przedzielone przegrodami na komory o pojemnosci nie wigkszej
niz 1 m®, a kazda przegroda powinna mie¢ wykroje umozliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i
zbiorniki przeznaczone do transportu powinny by¢ czyste i nie zawierac resztek innych lepiszczy.

4.3. Transport wody

Transport wody powinien odbywac si¢ w typowych czystych beczkowozach.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie polega na usunigciu luznego materiatu, brudu, btota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a
w razie potrzeby wody pod ciSnieniem. W miejscach trudno dostgpnych nalezy uzywaé szczotek recznych.
Zanieczyszczenia stwardniale nie dajace si¢ usung¢ mechanicznie, nalezy usunaé re¢cznie za pomoca
dostosowanego sprz¢tu. Na terenach niezabudowanych bezposrednio przed skropieniem, nawierzchni¢ mozna
oczys$ci¢ sprezonym powietrzem.

5.2. Skropienie oczyszczonych warstw nawierzchni

Oczyszczona nawierzchnia przed skropieniem powinna by¢ sucha. Skropienie mozna rozpoczaé po akceptacji jej
oczyszczenia przez Inspektora Nadzoru. Przed przystapieniem do robdt Wykonawca przeprowadzi probne
skropienie w celu okreslenia optymalnych parametrow pracy skrapiarki, wymaganej iloéci lepiszcza w zalezno$ci
od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia oraz uzyska akceptacje Inspektora Nadzoru.

Skropienie nalezy wykona¢ rownomiernie, w miejscach trudno dostgpnych recznie przy uzyciu weza z dysza
rozpryskowa. Wykonane skropienie nawierzchni nalezy pozostawi¢ przez okres niezbedny do catkowitego
rozpadu emulsji. W tym czasie po skropionej powierzchni nie moze odbywaé si¢ jakikolwiek ruch kotowy. Do
czasu uktadania warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej, Wykonawca zabezpiecza skropiong powierzchnig,
dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany.

Skropienie warstwy niebitumicznej nalezy wykona¢ emulsja $redniorozpadowa w ilosci 0,5+0,7 kg/m?, a
ulozenie nastgpnej warstwy moze nastapic¢ po 24 godzinach, po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.
Skropienie warstwy bitumicznej nalezy wykona¢ emulsja szybkorozpadowa w ilosci:

- 0,4-0,5 kg/m? dla powierzchni bitumicznych po frezowaniu i warstw podbudowy,

- 0,1-0,3 kg/m? dla powierzchni pomiedzy nowouktadanymi warstwami wiazaca i $cieralna.

Utozenie nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po godzinie, po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody.

Temperatura emulsji asfaltowej przy skrapianiu powinna miescic si¢ w przedziale 20 do 40°C.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w D.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 5.
6.2. Badania w czasie robét

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszcza powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowaé dla
kazdej dostawy wlasciwosci lepiszczy podane w tablicy 2.

Tablica 2. Wlasciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie roboét

Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane wlasciwosci Badanie wedlug normy

1 Emulsja asfaltowa kationowa lepkos¢ EmA-99

6.3.2. Sprawdzenie jednorodnoSci skropienia i zuzycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi¢ kontrole iloSci rozktadanego lepiszcza wedlug metody podanej w opracowaniu
“Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”.




7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest:

1 m? (metr kwadratowy) oczyszczonej i skropionej emulsja asfaltowa powierzchni warstwy niebitumicznej lub

bitumicznej,

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Warunki ogélne odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robdt podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru,

jezeli wszystkie badania i pomiary wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa 1 m? oczyszczeniai skropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

- przygotowanie robot i ich oznakowanie,

- mechaniczne oczyszczenie kazdej warstwy konstrukcyjnej z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem
sprezonego powietrza,

- reczne oczyszczenie ze stwardniatych zanieczyszczen,

- zakup i dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapiarek,

- skropienie powierzchni warstwy emulsja,

- przeprowadzenie badan laboratoryjnych wg ST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-C-04134 Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow.

2. PN-C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynnione AUN do nawierzchni drogowych.

10.2.  Inne dokumenty

4. “Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczanie ilosci rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zalecone przez GDDP do
stosowania pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
5. Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99, IBDIM - 1999.



D.04.07.01. WARSTWA WYROWNAWCZA
Z MASY MINERALNO-BITUMICZNEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania warstwy wyrownawczej z masy
mineralno-bitumicznej dla remontu drogi powiatowej 2812W (ul. Chybicka i Gosciniec) od km 1+900

do km 3+470 w Konstancinie-Jeziornie.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu warstwy wyrownawczej Z
masy mineralno-bitumicznej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Warstwa wyrownawcza - warstwa o zmiennej grubosci ukladana na istniejacej warstwie w celu
wyrownania jej nierownosci w profilu podluznym i poprzecznym

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) — mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu wykonana
na goragco, w okreslony sposob, spetniajaca okre§lone wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) — mieszanka mineralno-asfaltowa o uziarnieniu réwnomiernie stopniowanym,
ulozona i zaggszczona.

1.4.6. Pozostate okreSlenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D.00.00.00 “Wymagania ogo6lne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Warunki ogoélne stosowania materialow

Warunki ogdlne stosowania materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D.00.00.00 “Wymagania
ogo6lne” pkt 2.

Tablica 1. Wymagania wobec materialéow do warstwy wyréwnawczej i wzmacniajacej z betonu
asfaltowego

Lp. | Rodzaj materialu Kategoria ruchu
nr normy KR3-6

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112:1996, PN-B-
11115:1998
a) z surowca skalnego KL 1, 11Y; gat.1, 2
b) z surowca sztucznego (zuzle pomiedziowe i stalownicze) Kl I; gat. 1

2 Grys i zwir kruszony z naturalnie rozdrobnionego surowcalkl. I, 117 gat.1, 2
skalnego wg WT/MK-CZDP 84

3 Wypetniacz mineralny wg PN-EN-13043/2004 Podstawowy

4 Asfalt drogowy wg PN-C-96170:1965 D 50

5 Polimeroasfalt drogowy wg TWT PAD-97 DE30 AB,C




DESO A,B,C,
DP30,DP80

Y tylko pod wzgledem $cieralnoéci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

2.2. Kruszywo
Nalezy stosowac¢ kruszywa wg tablicy 1.
2.3. Wypehiacz

Do mieszanek mineralno-asfaltowych na warstwy wyréwnawcze nalezy stosowa¢ wypeltniacz mineralny wg PN-
EN-13043/2004.

2.4. Emulsja asfaltowa i kationowa
Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spelniajagce wymagania okreslone w WT.EmA-99.
2.5. Skladowanie materialow

Sktadowanie kruszywa powinno odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

3.SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykazaé si¢

mozliwo$cig korzystania z nastgpujacego sprzetu:

— wytworni  (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lub cigglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,

— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zaggszczanego,

— skrapiarek,

— walcow lekkich, $rednich i ciezkich ,

— walcow stalowych gladkich ,

— walcow ogumionych,

— szczotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,

— samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub termosow.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt

Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024.

4.2.2. Wypelniacz

Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢c w cysternach przystosowanych do przewozu materiatow sypkich,
umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy przed
zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.



4.2.3. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym
zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka mineralno-asfaltowa

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy przewozi¢ pojazdami samowytadowczymi wyposazonymi w pokrowce
brezentowe.

W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godz. z jednoczesnym spetnieniem
warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca si¢ stosowanie samochodow termosow z podwojnymi S$cianami skrzyni wyposazonej w System
ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
5.2. Projektowanie mieszanek mineralno-asfaltowych

Przed przystgpieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru, Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan
laboratoryjnych poszczegélnych sktadnikéw i probki materialdéw pobrane w obecnos$ci Inzyniera do wykonania
badan kontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— doborze sktadnikow mieszanki mineralnej,

— doborze optymalnej ilo$ci asfaltu,

— okresleniu jej wlasciwosci i pordwnaniu wynikow z zalozeniami projektowymi.

5.3. Produkcja mieszanki mineralno-bitumicznej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub cigglym zapewniajacej
prawidlowe dozowanie sktadnikdéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow
i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

Dozowanie sktadnikow, w tym takze wstepne, powinno by¢ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepta.
Dopuszcza si¢ dozowanie objgtoSciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zalezno$ci od
temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikdow moga wynosi¢: jedna dziatka elementarna wagi, wzglednie przeptywomierza,
lecz nie wigcej niz 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu w sposéb i w
ilosciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by¢ ogrzewany w sposob posredni, z ukltadem termostatowania, zapewniajacym
utrzymanie stalej temperatury z tolerancjg = 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wynosié:

-dlaD 50 od 145° C do 165° C,

- dla polimeroasfaltu -  wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypetniacza uzyskata
wlasciwg temperature. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie powinna byé¢ wyzsza o wiecej niz 30° C
od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

-zD50 od 140° C do 170° C,

- z polimeroasfaltem -  wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

5.4. Zaréb probny

Wykonawca przed przystapieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej jest zobowiazany do
przeprowadzenia w obecnosci Inspektora Nadzoru kontrolnej produkcji w postaci zarobu probnego.



W pierwszej kolejnosci nalezy wykonaé probny zardb na sucho, tj. bez udziatu asfaltu, w celu kontroli dozowania
kruszywa i zgodno$ci sktadu granulometrycznego z projektowana krzywa uziarnienia. Probke mieszanki
mineralnej nalezy pobra¢ po oproznieniu zawartosci mieszalnika.

Po sprawdzeniu skladu granulometrycznego mieszanki mineralnej, nalezy wykona¢ pelny zardb probny z
udziatem asfaltu, w iloéci zaprojektowanej w recepcie. Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢
wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartosci sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem sktadu zaprojektowanego powinny
by¢ zawarte w granicach podanych w tablicy 2.

Tablica 2. Tolerancje zawarto$ci skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébki metoda ekstrakeji, % m/m

Lp | Skladniki mieszanki Mieszanka mineralno-asfaltowa do
mineralno-asfaltowej nawierzchni drogi o kategorii ruchu KR 3-6

1 Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # (mm): +4.0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2,0

2 0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +2.0

3 Ziarna przechodzace przez sito o oczkach # (mm) 0,075 +1,5

4 Asfalt +0,3

5.5. Przygotowanie powierzchni podbudowy pod wyréwnanie profilu masg mineralno-asfaltowg

Przed przystapieniem do wykonywania wyréwnania poprzecznego i podtuznego powierzchnia podbudowy
powinna zosta¢ oczyszczona z luznego kruszywa, piasku oraz skropiona bitumem. Warunki wykonania
oczyszczenia i skropienia podbudowy podane sa w ST D-04.03.01 ,,Oczyszczenie i skropienie warstw
konstrukcyjnych”.

Powierzchni¢ podbudowy, na ktorej grubo§¢ warstwy wyréwnawczej bytaby mniejsza od grubosci minimalnej
uktadanej warstwy wyrownawczej, nalezy sfrezowac na glgbokos$¢ pozwalajaca na jej utozenie.

5.6. Ukladanie i zageszczanie warstwy wyréwnawczej

Minimalna grubo$¢ warstwy wyréwnawczej uzalezniona jest od grubosci kruszywa w mieszance. Najwigkszy
wymiar ziarn kruszywa nie powinien przekracza¢ 0,5 grubosci ukladanej warstwy. Przed przystapieniem do
uktadania warstwy wyréwnawczej Wykonawca powinien wyznaczy¢ niwelete ukladanej warstwy wzdluz
krawedzi podbudowy lub jej osi za pomocg stalowej linki, po ktorej przesuwa si¢ czujnik urzadzenia sterujacego
uktadarka.

Maksymalna grubo$¢ ukladanej warstwy wyroéwnawczej nie powinna przekraczaé 8 cm. Przy grubosci
przekraczajacej 8 cm warstwe wyrdwnawcza nalezy wykona¢ w dwu lub wigcej warstwach nie przekraczajacych
od 6 do 8 cm.

Ze wzgledu na zmienng grubo$¢ zageszczanej warstwy wyrownawcze] Wykonawca robdt, na podstawie
przeprowadzonych prob, przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji sposéb zaggszczania warstw
wyréwnawczych w zaleznosci od ich grubosci.

5.7. Utrzymanie wyréwnanej podbudowy

Wykonawca jest odpowiedzialny za utrzymanie wyréwnanej podbudowy we wlasciwym stanie, az do czasu
ulozenia na niej nastgpnych warstw nawierzchni. Wszelkie uszkodzenia podbudowy Wykonawca naprawi na
koszt wtasny.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w D.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt 5.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza, wypekliacza oraz kruszyw

przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi
Nadzoru do akceptacji.




6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Cze¢stotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w
tablicy 3.

Tablica 3 Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-
asfaltowej

Lp. | Wyszczeg6lnienie badan Czestotliwo$é badan
Minimalna liczba badan na dziennej dzialce
roboczej
1. Sktad i mieszanki uziarnienie mieszanki mineralno-|{ 1 probka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytworni 2 probki przy produkcji ponad 500 Mg
2. | Wlasciwosci asfaltu dla kazdej dostawy (cysterny)
3. | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4. | Whasciwosci kruszywa przy kazdej zmianie
5. | Temperatura skladnikéw mieszanki mineralno-| dozor ciagly
asfaltowej
6. |Temperatura skladnikow mieszanki mineralno-|kazdy pojazd przy zatadunku i w czasie
asfaltowej whudowywania
7. | Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej J.w.
8. | Wihasciwosci probek mieszanki mineralno-asfaltowej| jeden raz dziennie
pobranej w wytworni
6.3.3. Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej
Badanie = skladu  mieszanki ~ mineralno-asfaltowej  polega  na  wykonaniu  ekstrakcji  wg

PN-S-04001. Wyniki powinny by¢ zgodne z receptg laboratoryjng z tolerancjg okreslong w tablicy 5.

6.3.3. Badanie wlasciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ wlasciwosci asfaltu, zgodnie z pkt 2.4.

6.3.4. Badanie wlasciwosci wypelniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypetniacza nalezy okresli¢ wtasciwosci wypetniacza, zgodnie z pkt 2.3.

6.3.5. Badanie wlasciwosci kruszywa

Z czestotliwoscig podang w tablicy 6 nalezy okresli¢ whasciwosci kruszywa, zgodnie z pkt 2.2.

6.3.6. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce.
Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjne;.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu termometru w
mieszance i odczytaniu temperatury.
Dokladno$é pomiaru + 2°C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie.

6.3.8. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.



6.3.9 Wlasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okresla¢ na probkach zaggszczonych metoda Marshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych
6.4.1. Czestotliwo$é oraz zakres badan i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow nalezy dostosowaé do zakresu robot iuzyskaé akceptacje
Inspektora Nadzoru.

6.4.2. Szerokos$¢
Szerokos$¢ powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa, z tolerancjg £5 cm.
6.4.3. Rownosé

Nierownosci podtuzne i poprzeczne podbudowy mierzone wg BN-68/8931-04 nie powinny by¢ wigksze od 9
mm.

6.4.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows, z
tolerancja = 0,5%.

6.4.5. Rzedne wysokos$ciowe

Rzedne wysoko$ciowe powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa, z tolerancja £1 cm.
6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os podbudowy w planie powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa, z tolerancjg 5 cm

6.4.7. Grubosé

Grubos$¢ powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancja £10%

6.4.8. Zlacza podluzne i poprzeczne

Z1acza powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi.

6.4.9. Zageszczenie i wolna przestrzen

Zageszczenie 1 wolna przestrzen powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest 1 m? (metr kwadratowy) warstwy wyréwnawczej z masy mineralno-bitumicznej,
0 grubosci zgodnej z Dokumentacja Projektowa.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST, Dokumentacja Projektowa i poleceniami Inspektora Nadzoru,



jezeli wszystkie pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 i PN-S-96025 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy z masy mineralno-bitumicznej:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

zakup i dostarczenie materialow,

wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzen obcych,

rozlozenie i zaggszczenie mieszanki mineralno-asfaltoweyj,

obcigcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.1. Normy
1. PN-B/11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tfamane do nawierzchni drogowych.
2. PN-B/11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
3. PN-C-04024 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie
i transport.
4. PN-S-04001 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno-bitumiczne. Badania.
5. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypehiacz kamienny do mas bitumicznych.
6. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lothiskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rdéwnosci planografem i tata.

10.2. Inne dokumenty

=

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i pétsztywnych. IBDiM - 1997.

Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwickszonej odpornosci na odksztatcenia trwate. Wytyczne
oznaczania odksztatcenia i modutu sztywno$ci mieszanek mineralno-bitumicznych metoda petzania pod
obcigzeniem statycznym. IBDIM - Zeszyt 48/1995.

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne iich usytuowanie (Dz.U.Nr43 z 1999r.,
p0z.430).

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99, Informacje, instrukcje — zeszyt 60,
IBDiM, Warszawa 1999.

Pismo GDDKIA — BRI 3/211/8/02, z dnia 2002.12.30 w sprawie normy asfaltowej PN-EN 12591:2002
(wraz z tablicami 1 i 2)



D.05.03.05/02 WY KONANIE WARSTWY SCIERALNEJ

ZBETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z wykonaniem warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego dla remontu drogi powiatowej 2812W (ul. Chybicka i
Gosciniec) od km 1+900 do km 3+470 w Konstancinie-Jeziornie.

1.2. Zakres stosowania ST

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji ST majg zastosowanie przy wykonywaniu warstwy $cieralnej
z betonu asfaltowego BA-0/12,8 grub. 4 cm (dla KR3) wg PN-S-96025.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreélenia podstawowe podane w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujacymi, polskimi normami i ST
D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz ST D.04.07.01. pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robét

Ogoblne wymagania dotyczace rob6t podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Warunki ogdlne stosowania materialow

Warunki ogodlne stosowania materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w ST D.00.00.00
"Wymagania ogolne", pkt 2.

2.2. Charakterystyka nawierzchni

Nawierzchnia zaprojektowana na obcigzenie ruchem kategorii KR3 — wg ,,Katalogu typowych konstrukcji
nawierzchni podatnych i potsztywnych” IBDiM — 1997 r.

Warstwa $cieralna bedzie wykonana z betonu asfaltowego BA 0/12,8 zaprojektowana zgodnie z ,,Zasadami
projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztatcenia trwale” — wydanie II uzupetnione,
opracowanie Instytutu Badawczego Drog i Mostow, Warszawa 1995 r.

2.3. Rodzaje materialow

Do betonu asfaltowego w warstwie $cieralnej wg charakterystyki podanej w pkt. 2.2. nalezy stosowaé materiaty
wg tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec materialéw do warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego

Lp. | Rodzaj materialu Kategoria ruchu
nr normy KR;

1 Kruszywo tamane granulowane wg PN-B-11112 kI 1, 1Y gat.1

2 Zwir i mieszanka wg PN-B-11111:1996 -

3 Grys i zwir kruszony wg WT/MK-CZDP 84 kl. I, gat.1

4 Piasek wg PN-B-11113 -

5 Wypetiacz mineralny:
a) wg PN-EN-13043/2004 Podstawowy

6 Asfalt drogowy wg pkt. 2.6




| Y tylko pod wzgledem Scieralno$ci w bgbnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I gat. 1

2.4. Wypelniacz

Do mieszanek mineralno-bitumicznych wytwarzanych na goraco nalezy stosowaé¢ wypetniacz podstawowy,
zgodnie z wymaganiami normy PN-EN-13043/2004.

Przechowywanie wypehiacza powinno by¢ zgodne z PN-EN-13043/2004.

2.5. Kruszywo

Uziarnienie kruszywa tamanego, uzytego do wytworzenia betonu asfaltowego — BA 0/12,8 na warstwe $cieralng
powinno miesci¢ si¢ w granicach przedstawionych w tablicy 2.

Tablica 2. Rze¢dne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej do warstwy $cieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawartoS$ci asfaltu
Wymiar oczek sit #, mm Kategoria ruchu KR;
Mieszanka mineralna, mm
Przechodzi przez:
20,0 100
16,0 90 + 100
12,8 80+ 100
9,6 70 + 88
8,0 63 + 80
6,3 55 + 70
4.0 44 - 58
2,0
i 30 =42
(zawarto$¢ ziarn > 2,0)
0,85 (58 + 70)
0.42 12 + 28
0,18 10+ 18
0,15 8+15
0,075 7+14
6+9
Orientacyjna zawarto$¢ asfaltu w mieszance 4,8 +6,0
mineralno-asfaltowej, % , m/m

2.6. Asfalt

Do wytworzenia betonu asfaltowego w warstwie Scieralnej nalezy stosowac asfalt drogowy 50/70 lub inne
rodzaje asfaltow, ktore zostalty wymienione w pismie, GDDKiA — BRI 3/2111/8/02, z dnia 2002.12.30 (zat. do
pisma — tab. 2). Asfalt drogowy 50/70 powinien spetnia¢ wymagania podstawowe podane w tablicy 3 niniejszej
ST.

Tablica 3. Wymagane wlasciwosci asfaltu drogowego 50/70 o penetracji od 20x0,1 mm do 330x0,1 mm wg
PN-EN-12591:2002 z dostosowaniem do warunkéw polskich

Lp. | Wiasciwosci Metoda 50/70
badania

Wiasciwosci oblgatoryjne

2. Penetracja w 25°C [0,1 mm] PN-EN 1426 50-70
3. Temperatura migknienia [°C] PN-EN 1427 46-54
4. Temperatura zaptonu , nie mniejsza niz [°C] PN-EN 22592 230
5. Zawartos¢ sktadnikow rozpuszczalnych, nie mniej niz [% m/m] PN-EN 12592 99

6. Zawartos¢ sktadnikow po starzeniu (ubytek Iub przyrost) nie mniej niz| PN-EN 12607-1 0,5

[% m/m]
7. Pozostala penetracja po starzeniu, nie mniej niz [°C] PN-EN 1426 50
8. Temperatura migknienia po starzeniu, nie mniej niz [°C] PN-EN 1427 48

Wiasciwosci specjalne krajowe




9. Zawarto$¢ parafiny, nie wiecej niz [%] PN-EN 12606-1 2,2

10. Wzrost temperatury migknienia po starzeniu, nie wigcej niz [°C] PN-EN 1427 9

11. Temperatura famliwosci, nie wigcej niz [°C] PN-EN 12593 -8

2.7. Emulsja asfaltowa

Nalezy stosowa¢ drogowe kationowe emulsje asfaltowe spetniajagce wymagania okreslone w WT.EmA-99.

3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Podano w ST D.04.07.01.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Wymagania szczegélowe

Wymagania szczegdtowe podano w ST D.04.07.01 pkt. 4.2.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru, Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt skltadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan
laboratoryjnych i probki materiatdéw pobrane w obecnosci Inspektora Nadzoru.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na:

— doborze sktadnikéw mieszanki,

— doborze optymalnej ilo$ci asfaltu,

— okre$leniu jej wlasciwosci i poréwnania wynikow z zalozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna si¢ mie$ci¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez
krzywe graniczne.

Rzgdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki mineralnej 0/12,8 do warstwy $cieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawartosci asfaltu podano w tablicy 2.

Sktad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien by¢ ustalony na podstawie badan préobek wykonanych
wg metody Marshalla. Probki powinny spelnia¢é wymagania podane w tablicy 4 Lp. 1-5.

Wykonana warstwa $cieralna z betonu asfaltowego powinna spetnia¢ wymagania podane w tablicy 4 Lp. 6-8.

Tablica 4. Wymagania wobec betonu asfaltowego BA 0/12,8 do warstwy $cieralnej

Lp. | Wlasciwosci Kategoria ruchu KR;
1. | Modut sztywnosci petzania ¥, Mpa >14,0
2. | Stabilno$¢ wg Marshalla w temperaturze 60 °C, mm >10,0?
3. Odksztatcenie wg Marshalla w temp. 60°C, mm 2,0+4,5
4, Wolna przestrzen w probkach Marshalla zageszczonych 2x77 uderzen, 2,0+4,0
% viv
5. | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach Marshalla, % 78,0+86,0
6. | Grubo$¢ warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowej o uziarnieniu: 0/16 mm | 5,0




Wskaznik zaggszczenia warstwy, % >98,0

® N

Wolna przestrzen w warstwie v/v 3,0=5,0

=

oznaczony wg wytycznych — IBDiM, Zeszyt nr 48

> B

probki zageszczone 2 x 50 uderzen ubijaka

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Warunki wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w ST D.04.07.01.

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfaltowego powinno byé wyprofilowane i rowne, bez kolein.
Powierzchnia podtoza powinna by¢ sucha i czysta.

Nieréwnosci podtoza pod warstwe $cieralng nie powinny by¢ wicksze od 9 mm.

5.5. Polaczenia miedzywarstwowe

Przed ulozeniem warstwy S$cieralnej, warstwy nizej lezace bgda oczyszczone i skropione emulsja asfaltowa
zgodnie z D.04.03.01.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ ukladana, gdy temperatura otoczenia w ciggu doby byla
nie nizsza od + 10°C. Nie dopuszcza si¢ uktadania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podczas opadow
atmosferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Zaro6b probny

Wykonawca przed przystgpieniem do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej jest zobowigzany
do przeprowadzenia w obecnosci Inspektora Nadzoru kontrolnej produkcji w postaci probnego zarobu.
Sprawdzenie zawartos$ci asfaltu w mieszance okres$la si¢ wykonujac ekstrakcje.

Tolerancje zawartosci sktadnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzglgdem sktadu zaprojektowanego powinny
by¢ zawarte w granicach podanych w tablicy 5.

Tablica 5. Tolerancje zawartosci skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skladu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prébki metoda ekstrakeji, % m/m

Lp. | Skladniki mieszanki Mieszanki mineralno-asfaltowe do

mineralno-asfaltowej nawierzchni drog o kategorii ruchu
KR;

1 Ziarna pozostajace na sitach o oczkach # (mm): +4,0
31,5; 25,0, 20,0, 16,0, 12,8, 9,6; 8,0; 6,3; 4,0, 2,0

2 0,85; 0,42; 0,30, 0,18; 0,15; 0,075 +2,0

3 Ziarna przechodzace przez sito o oczkach # (mm)|=+1,5
0,075

4 Asfalt +0,3

5.8. Odcinek prébny

Warunki wykonania odcinka prébnego podano w ST D.04.07.01.
5.9. Wbudowywanie i zageszczanie warstwy S$cieralnej z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana uktadarka wyposazona w uklad z automatycznym
sterowaniem grubosci warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

Temperatura mieszanki nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki z asfaltem 50/70 - 135°C -
160°C

Zaggszczanie mieszanki powinno odbywac¢ si¢ zgodnie ze schematem przej§¢ walca ustalonym na odcinku
probnym.



Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz 125°C z asfaltem
50/70.

Zageszczanie mieszanki nalezy rozpocza¢ od krawedzi nawierzchni ku $rodkowi. Wskaznik zageszczenia
utozonej warstwy powinien by¢ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicy 4.

Ztacza w warstwie powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle Iub prostopadle do osi drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny by¢ przesunigte wzgledem siebie o co najmniej 15 cm. Ztacza
powinny by¢ catkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 6.

6.2. Badanie przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza, wypetniacza oraz kruszyw
przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi
Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-asfaltowej podano w
ST D.04.07.01.

6.3.2. Sklad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001. Wyniki
powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng z tolerancjg okreslong w tablicy 5.

6.3.3. Badania wlasciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny nalezy okresli¢ penetracje i temperature migknienia asfaltu.

6.3.4. Badanie wlasciwosci wypelniacza

Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okresli¢ uziarnienie i wilgotno$¢ wypehiacza.

6.3.5. Badania wlasciwosci kruszywa

Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klasg i gatunek kruszywa.

6.3.6. Pomiar temperatury skladnikow mieszanki mineralno - asfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu temperatury na skali
odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Doktadno$¢ pomiaru + 2°C. Temperatura powinna
by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie i ST.

6.3.7. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno - asfaltowej

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie
produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowywania.

6.3.8. Wiasciwos$ci mieszanki mineralno - asfaltowej

Wiasciwoscei mieszanki - mineralno-asfaltowej nalezy okresli¢ na probkach zaggszczonych metoda Marshalla.
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego.



6.4.1 Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanej warstwy Scieralnej z betonu asfaltowego podano w
tablicy 6.

Tablica 6. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej nawierzchni z betonu asfaltowego

Lp. |Badana cecha Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaréw

1 Szeroko$¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

2 Rownos¢ podluzna warstwy kazdy pas ruchu planografem albo tata co 20 m

3 RoOwnos¢ poprzeczna warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km

4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku drogi o dlugo$ci 1 km

5 Rzedne wysokoSciowe warstwy pomiar rzgdnych niwelacji podtuznej
i poprzecznej oraz usytuowania osi

6 Uksztaltowanie osi w planie wg dokumentacji budowy

7 Grubo$¢ wykonywanej warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m*”

8 Ztacza podtuzne i poprzeczne cata dlugos¢ zlacza

9 Krawedz, obramowanie warstwy cata dtugos¢

10 Wyglad warstwy ocena ciagta

11 Zaggszczenie warstwy 2 probki z kazdego pasa o powierzchni do 3000 m”

12 Wolna przestrzen w warstwie jw.

6.4.2. Szeroko$¢ warstwy

Szerokos$¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ nie mniejsza od szerokosci zaprojektowane;j i
nie wigksza od niej niz 5 cm.

6.4.3. Spadki poprzeczne warstwy
Spadki poprzeczne warstwy S$cieralnej z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na tukach powinny by¢
zgodne z Dokumentacja Projektows, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.4. Rzedne wysokos$ciowe

Rzedne wysokoSciowe warstwy S$cieralnej powinny byé zgodne z Dokumentacja Projektowa, z tolerancja
+0,1cm.

6.4.5. Uksztaltowanie osi w planie
Os$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z Dokumentacja Projektowa, z tolerancja 5 cm.
6.4.6. Grubos$¢ warstwy

Grubos$¢ rzeczywista ulozonej warstwy po zageszczeniu powinna by¢ nie mniejsza od grubosci zatozonej, z
tolerancjg = 10%.

6.4.7. Zacza podluzne i poprzeczne
Ztacza nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rownolegle lub prostopadle do osi.
6.4.8. Krawedzie, obramowanie warstwy

Warstwa §cieralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ 3 +5 mm ponad ich
powierzchni¢. Warstwy bez opornikow powinny by¢ réwno obcigte lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.9. Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednolita teksturg, bez miejsc przeasfaltowanych,
porowatych, tuszczacych si¢ i spekanych.




6.4.10. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zaggszczenie 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie
laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00 "Wymagania og6lne", pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogodlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogdlne", pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 oraz zgodnie z PN-S-96025, daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D.00.00.00 "Wymagania ogolne", pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? (metra kwadratowego) warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- zakup i dostarczenie materiatow,

- opracowanie recepty laboratoryjnej

- wytworzenie mieszanki na podstawie zatwierdzonej przez Inspektora Nadzoru recepty laboratoryjnej

- transport mieszanki na miejsce whudowania,

- mechaniczne roztozenie mieszanki zgodnie z zaprojektowana gruboscig, niweletg i spadkami poprzecznymi,
zaggszczenie, obcigeie 1 posmarowanie krawedzi,

- przeprowadzenie niezbednych pomiardéw i badan laboratoryjnych, wymaganych w Specyfikacji Technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

2. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
3. PN-C-04024 Ropa naftowa i przetwory naftowe. Pakowanie, znakowanie i transport.

4. PN-S-04001 Drogi samochodowe. Mieszanki mineralno - bitumiczne. Badania.

5. PN-S-96504 Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas bitumicznych.

6. PN-S-96025 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnie asfaltowe. Wymagania.

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i tata.

10.2. Inne dokumenty

8. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych. IBDiM - 1997.

9. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA-99, Informacije, instrukcje — zeszyt
60, IBDIM - 1999.
10. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwigkszonej odpornosci na odksztalcenia trwate. Wytyczne

oznaczania odksztalcenia i modutu sztywnosci mieszanek mineralno-bitumicznych metodg petzania pod
obcigzeniem statycznym. IBDIM - Zeszyt 48/1995.



11. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadaé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 432 1999 r.,
poz. 430)

12. Pismo GDDKIA — BRI 3/211/8/02, z dnia 2002.12.30 w sprawie normy asfaltowej PN-EN 12591:2000
(wraz z tablicami 1 i 2)



D.05.03.11 FREZOWANIE ISTNIEJACEJ NAWIERZCHNI
BITUMICZNEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robodt
zwigzanych z wykonaniem frezowania istniejacej nawierzchni bitumicznej dla remontu drogi powiatowej
2812W (ul. Chybicka i Gosciniec) od km1+900 do km3+470 w Konstancinie-Jeziornie.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robdt objetych Specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu frezowania istniejacej
nawierzchni bitumicznej w zakresie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno — kontrolowany proces skrawania warstwy nawierzchni
asfaltowej bez jej ogrzania, na okreslong glebokos¢.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi polskimi
normami i ST D.00.00.00 “Wymagania ogolne”, pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczgce robodt

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

Materiaty nie wystepuja.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu.

Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogdlne”, pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonywania frezowania

Nalezy stosowac frezarki drogowe umozliwiajace frezowanie nawierzchni asfaltowej na zimno na okreslong
glebokos¢ i1 z doktadnos$cia okre§lona w pkt 5 niniejszej ST.

Frezarka powinna by¢ sterowana elektronicznie i zapewnia¢ zachowanie wymaganej réwnosci oraz pochylen
podtuznych i poprzecznych nawierzchni po frezowaniu. Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ frezarki
sterowane mechanicznie o ile zachowana zostanie doktadno$¢ skrawania podana w pkt 5.

Frezarka wyposazona w automatyczny system niwelacji poprzecznej i podtuznej, umozliwiajacy frezowanie
nawierzchni zgodnie z zatozong niweletg i pochyleniem poprzecznym.

Mechaniczna szczotka do sprzatania pozostalego po frezowaniu urobku musi by¢ wyposazona w pojemnik
na zmieciony urobek. Natychmiast po zapelieniu pojemnik musi by¢ oprézniony na skrzynie tadunkowa
samochodu odbierajacego urobek spod frezarki.

Nie dopuszcza si¢ do sprzatania urobku z nawierzchni na pobocze ziemne lub do rowow. Frezarki powinny by¢
wyposazone w przenos$nik sfrezowanego materiatu, podajacy go z jezdni na samochody. Przy pracach
prowadzonych na odcinku zabudowanym, frezarki musza by¢ zaopatrzone w systemy odpylania.

Wykonawca moze uzywac tylko frezarki zaakceptowanej przez Inspektora Nadzoru.



4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D.00.00.00 “Wymagania og6lne”, pkt 4.

4.2. Transport materialéw (urobku po sfrezowaniu)

Do przewozu sfrezowanego materialu nalezy stosowa¢ samochody samowyladowcze. Material uzyskany
z frezowania warstw bitumicznych nawierzchni bedzie przewieziony do bazy Zarzadu Drég Powiatowych w
Wilczej Gorze.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot.

Ogolne zasady wykonywania robot podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogdlne”, pkt 5.

5.2. Wykonanie frezowania

Nawierzchnia powinna by¢ sfrezowana do glebokosci i szerokosci zgodnych z Dokumentacja Projektowa.
Szczegdlng ostrozno$¢ nalezy zachowaé przy frezowaniu na odcinku istniejacego kraweznika. Po wykonaniu
frezowania nalezy oczysci¢ nawierzchni¢ przy uzyciu sprzetu wg pkt 3.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogolne”, pkt 6 .

6.2. Kontrola jakosci frezowania

Kontrola jakosci robdt podczas frezowania nawierzchni na zimno powinna obejmowac pomiary okres§lone
w tablicy 1.

Tablica 1. Zakres i czestotliwo$¢ badan kontrolnych przy frezowaniu nawierzchni na zimno

Lp. Wiasciwosé Czestotliwo$¢ badan kontrolnych
1. Réwnos¢ podhuzna Latg 4-metrowg co 20 m

2 Rownos¢ poprzeczna Latg 4-metrowg co 20 m

3. Spadki poprzeczne co50m

4 Szerokos¢ frezowania co50m

5 Glebokos¢ frezowania Na biezaco

Dopuszczalne nierownosci powierzchni po frezowaniu mierzone 4-metrowa tata zgodnie z
BN-68/8931-044 powinny wynosi¢ nie wiecej niz 10 mm.

Spadek poprzeczny powierzchni po frezowaniu powinien by¢ zgodny z okreslonym w

Dokumentacji Projektowe;j, z tolerancjg + 0,5 %.

Szeroko$¢ frezowani powinna odpowiada¢ okre§lonej w Dokumentacji Projektowej z doktadnoscig + 5 cm.
Glebokos¢ frezowani powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa z tolerancja + 10 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogo6lne”, pkt 7.




7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows sfrezowanej nawierzchni bitumicznej jest 1 m? (metr kwadratowy)

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoséci podano w ST D.00.00.00 “Wymagania ogélne”, pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m? (metr kwadratowy) sfrezowania nawierzchni obejmuje

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- frezowanie nawierzchni,

- odwiezienie sfrezowanego materiatu na miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru na odlegtos¢ do 15 km,
- oczyszczenie powierzchni po sfrezowaniu,

- przeprowadzenie pomiar6w powierzchni po frezowaniu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni plantografem i tata.



D.05.03.11/01 WZMOCNIENIE NAWIERZCHNI BITUMICZNYCH
SIATKA Z KOMPOZYTU

1.WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z renowacja i wzmocnieniem
nawierzchni asfaltowej pod nowe warstwy bitumiczne dla remontu drogi powiatowej 2812W (ul. Chybicka i
Gosciniec) od km 1+900 do km 3+470 w Konstancinie-Jeziornie.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokument Przetargowy przy realizacji rob6t wymienionych p.1.1.
1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad wykonania robot zwigzanych ze wzmocnieniem konstrukcji
nawierzchni pod nowe warstwy bitumiczne z zastosowaniem siatek z kompozytu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Spekania nawierzchni asfaltowej — spckania powstate w warstwach nawierzchni asfaltowej jako :
- spekania odbite — nad spekaniami w podbudowie zwlaszcza zwigzanej spoiwami hydraulicznymi,
- spekania niskotemperaturowe - powstale w skutek skurczu termicznego warstw asfaltowych.

1.5. Ogoélne wymagania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot i ich zgodnos¢ z dokumentacja projektows i ST.
2. MATERIALY

2.1. Siatka z kompozytu

Do naprawy spgkan i wzmocnienia nawierzchni nalezy zastosowaé siatke z kompozytu posiadajaca wazng
Aprobatg Techniczng.

2.1.2 Siatka z kompozytu — ptaski wyrdb w postaci siatki, wykonanej z wiokna szklanego powigzana iglowana
nietkang geowtokning.

2.1.3. Wymagania dla siatki z kompozytu

Kompozyt stosowany zgodnie z przeznaczeniem i zaleceniami projektowymi powinien by¢ odporny na czynniki
klimatyczne i $rodowiskowe spowodowane zastosowaniem materiatlow, technologii 1 warunkow
eksploatacyjnych.

Jako wzmocnienie warstw asfaltowych nawierzchni drogowej nalezy uzy¢ kompozytu siatki o sztywnych
wezlach, jednostronnie zespolonej termicznie z widkning. Siatka powinna by¢ wyprodukowana z pasma
polipropylenu, w taki sposob, ze powstata struktura jest zorientowana w dwoch kierunkach. Weztly siatki
powinny by¢ sztywne i stanowi¢ integralny element struktury siatki. Przekrdj poprzeczny zeber siatki powinien
by¢ prostokatny.

Nie dopuszcza si¢ zastosowania wyrobu, ktorego parametry nie speiniajg wymagan podanych w tablicy lub w
przypadku, gdy parametry nie sg potwierdzone w przedmiotowej aprobacie technicznej

Wriasciwosci siatki podano w tablicy.



Tablica 1 Cechy siatki

Parametr Warto$¢ Metoda badania
Polimer Polipropylen -

Wytrzymato$¢ na rozcigganie, nie mniej niz [kKN/m]

. wzdtuz pasma 20 PN 1SO 10319

. w poprzek pasma 20

Nominalne wymiary oczek [mm] 65 x 65 Pomiar bezposredni
Masa powierzchniowa siatki, max [g/m2] 390 PN-EN 965

2.1.4. Wyglad zewnetrzny i szerokos¢ pasma siatki

Rozwinigta rolka siatki powinna by¢ bez widocznych uszkodzen, o rdwnomiernej strukturze uktadu oczek.
Pozadana dlugo$¢ pasma siatki wynosi 50 m, a szeroko$¢ minimalna 2,0 m. Dopuszcza si¢ szerokos¢ pasma
siatki wieksza od 2,0 m, dostosowana modulowo do szerokosci pasa wzmocnienia nawierzchni. Odchytka
doktadnosci szerokos$ci nie powinna przekracza¢ 1 cm na 10 m pasma siatki. Kompozyt uzyty jako wzmocnienie
powinien by¢ produkowany zgodnie z wymaganiami okre§lonymi w normie jakosciowej ISO 9001.

2.1.5. Skladowanie, przechowywanie i transport siatki

Siatka powinna by¢ pakowana, przechowywana i sktadowana w rolkach w sposob zabezpieczajacy je przed
uszkodzeniem, rozwinieciem, opatrzona w oznakowanie identyfikujacy jej rodzaj. Siatke nalezy transportowac
wylacznie w rolkach utozong poziomo maksymalnie w 10 warstwach.

2.1.6. Wymagania dla mieszanki mineralno — emulsyjnej

Mieszanka mineralno — emulsyjna powinna sktada¢ si¢ z :

- mieszanki mineralnej 0/5,

- cement,

- emulsja asfaltowa modyfikowana.

Proporcje i dobér sktadnikow mieszanki powinny zapewnia¢ mozliwos¢ wbudowania  kolejnych warstw
nawierzchni bitumicznej w odstgpie 30 min. od utozenia mieszanki mineralno-emulsyjnej.

3. SPRZET

Przy wykonywaniu wzmocnienia nawierzchni Wykonawca powinien stosowac¢ nastgpujacy sprzet :

- frezarka,

- szczotka mechaniczna,

- sprezarka,

- walec na kotach gumowych,

Wykonawca powinien przedstawi¢ Zamawiajagcemu dane techniczne sprzg¢tu w celu uzyskania akceptacji jego
zastosowania.

4. TRANSPORT

W czasie transportu i przechowywania nalezy chroni¢ siatke przed uszkodzeniami mechanicznymi. Siatke nalezy
przechowywac i transportowa¢ wytacznie w rolkach opakowanych fabrycznie, utozonych poziomo na suchym i
wyréwnanym podlozu. Rolki moga by¢ uktadane jedna na drugiej, maksymalnie w 10 warstwach.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonanie robot obejmuje sfrezowanie warstwy nawierzchni przewidzianej projektem, ulozenie warstwy
wyrownawczej oraz siatki i mieszanki mineralno — emulsyjnej.

5.1. Przygotowanie nawierzchni do wzmocnienia siatka
Podlozem do utozenia wzmocnienia siatka bedzie uprzednio sfrezowana do wymaganego profilu nawierzchnia

bitumiczna. Powierzchni¢ przed ulozeniem siatki, nalezy oczy$ci¢ z kurzu, luznego kruszywa i innych
zanieczyszczen.



5.2. Ulozenie siatki

Kompozyt jest rozwijany z rolki przy lekkim naciagnigciu i uktadany recznie lub przy wykorzystaniu sprzetu do
rozktadania, geowlokning ku dolowi na natozona warstwe szczepna lepiszcza bitumicznego. Do wykonania
warstwy ssczepnej na powierzchni, na ktéorej ma by¢ ulozona siatka nalezy stosowaé¢ emulsje asfaltowa
szybkorozpadowa o zawarto$ci asfaltu 70%. Ilo$¢ emulsji powinna by¢ tak dobrana, aby po odprowadzeniu
wody uzyska¢ okoto 1,0 litra asfaltu na 1m? podtoza. Zaleca si¢ stosowanie K1-70 na bazie asfaltu o penetracji
70-100 lub twardszego. Do skropienia mozna roéwniez zastosowaé goracy asfalt w ilosci 1,0 litra na 1m?
powierzchni. Bezposrednio po skropieniu emulsja, przed jej rozpadem, nalezy roztozy¢ warstweg kompozytu. Po
rozlozeniu kompozyt nalezy docisnagé¢ do podloza poprzez energiczne szczotkowanie sztywnymi szczotkami.
Wszelkie nier6wnosci i faldy powinny by¢ usunigte poprzez szczotkowanie w czasie rozwijania kompozytu.
Kompozyt powinien maksymalnie przylega¢ do podloza. W prawidlowo roztozonym materiale widkna powinny
nabra¢ ciemniejszej barwy po rozpadzie emulsji i zaabsorbowaniu asfaltu.

W migjscu pasm kompozytu nalezy wykonaé zaklad o szeroko$ci okoto 10 — 15cm. Miejsce zaktadu (dolna
warstwa kompozytu) powinna zostaé¢ dodatkowo skropiona taka iloscig emulsji lub asfaltu aby uzyskac ilo$¢
okoto 0,5 litra bitumu na 1m? . Zaklady poprzeczne (kolejnych rolek) nalezy wykonywaé zgodnie z kierunkiem
pracy rozscietacza. Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zasady, aby miejsce zaktadu nie pokrywato si¢ ze sladem
kot projektowanej nawierzchni.

Bezposrednio po rozpadzie emulsji asfaltowej mozna rozpocza¢ uktadanie nawierzchni za pomoca uktadarki
(roz$cietacza masy). Maksymalna temperatura jaka moze mie¢ mieszanka min-asfaltowa uktadana bezposrednio
na kompozycie powinna by¢ zgodna z normg PN-5/96025:2000 dla mieszanek typu beton asfaltowy oraz SMA.
W przypadku uktadania warstw asfaltowych na kompozycie w kilku czesciach (np. poldéwkami jezdni) szew
roboczy w warstwach asfaltowych nie powinien pokrywac si¢ z zaktadem podtuznym pasm kompozytu.

W przypadku odstawania siatki od podtoza lub niedostatecznej szczepnosci, co moze moze objawiac si¢ np.
falowaniem materiatu pod wptywem ruchu samochodow dowozacych mieszanke mineralno-asfaltowa, zaleca si¢
dodatkowe jej przymocowanie przy pomocy kotkow wstrzeliwanych badz wbijanych.

Nie dopuszcza si¢ ruchu samochodoéw bezposrednio po ulozonej warstwie kompozytu za wyjatkiem
samochodéw dowozacych mieszanke. Powinny one jezdzi¢ powoli, unikajac gwattownych skretow, hamowan i
przyspieszen.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robét obejmuje:

1) sprawdzenie jakosci materiatow,

- identyfikacja siatki dostarczonej na teren budowy, ocena wizualna jakosci (siatka przerwana lub zdeformowana
nie nadaje si¢ do wbudowania),

- mieszanka mineralno — emulsyjna — ocena wiasciwosci na podstawie przedstawionych przez Wykonawce
recept laboratoryjnych,

2) oceng powierzchni sfrezowanej polegajacej na sprawdzeniu glebokosSci, rownosci oraz stanu oczyszczenia,

3) sprawdzenie prawidlowos$ci oczyszczenia siatki i mieszanki mineralno — emulsyjnej.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru robot przewiduja okreslenie powierzchni wykonanego wzmocnienia nawierzchni z
zastosowaniem siatki oraz mieszanki mineralno — emulsyjnej w metrach kwadratowych (jednostka ocbmiarowa).

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru robdt dokonuje Zamawiajacy na podstawie wilasnych pomiarow, ogledzin robdt oraz wnioskéw
wynikajacych z kontroli jakosci zastosowanych materialow.

W przypadku wystapienia usterek, Zamawiajacy ustali zakres wykonania robot poprawkowych, ktore
Wykonawca zrealizuje na wlasny koszt w terminie ustalonym z Zamawiajacym.

9. CENA JEDNOSTKOWA

Cena jednostkowa 1m? wykonania wzmocnienia siatka z kompozytu obejmuje
- oznakowanie robot,

- prace pomiarowe,

- zakup 1 transport materialdw na teren budowy,

- frezowanie nawierzchni,

- oczyszczenie nawierzchni,



- skropienia nawierzchni,
- roztozenie siatki,
- utoZenie mieszanki mineralno — emulsyjnej.
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