GLOSKOW (ul. Radnyeh)

SCHEMAT LOZYSKOWANIA
Skala 1:200 (3)
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OBJASNIENIA (100232)
AH_%_HV _DON/\W _AO S\__M_IO_A__M_NCZ_AO/\,\O _U_NN_MW C<<Z_M (*) Przemieszczenia liniowe przyjgto w zakresie
@ . temperatur od -25°C do +55°C zgodnie z PN-85/S-10030
Uoom|_|><<o<<m U>Z m D_I> Uowomc —\ION<m—A przy zatozeniu temp. zwarcia na poziomie +10°C
V\ X_ _M_NC Z _M_A X - _UO_U_\lCN Z< © Obcigzenia pionowe Przemieszczenia liniowe (*)
hV KIERUNEK Y~ — POPRZECZNY . 3 [kN] (m] UWAGI:
X LOZYSKO t .
= Max Min Podtuzne
C<<>®_ . Char. 1114 225 +0.0052 Wielokierunkowo przesuwne
: 1.1 (101006) .
. . R : Obl. 1586 73 -0.0042 KOTWIONE
1. Zastosowano tozyska typu elastomerowego - uktad tozyskowania obiektu - "ptywajacy". o PP 253 TR
ar. +0.0052 ielokierunkowo przesuwne
2. Przed realizacja robot Wykonawca opracuje dokumentacje indywidualnej procedury montazu 12 (100542) = 1228 126 -0.0042 KOTWIONE
zawierajacg harmonogram wbudowania tozysk, z uwzglednieniem robot zwigzanych z doborem i przygotowaniem 1.3 (100194) Char. 771 265 +0.0052 Wielokierunkowo przesuwne
: -0.0042
lozysk a takze robot zwigzanych z przygotowaniem ciosow podtozyskowych i pasow dolnych konstrukcji niosgcej ool 1073 115
Char. 3300 1241 +0.0021 o
3. Lozyska powinny by¢ podsadzane na ciosach na posredniczacych warstwach zaprawy niskoskurczowej lub 2.1 (100901) ——- 2478 930 0.0017 Wielokierunkowo przesuwne
zaprawy na bazie zywic
P y yw 2.2 (100321) Char. 3155 1458 ..7% %%\_mm Wielokierunkowo przesuwne
4. Maksymalna grubo$é nie zbrojonej warstwy podlewki 5.0cm minimalna natomiast powinna byé wieksza od Obl. 4199 1109 :
. : . Char. 3355 1213 +0.0021 o
3-krotnej srednicy maksymalnych ziaren kruszywa 3.1 (100917) on 2550 -~ -0.0017 Wielokierunkowo przesuwne
5. Lozyska powinny by¢ zakotwione do obiektu w sposéb umozliwiajacy wymiane tozyska lub jego czesci Char. 3097 1480 +0.0021
] o ) . ) o ) 3.2 (100337) o.oo 17 Wielokierunkowo przesuwne
6. Projektuje sie tozyska kotwione w sytuacji, gdy szacowane naprezenia minimalne charakterystyczne pod blokiem Obl. 4122 1143 e
elastomeru sa mniejsze od 3MPa. Wykonawca zobowigzany jest zweryfikowa¢ na etapie doboru fozysk (wymiaréw) 4.1 (101044) M”_m:. “MMM AMM w%..mwwm é_o_ox_o_“ﬁ_mm,,\\,_\mmmomcé:m
koniecznos¢ ewentualnego kotwienia zgodnie z wytycznymi dostawcy tozysk. o:n_: 1045 262 +0.0052 Wielokierunkowo przesuwne
4.2 (100580 . .
7. Projektuje sie fozyska elastomerowe zawierajgce min. 4 warstwy elastomeru. ( ) Obil. 1420 155 -0.0042 KOTWIONE
4.3 (100232) M”ms Aﬂommmm WMM .M.%%%Mmm Wielokierunkowo przesuwne

Inwestor: Zarzad Powiatu Piaseczynskiego
ul. Chyliczkowska 14
05-500 Piaseczno
Zamawiajacy: Spoétka Infrastrukturalna
Powiatu Piaseczynskiego Sp. z 0.0.
ul. Zwirowa 50/52 Wilcza Gora
05-506 Lesznowola
Jednostka Transmost Sp. z 0.0
projektowa: ul. Wrébla 21
02-736 Warszawa
TRANSMOST Sp. z o.0. tel: (+022) 853 51 60
Obiekt
budowlany: Budowa mostu wraz z dojazdami przez rzeke Jeziorke w ciagu
drogi powiatowej nr 2838W wraz z przebudowag oswietlenia
ulicznego,gazociagu i urzadzen telekomunikacyjnych na dziatkach:
Dz. 58/1 z dz. 58; 7211 z dz. 72; 7311 z dz. 73; 75/1 z dz. 75 Obr. 0028 PECHERY
Dz. 4/37 z dz. 4/21; 4/39 z dz. 4/21; 19/5 z dz. 19; 19/7 z dz.19; 24 Obr. 0034 RUNOW PGR
Dz. 7 Obr. 0039 WOLKA PECHERSKA PGR
Stadium: PROJEKT WYKONAWCZY
Branza: OBIEKTY INZYNIERSKIE
Nazwa PROJEKT WYKONAWCZY
opracowania:
P BUDOWA MOSTU
Tytut
rysunku: PLAN LOZYSKOWANIA
Zespot projektowy:

Stanowisko Imie i nazwisko Uprawnienia Podpis
PROJEKTANT: mgr inz. Robert KURZEJA MAP/0080/POOM/05 &S% @
PROJEKTANT: mgr inz. Mariusz SNIADECKI MAZ/0352/PWOM/12 @%%%(M
SPRAWDZAJACY: mgr inz. Wojciech LYZWA KBU 1-2126-1/70 §.§ Eyima
Nr arch.: Umowa: Data: Skala: Nr rys.-Ark.:
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