902

—

240

12.5

3D~k

W.3.1
5250

T

%

i

7*

T

E B B B

T

i

%

i

T

7

3D

LI dEedJL JL I JL J LI LI LJdL

L

i

1

=+

S

7

S

1

i

S.0.4

mmxum.os

%tmmm
112,58

610

|||||||||||||||||||||||||||||||||||||

rz.sp.+11,91m 25x25¢m

12.0

[on

25x25¢m

~(W.3D:

635

1413, 2 11,27 11,27 11,27 11,27 11,27 12 27 )2, 27 ]2 27 ) 214141412 27 12 27 )2, 27 12 27 )2, 27

[ 1 0O

1414 27 1414,

rz.sp.+11,62m

G, 50

| A444204,

822
; 76 I 240 ; 243
.50
.................................................. Ve B3 ————8-f ) AW3D
rz.sp.+11,91m 25x25em
S.54 <l 14
25x76cm IR
= L
= [
o 1
W O
Ww O
&
&
o 5 L
=
5 [
= 0O
%tmmm
+12,58
.10 282
............... S
4-QUD—f=4] A W3 DA
“rzspA1162m T L L3 25@5em

147.5

1378

W3~

o

=

%

25%25¢cm

7+

¥

1]

2112211227,

1285

25x25¢m

%.:M_wm
+12,58

452

|||||||||||||||||||||||||||||||||||||

I [ N [ I N
=rO.Ooca L0

—_

rz.sp.+11,91m

240

Qs =
R
S
3
, , o0 402 V2
T —IO T A g
o
< T ~ T
= =
S = o
. S G3D
N , 25x50cm
— VB 0 L\ N/
= 1o b D)
| o~ 25x25¢cm
—L <+
N + %tm_wm
<+ 412,58
Mb4
Mb4
=1 )
o) =
t
= e o
| ~ ..O R?.ruv >
vW\m
100 R
(W3D4 1-B360)—F 3
25x25¢cm rz.sp.+11,91m —
807 , 100

267 559.5 1070.5
18 Aﬁ 410 84 LB 240 LB
Loy
~ =
=
@AWy B o S BID)—(WaD-
\ 25x25¢cm 53 rz.sp.+11,91m 553
= W m 25x760m 25x76cm
V. o~
U R G R — G e —— 3
25x25¢m rz.sp.+11,76m rz.sp.+11,91m 14214,
(3.2 A
1[5
Vol 5
PA.m = g +12,78 <
ok 1= $ih
< o~
7 N0s
D [ T
L=t
3 0=
242 534.5 Dm 527.5 L 50 241
4 ) S
= [ =T tel T > R E————.—.
2 = 3 D I o N B 3D g~y
o T 271227 187 25:25am
2 1= o PR ¢ \E3D
= oT 2 S 25x50cm
= &
i Su=g
.7» [aN]
z e (8
| Y
2% 242 534.5 m \ 5] 632.5 L 50
. ﬁ 5 =i uﬁ < (W3D
|2 o~ —
. i = [] oo OO="
% “ = A M4 w0 65| g
w 5 Ok
w =t 2
=0
=0
=0
+12,78 =t 5.3.2 +12,78
= mvtw_mm SOy 2550m mmiwmm
e : g @
- )
=
&
S.5.6
_22dem . 4 0 IS
) 3D (W3 Dysesid-----(B3.3 ) - frissiao WA Drisrssst (B3 D -ty ---(B.35 -y (B3 D )g)-bs
— 25x25¢m rz.sp.+11,76m 25x25¢m rz.sp.+11,91m rz.sp.+11,91m rz.sp.+11,91m
5, 120 W 205.5 . 10 60 , 100 ., 60 . 100
267 559.5 1070.5

822

=

Uwagi:

— Roboty wykonywat pod nadzorem oséb uprawnionych.

— Roboty wykonywat zgodnie ze sztukg budowlang, zasadami BHP i
obowigzujgcymi przepisami.

= Przed wykonaniem zapozna¢ sie z opisem technicznym.

— Wszelkie niezgodnosci w dokumentacji zqtasza€ projektantowi przed
wykonaniem.

— Projekt rozpatrywac {gcznie z projektem architektury.

— Przed wykonaniem pordwna¢ wszystkie otwory z projektami
branzowymi i architekturg.

- Rysunek rozpatrywac 1gcznie z rysunkami szczegdfowymi Scian,
stupdw, belek i schoddw.

— Wykotwienia Scian, stupdw i schodéw na rysunkach szczegqdfowych
tych elementow.

— Nad wszystkimi narysowanymi &cianami wykona¢ wiefice i wiefice
posrednie.

— Elementy zelbetowe wedtug rysunkdw szczegblowych.

_—clementy zelbetowe

W&N& —elementy murowane

Beton €20/25
Stal (St0S) AD — ¢
(BSt500) A-IIN — 4

otulina 3,0cm
grubos¢ pfyty 20,0cm

JEDNOSTKA PROJEKTOWA:

VAN el N

SZTUKA PROJEKTOWANIA
02-796 Warszawa ul. Wawozowa 22 lok. 5 tel. kom. +48 608294745
www.apm-projektowanie.pl
www.facebook.com/ApmSztukaProjektowania
e_mail: biuro@apm-projektowanie.pl

TYTUL OPRACOWANIA :
PRZEBUDOWA | ROZBUDOWA
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UL. SZPITALNA 12, 05-500 PIASECZNO
DZ. EW. NR 18 OBREB 53

INWESTOR :

POWIAT PIASECZYNSKI
STAROSTWO POWIATOWE W PIASECZNIE

PROJEKTOWAL : PODPIS :
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mgr inz. Jarostaw Strgk
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KONDYGNACJA 3P
- schemat konstrukgcji KA2-31
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