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Wszedzie, gdzie w dokumentacji opisujacej przedmiot zamoéwienia przekazanej
oferentowi (przedmiar, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych) wystagpia nazwy materiatdbw, znaki towarowe, patenty,
pochodzenie lub inne szczegétowe dane, Zamawiajacy dopuszcza uzycie innych
materiatéw, o rGwnowaznych ze wskazanymi parametrach.



1 CZESC OGOLNA

1.1 Nazwa nadana zaméwieniu przez Zamawiajgcego

PROJEKT WYKONAWCZY DOBUDOWY, ROZBUDOWY WRAZ Z
TERMOMODERNIZACJA BUDYNKU STAROSTWA POWIATOWEGO.

1.2 Przedmiot i zakres robé6t budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rob6t budowlanych polegajgcych na wykonaniu instalacji elektryczne;.
Zakres przedmiotowego remontu obejmuje nastepujace roboty budowlane:

- wykonanie instalacji elektryczne;j.

- wykonanie instalacji teletechnicznej.

Roboty instalacyjne w branzy elektrycznej wyszczegdlniono

i opisano w szczegotowych specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru rob6t
budowlanych, zamieszczonych w czesci szczegbtowej niniejszej specyfikacii
technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych.

Cze$¢ ogolna niniejszej specyfikaciji odnosi sie i zawiera wymagania ogélne dla robot
instalacyjnych.

Czed¢ szczegblowa niniejszej specyfikacji odnosi sie i zawiera wymagania
szczegblowe dla poszczegblnych rodzajow robét.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa, specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru roboét i
poleceniami Inspektora Nadzoru.

1.3 Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i rob6t tymczasowych

Prace towarzyszace:

- utrzymanie w czystosci i porzadku stanowiska roboczego,

- wykonanie czynnosci zwigzanych z likwidacjg stanowiska roboczego,

- transportowanie w poziomie na potrzebng odlegto$¢ i w pionie na potrzebng
wysoko$¢ materiatdbw i elementow i wszelkiego sprzetu pomocniczego
niezbednych do wykonania robét,

- zniesienie lub wyniesienie poza obreb budynku materiatdéw, osprzetu oraz gruzu
uzyskanego z rozbieranych elementow i ztozenie w ustalone z Inspektorem
Nadzoru miejsce,

- segregowanie i sortowanie materiatbw i wyrobdw i wyrobow nowych lub
rozebranych, na terenie budowy lub w sktadowisku przyobiektowym,

- obstugiwanie sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,

- sprawdzanie prawidtowosci wykonania robot,

- usuwanie wad i usterek oraz naprawianie uszkodzen powstatych w trakcie
wykonywanych robot, a zawinionych przez bezposrednich wykonawcow,

- wykonanie niezbednych zabezpieczen bhp na stanowiskach roboczych oraz
wywieszenie znakoéw informacyjno — ostrzegawczych wokét strefy zagrozenia,




1.4 Informacje o terenie budowy

Teren budowy dla przedmiotowego zamdwienia stanowi budynek biurowy.
Zamawiajgcy, w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi oraz dokumentacje projektowg stanowigcg opis przedmiotu
zamoéwienia na roboty budowlane i specyfikacje techniczng wykonania i odbioru robot.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji zamowienia az do zakonczenia i odbioru ostatecznego.

Wykonawca dostarczy, =zainstaluje i bedzie utrzymywat tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajgce, w tym: ogrodzenia, porecze, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcoOw i
wszelkie srodki niezbedne do ochrony rob6t, wygody spotecznosci i innych.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wigczony w cene umowna.

Organizacja rob6t budowlanych

Zamawiajgcy okre$li zasady wejscia pracownikbw i wjazd pojazdow, sprzetu
Wykonawcy na ten teren oraz okresli miejsca przytagczy do wody, energii elektrycznej i
sposOb odprowadzania $ciekdbw na potrzeby budowy. Roboty nalezy prowadzi¢ w
sposbdb zorganizowany, bez powodowania kolizji i przestojow, pod nadzorem oséb
uprawnionych i zgodnie obowigzujgcymi normami. Wykonawca zobowigzany jest zna¢
wszelkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i samorzgdowej,
ktore sg w jakikolwiek sposbb zwigzane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny
za wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie  wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciggty bedzie informowac Inspektora
Nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajgc kopie zezwolen i inne odnos$ne
dokumenty.

Dokumentacja projektowa, specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét oraz
dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora Nadzoru stanowig
zatgcznik do umowy, a wymagania wyszczegdlnione w chocby jednym z nich sg
obowigzujgce dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w catej dokumentaciji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentow obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona z ,Ogolnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bteddw Ilub opuszczeh w dokumentacji
stanowigcej opis przedmiotu zamoéwienia, a o ich wykryciu winien natychmiast
powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznosci podane na rysunku wielkosci
liczbowe wymiaréw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty majg by¢ zgodne z dokumentacijg
projektowg stanowigcg opis przedmiotu zamowienia i specyfikacjg techniczng
wykonania i odbioru robét budowlanych.

Wielkosci okreSlone w dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej
wykonania i odbioru rob6t bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy
materiatdw i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z
okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu toleranciji.



W przypadku, gdy dostarczone materiaty lub wykonane roboty nie bedg zgodne z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng wykonania i odbioru robét i majg
wptyw na niezadowalajgcg jakos¢ elementu budynku, to takie materialty zostang
zastgpione innymi, a elementy budynku rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

Zabezpieczenie interes6w 0s6b trzecich

Wykonawca powinien zapewni¢ ochrone wtasnosci publicznej i prywatnej. Wykonawca
jest zobowigzany do oznaczenia i odpowiada za ochrone instalacji, urzgdzen itp.
zlokalizowanych w miejscu prowadzenia rob6t budowlanych. Wykonawca zapewni
wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem instalacji, urzadzen itp. w
czasie trwania rob6t budowlanych.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia, Wykonawca bezzwiocznie powiadomi
Inspektora Nadzoru oraz wtascicieli instalacji i zainteresowanych uzytkownikow oraz
bedzie z nimi wspodtpracowat, dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatanie
uszkodzenia.

Ze wzgledu na specyficzng lokalizacje Wykonawca zobowigzany jest do
powiadamiania uzytkownikbw budynku o utrudnieniach zwigzanych z pracami
remontowymi i 0 ewentualnych przerwach w dostawie medidw.

Ciggi komunikacyjne i pomieszczenia ogolnodostepne powinny byé utrzymywane we
wiasciwym stanie technicznym, nie wolno na nich, poza miejscami wyznaczonymi,
uzgodnionymi z Zamawiajgcym sktadowac¢ materiatdw ani sprzetu.

Ochrona srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia rob6t budowlanych
wszelkie przepisy dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania i wykonywania rob6ét Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie
konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu robot oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla os6b lub wiasnosci spotecznej, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
W okresie trwania i wykonywania rob6t Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie
konieczne kroki majgce na celu stosowanie sie do przepisdbw i norm dotyczgcych
ochrony $rodowiska na terenie i wokét terenu rob6t oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla os6b lub wiasnosci spotecznej, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu
lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc sie do tych wymagan, Wykonawca bedzie miat szczegolny wzglad na:

a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekbw wodnych pytami lub substancjami

toksycznymi,
b) zanieczyszczenia powietrza pytami lub gazami,
¢) mozliwos¢ powstania pozaru.

Warunki bezpieczenstwa pracy

Podczas realizacji rob6t budowlanych Wykonawca bedzie przestrzegaé
obowigzujgcych przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.



W szczegblnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywat
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetniajgcych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Pracownicy wykonujgcy roboty demontazowe powinni by¢ zapoznani z programem
rob6t, sposobami demontazu, a takze powinni byé poinstruowani o bezpiecznym
sposobie ich wykonania. Pracownikom nalezy wyda¢ odziez i obuwie robocze, a takze
srodki ochrony indywidualnej, stosownie do rodzaju wykonywanej pracy.

Pracownicy powinni by¢ poinstruowani o obowigzku stosowania w czasie pracy
przydzielonych srodkéw ochrony osobistej.

Srodki ochrony osobistej powinny mie¢ wymagany certyfikat na znak bezpieczenstwa i
powinny by¢é oznaczone tym znakiem. Do $rodkdédw ochrony osobistej nalezg: kaski
ochronne, rekawice ochronne, a w przypadkach koniecznych takze okulary ochronne.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce,
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia o0s6b
zatrudnionych na terenie prowadzenia robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt i za wszelkie materiaty i
urzgdzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.
Wykonawca bedzie przestrzegac przepisbw ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany
odpowiednimi przepisami.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osbb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie straty spowodowane pozarem
wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie umowne.

Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy

Usytuowanie zaplecza budowy zostanie uzgodnione z Zamawiajgcym, majgc na
uwadze bezpieczenstwo uzytkownikow.

Warunki dotyczace organizacji ruchu

Wykonawca bedzie realizowa¢ roboty i transport w sposOb nie powodujgcy
niedogodnosci dla mieszkancow i uzytkownikéw obiektu, jak rowniez dla mieszkancow
i uzytkownikdw terendéw nie przylegajgcych bezposrednio do terenu prowadzenia
robot.

W przypadku zajScia koniecznosci ograniczenia dostepnosci dla mieszkancéw,
uzytkownikéw i innych do miejsc ogdlnodostepnych, ciagdbw komunikacyjnych itp.,
Wykonawca uzgodni z Zamawiajgcym i Zarzadcg obiektu czas i sposob dostepnosci
do przedmiotowych miejsc.

Ogrodzenie

Wykonawca (w razie potrzeby) wygrodzi czes$¢ podwdrka w celu sktadowania tam
materiatdw budowlanych, gruzu i odpadéw w kontenerach, wygrodzenia ewentualnej
czesci magazynowej i zapewnienia bezpieczenstwa (poprzez wygrodzenie terenu)
przy usuwaniu gruzu.

Zabezpieczenie chodnikow i jezdni



Wykonawca zobowigzany jest do usuwania na biezgco zanieczyszczen i uszkodzen
chodnikow i jezdni powstatych w skutek prowadzenia robot.

1.5 Nazwy i kody robét budowlanych wedtug Wspélnego Stownika Zaméwien
(grupy, klasy, kategorie rob6t w zaleznosci od ich zakresu)

Nazwy i kody grup, klas i kategorii robét dotyczg stosowania Wspdlnego Stownika
ZamoOwien przez zamawiajgcych w Unii Europejskiej. Wspolny Stownik Zamoéwien jest
systemem klasyfikacji produktow, ustug i robdt budowlanych stworzonym na potrzeby
zamoOwien publicznych. Wspblny Stownik Zaméwien sktada sie ze stownika gtdwnego
oraz stownika uzupetniajgcego. Stownik gtdbwny obejmuje nazwy dostaw, roboét
budowlanych lub ustug, ktérym przypisane zostaty 9-cyfrowe kody. Pierwsze dwie
cyfry okreslajg dziaty, pierwsze trzy cyfry okreslajg grupy, pierwsze cztery cyfry
okreslajg klasy, pierwsze pie¢ cyfr okresla kategorie. Ostatnia dziewigta cyfra ma
charakter kontrolny i stuzy do zweryfikowania prawidtowosci poprzednich cyfr.
45310000-3: Roboty w zakresie instalacji elektrycznych
1.6 Okreslenia podstawowe
STWIORB - specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych —
opracowanie zawierajgce w szczegoélnosci zbiory wymagan, ktore sg niezbedne do
okreslenia standardu i jakosci wykonania rob6t, w zakresie sposobu wykonania robét
budowlanych, wiasciwosci wyrobow budowlanych oraz oceny prawidtowosci
wykonania poszczegblnych robét,
SSTWIORB - szczegétowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot
budowlanych — opracowanie zawierajgce w szczegblnosci zbiory wymagan, ktore sg
niezbedne do okreslenia standardu i jakosci wykonania robo6t, w zakresie sposobu
wykonania robo6t budowlanych, wtasciwosci wyrobéw budowlanych oraz oceny
prawidtowosci wykonania poszczegolnych robdt,
Dokumentacja projektowa stanowigca opis przedmiotu zamoéwienia na roboty
budowlane - dokumentacja sktadajgca sie z przedmiaru rob6t, STWIORB, oraz
projektu budowlanego dla rob6t dla, ktdérych jest wymagane uzyskanie decyzji o
pozwoleniu na budowe,
Obiekt budowlany — nalezy przez to rozumie¢:

a. budynek wraz z instalacjami i urzgdzeniami technicznymi,

b. budowle stanowigcg catosC¢ techniczno-uzytkowg wraz z instalacjami i

urzgdzeniami,

c. obiekt matej architektury.
Budynek — nalezy przez to rozumie¢ taki obiekt budowlany, ktéry jest trwale zwigzany
z gruntem, wydzielony z przestrzeni za pomocg przegrod budowlanych oraz posiada
fundamenty i dach.
Roboty budowlane — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajgce na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.
Remont - nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym
rob6t budowlanych polegajgcych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a
niestanowigcego biezgcej konserwaciji.
Urzadzenia budowlane — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z
obiektem budowlanym zapewniajgce mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przytgcza i urzgdzenia instalacyjne.
Teren budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktérej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.



Aprobata techniczna — nalezy przez to rozumie¢ pozytywng ocene techniczng
wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnosé do stosowania w budownictwie.

Wyréb budowlany — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepiséw o
ocenie zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub
zastosowania w sposoOb trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzony do obrotu jako
wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyrobdéw do stosowania we wzajemnym potgczeniu
stanowigcym integralng catos¢ uzytkowa.

Rejestr obmiarow - nalezy przez to rozumie¢ — akceptowang przez Inspektora
nadzoru ksigzke z ponumerowanymi stronami, stuzgcg do wpisywania przez
Wykonawce obmiaru dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ewentualnie
dodatkowych zatgcznikdw. Wpisy w rejestrze obmiardéw podlegajg potwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru budowlanego.

Materiaty — nalezy przez to rozumieC wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak
rowniez rézne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z
dokumentacjg projektowg i specyfikacjg techniczng zaakceptowane przez Inspektora
nadzoru.

Odpowiednia zgodnos¢ — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robét z
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone — z
przecietnymi tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Polecenie Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace
sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwigzanych z wykonywaniem robot
budowlanych.

Przedmiar robé6t - nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do
wykonania rob6t wedtug technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i
podaniem ilosci robot w ustalonych jednostkach przedmiarowych.

Ustalenia techniczne — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach,
aprobatach technicznych i specyfikacjach technicznych,

2 WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW BUDOWLANYCH

Wszystkie materiaty i urzadzenia uzyte do wykonania robét budowlanych powinny
spetnia¢ wymagania odpowiednich norm i posiada¢ aprobaty techniczne, atesty,
certyfikaty, Swiadectwa dopuszczenia do stosowania, deklaracje zgodnosci wymagane
lub dobrowolnie stosowane przez producentéw.

Na podstawie ustawy z dnia 3 kwietnia 1993r. o badaniach i certyfikacji (Dz.U.Nr55,
poz. 250 i z 1994r. Nr27, poz.96) maszyny, urzadzenia i inne wyroby wymienione w
wykazach ustalonych Zarzgdzeniem Dyrektora PCBC z dnia 20 maja 1994r. (Monitor
Polski z 1994r. Nr.39 poz.339 i nr 60 poz.535) i instalowane w obiekcie, powinny
odpowiada¢ wymaganiom jakosciowym w zakresie bezpieczenstwa i higieny pracy i
posiada¢ znak bezpieczenstwa ,B”. Wyroby niepodlegajgce obowigzkowi zgtaszania
do certyfikacji na znak bezpieczenstwa powinny mie¢ udokumentowang dobrg jakos¢ i
spetnia¢ wymagania bezpieczenstwa pracy oraz by¢ wiasciwe z punktu widzenia celu,
ktébremu majg stuzyc.

Wyroby, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy nalezy stosowac zgodnie z
Aprobatg Techniczng Producenta wyrobu. (Rozporzadzenie Ministra Spraw
Wewnetrznych i Administracji z dnia 05.08.1998r. w sprawie aprobat i kryteridw
technicznych oraz jednostkowego stosowania wyrobow budowlanych (Dz.U. Nr 107
poz. 679 2 1998 r.).



Materiaty budowlane stosowane do wykonywania przedmiotu zamoéwienia muszg
spetniac  wymogi art. 10 ustawy Prawo Budowlane oraz by¢ zgodne =z
Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie
sposobdéw deklarowania zgodnosci wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania
ich znakiem budowlanym (Dz. U. 2004 Nr 198 poz. 2041).

Materiaty budowlane muszg by¢ oznakowane znakiem budowlanym dopuszczenia
wyrobu do obrotu i powszechnego stosowania w budownictwie i muszg posiadac
informacje od producenta zawierajgca:

a. okreslenie, siedzibe i adres producenta oraz adres zaktadu produkujgcego
wyrob budowlany;

b. identyfikacje wyrobu budowlanego zawierajgca: nazwe, nazwe handlowa, typ,
odmiane, gatunek i klase wedtug Polskiej Normy wyrobu Ilub aprobaty
technicznej;

c. numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej, z ktorg
potwierdzono zgodnos¢ wyrobu budowlanego;

d. numer i date wystawienia krajowej deklaracji zgodnosci;

e. inne dane, jezeli wynika to z Polskiej Normy wyrobu lub aprobaty technicznej;

f. nazwe jednostki certyfikujgcej, jezeli taka jednostka brata udziat w
zastosowanym systemie oceny zgodno$ci wyrobu budowlanego.

Wykonawca jest zobowigzany na kazde zadanie Zamawiajgcego przedstawic
dokumenty Swiadczace, ze wbudowane materiaty sg dopuszczone do stosowania w
budownictwie zgodnie z art. 10 ustawy Prawo Budowlane.

Szczegblowe  wymagania  dotyczace  wiasciwosci  wyrobéw  budowlanych
w odniesieniu do rodzajow poszczegdlnych robdt budowlanych zostaty omowione
w ,CZESCI SZCZEGOLOWEJ” niniejszej STWIORB.

3 WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany
do rob6t powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow wskazaniom zawartym w specyfikacji technicznej wykonania i
odbioru robo6t, programie zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony
Srodowiska i przepisy dotyczgce jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentow potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Sprzet uzyty w trakcie realizacji robot objetych specyfikacjg powinien spetniac
wymagania obowigzujgce w budownictwie, powinien by¢ sprawny, spetniac
wymagania bhp oraz posiadac instrukcje obstugi. Osoby obstugujace sprzet powinny
by¢ odpowiednio przeszkolone. Sprzet powinien podlegaé kontroli osoby
odpowiedzialnej za bhp na budowie.

Szczeglbtowe wymagania dotyczace sprzetu i maszyn w odniesieniu do rodzajow
poszczegblnych robdt budowlanych zostaty oméwione w ,CZESCI SZCZEGOLOWEJ”
niniejszej STWIORB.

4 WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU



Materiaty powinny by¢ przewozone srodkami transportu w sposéb zapewniajgcy
unikniecia uszkodzen.

Srodki transportu powinny byé zgodne z przepisami bhp i ruchu drogowego.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wptyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wiasciwosci przewozonych
materiatow.

Szczegdtowe wymagania dotyczace srodkéw transportu w odniesieniu do rodzajow
poszczegblnych robdt budowlanych zostaty oméwione w ,,CZESCI SZCZEGOLOWEJ”
niniejszej STWIORB.

5 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw i wykonywanych robo6t, za ich zgodnosé z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robo6t budowlanych oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg stanowigcg opis przedmiotu
zamOwienia na roboty budowlane, w oparciu o obowigzujgce przepisy i normy
wykonania i odbioru robét:

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst ujednolicony — Dz. U. z
dnia 21 listopada 2003 r. nr 207, poz. 2016) , Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o
wyrobach budowlanych (Dz. U. 2004 Nr 92 poz. 881) oraz ustawa z dnia 16
kwietnia 2004 r. o zmianie ustawy Prawo budowlane (Dz. U. 2004 Nr 93 poz.
888),

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych. Tom I.
Budownictwo ogélne, czes¢ | (wyd. ARKADY),

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, czesé
V - Instalacje Elektryczne (wyd. ARKADY),

- Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych, czesé
Il - Instalacje Sanitarne i Przemystowe (wyd. ARKADY),

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie

warunkdéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie
(Dz. U. Nr 75/02 poz. 690, Nr 33/03 poz.270),

- Ustawa z dnia 21 grudnia2004 r - o dozorze technicznym (Dz. U. 122, poz.1321
z pOzniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62,
p0z.627 z pbzniejszymi zmianami),

- Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Spotecznej w sprawie
zasadniczych wymagan dla urzadzen spalajgcych paliwa gazowe (Dz. U. Nr
91/03 poz. 859),

- Polskimi normami, normami branzowymi oraz innymi przepisami, dotyczacymi

prowadzonych robdt,

- Instrukcjami montazu,

- Instrukcjami producentow materiatow i urzgdzen.

Wszelkie zmiany i odstepstwa nie mogg powodowaé obnizenia wartosci
funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a takze trwatosci eksploatacyjne;.

Nastepstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wykonywaniu
robot zostang poprawione przez Wykonawce na wtasny koszt.

Decyzja Inspekiora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i
elementow robo6t bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w specyfikacji technicznej wykonania i odbioru



rob6t budowlanych, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji
Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki badah materiatdw i robodt, rozrzuty normalnie
wystepujgce przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztosci,
wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce na rozwazang kwestie.
Polecenia Inspektora nadzoru dotyczgce realizacji robét bedg wykonywane przez
Wykonawce nie pOzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania robo6t. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robét w takiej sytuacii
ponosi Wykonawca.

Poza warunkami okreslonymi w zatozeniach roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z
warunkami wynikajgcymi z rozporzgadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia
2002 r. w sprawie warunkow technicznych, jakimi powinny odpowiada¢ budynki i ich
usytuowanie.

Wykonawca ma obowigzek zapozna¢ sie z instrukcjami montazu materiatbw i
urzgdzen opracowanymi przez producentdw i zgodnie z nimi przeprowadzi¢ ich
montaz i instalacje.

Szczegbtowe wymagania dotyczace wykonania robot budowlanych
w odniesieniu do rodzajow poszczegolnych roboét budowlanych zostaty omowione w
,CZESCI SZCZEGOLOWEJ” niniejszej STWIORB.

6 KONTROLA JAKOSCI, ODBIOR WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robdt i stosowanych
materiatdw i bedzie przeprowadzat pomiary i badania materiatbw oraz robét. Inspektor
Nadzoru ustali, jaki system kontroli jest konieczny do powyzszego zakresu rob6t.
Kontrola (w zalezno$ci od potrzeb) bedzie obejmowac:

- jakosc¢ uzytego materiatu,

- atesty na materiaty i urzadzenia,

- Swiadectwa dopuszczenia do stosowania w budownictwie,

- oceny lub opinie higieniczne Panstwowego Zaktadu higieny

- aprobaty techniczne lub certyfikaty,

- zgodnosci wykonania rob6t z dokumentacijg projektowa,

- zgodnosci wykonania robot z obowigzujgcymi przepisami i normami,

- zgodnosci wykonania robot z przedmiarem robét i specyfikacjg techniczng

wykonania i odbioru robét budowlanych,

- jakosc i trwatos¢ wykonanych robat,

- zachowanie warunkdéw bhp i ochrony ppoz.

- protokoty z pomiaréw i badan.

Wszystkie badania i pomiary nalezy przeprowadzaé¢ zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku braku norm mozna stosowaé wytyczne krajowe, lub inne procedury
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Kopie wynikéw badan nalezy przekazaé
Inspektorowi Nadzoru.

Wszystkie koszty zwigzane z prowadzeniem badan materiatdw i robdt ponosi

Wykonawca.

Szczegbtowe wymagania dotyczgce  kontroli  jakosci, odbioru  wyrobéw

i robét budowlanych w odniesieniu do rodzajow poszczegélnych rob6t budowlanych

zostaty oméwione w ,CZESCI SZCZEGOLOWELJ’ niniejszej STWIORB.

7 WYMAGANIA DOTYCZACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT



Przedmiar i obmiar rob6t nalezy przeprowadza¢ wedtug zatozen przyjetych
w przedmiarze i kosztorysie ofertowym lub innych zatozen ustalonych
z Zamawiajgcym.

8 OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

PowyZzsze roboty podlegajg nastepujgcym odbiorom:

1) Odbiodr czesciowy,

2) Odbior ostateczny koncowy.

Gotowos¢ danej czesci robo6t do odbioru, lub gotowo$¢ do odbioru ostatecznego
zgtasza Wykonawca do Zamawiajgcego na pismie i jednoczesnie powiadamia
Inspektora Nadzoru. Odbi6r bedzie przeprowadzony zgodnie z warunkami umownymi
dla przedmiotowego zamowienia.

Jesli podczas wykonywania rob6t zmianie ulegnie ich zakres, rozliczenie nastgpi na
podstawie kosztorysu sporzgdzonego w oparciu o obmiar faktycznie wykonanych
robot i ceny poszczegolnych robét z kosztorysu ofertowego Wykonawcy.
Podstawowym dokumentem bedzie protokét odbioru robét sporzadzony w/g wzoru
ustalonego przez Inwestora.

Odbiér robot bedzie dokonany komisyjnie, z uwzglednieniem nastepujgcych
elementéw:

- protokotéw odbioréw czesciowych,

- terminowosci wykonania robét,

- przepisbw obowigzujgcego prawa budowlanego,

- przepisbw bezpieczenstwa i higieny pracy,

- certyfikatow, atestow, Swiadectw, itp. na materiaty i urzgdzenia,

- protokotow z pomiardw i badan,

- wykonanie rob6t zgodnie ze sztukg budowlang, przedmiarem robot, kosztorysem
ofertowym, wymaganiami niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i
Odbioru Rob6t Budowlanych.

Szczegblowe wymagania dotyczgce sposobu odbioru robét budowlanych

w odniesieniu do rodzajow poszczegbinych robdt budowlanych zostaty omowione w

,CZESCI| SZCZEGOLOWELJ’ niniejszej STWIORB.

9 OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH

Wszystkie niezbedne koszty robo6t tymczasowych i prac towarzyszacych winny byc¢
uwzglednione w oferowanej cenie za realizacjg przedmiotowego zamowienia.

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie
uwzglednia¢ wszystkie roboty tymczasowe i prace towarzyszace, jak réwniez inne
czynnosci, badania i wymagania.

10 DOKUMENTY ODNIESIENIA

Przedmiar robét,
Normy, instrukcje i poradniki wskazane w STWiORB i SSTWiORB.

11. CZESC SZCZEGOLOWA — BRANZA ELEKTRYCZNA




1. WSTEP.

Przedmiot i zakres robot elektrycznych.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru instalacji elektrycznych wnetrzowych na napiecie do 1kV.

Zakres prac zasadniczych.

- Zmiana lokalizacji uktadu pomiarowego i wymiana linii zasilajacej.

- Montaz osprzetu instalacyjnego.

- Montaz tablicy licznikowej i bezpiecznikowych.

- Montaz zabezpieczenn pradowych, wytacznikdw réznicowo-prgdowych, potaczen
wyréwnawczych.

- Montaz opraw, przygotowanie podfoza pod oprawy.

- Montaz instalacji teletechnicznych

- Badanie wykonanych instalaciji.

Wyszczeqgdlnienie i opis prac towarzyszacych.

Wq czesci ogdlnej ST.

Dodatkowo:

- wywiezienie sSmieci gruzu i ztomu pochodzgcego z demontazu
(Wykonawca wyceni indywidualnie i uwzgledni w ofercie — zgodnie z RMI

z dnia 02.09.2004 r)

Informacje o terenie budowy.

Wq czesci ogblnej ST.
1.5. Nazwy i kody CPV

45310000-3 Roboty elektryczne w zakresie instalacji elektrycznych.

1.6. Okreslenia podstawowe.




1.6.1. Obwod - przewdd (kabel) wielozytowy lub wigzka przewoddw (kabli) jednozytowych w
uktadzie wielofazowym albo kilka przewoddéw (kabli) jedno- lub wielozytowych potgczonych
rownolegle, tgcznie z osprzetem, utozone na wspélnej trasie i tgczagce zaciski tych samych
dwdch urzagdzen elektrycznych jedno- lub wielofazowych.

1.6.2. Trasa instalacji - pas na scianie budynku, w ktorym utozony jest jeden lub wiecej
obwodow.

1.6.3. Napiecie znamionowe instalacji - napiecie miedzyprzewodowe, na ktére instalacja
zostata zbudowana.

1.6.4. Osprzet instalacyjny - zbiér elementdw przeznaczonych do tgczenia, rozgateziania, lub
zakonczenia przewodéw i kabli.

1.6.5. Ostona przewodu (kabla) - konstrukcja przeznaczona do ochrony przewodu (kabla)
przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi i dziataniem tuku elektrycznego.

1.6.6. Oprawa oswietleniowa — urzgdzenie stuzgce do rozdziatu, filtracji i przeksztatcenia
strumienia $wietinego wysytanego przez zrddto Swiatta, zawierajgce wszystkie niezbedne detale
do przymocowania i potgczenia z instalacjg elektryczna.

Specyfikacja opraw o$wietleniowych:

Oswietlenie podstawowe

Specyfikacja opraw:

Oprawy oswietleniowe

Oswietlenie podstawowe

- zrodta LED

- wymagane 5 lat gwarancji na oprawy oswietlenia podstawowego

- kazde zrodto Swiatta musi posiada¢c wtrasng optyke, decydujacg o wiasciwej dla
pomieszczenia dystrybucji oraz komforcie uzytkowania.

- UGR<= 19 dla pomieszczen biurowych

- temperatura barwowa LED zimna (4000K)

- Wspobtczynnik mocy przytgczeniowej dla pomieszczeh biurowych na pietrach ponizej
0,92W/m2/100lux ( obiekt ma by¢ energooszczedny)

- Gwarancja dostawcy na stabilnos¢ barwy <MacAdam 3.

- Oprawy o$wietlenia podstawowego w pomieszczeniach biurowych min 123 lum/W

- Wspétczynnik luminancji dla kgta 65 stopni dla opraw w pomieszczeniach biurowych ponizej
3000cd/m2

-Trwatos¢ 94% strumienia swietinego minimum 50 000 h

- Oprawa winna posiada¢ aktualne dane fotometryczne dla celow obliczeniowych wraz ze
sprawozdaniem z badan laboratoryjnych.

Oswietlenie awaryjne

- wymagane sg dedykowane oprawy oswietlenia awaryjnego, oddzielne od oswietlenia
podstawowego

- wymagane jest 5 lat gwarancji na oprawy oswietlenia awaryjnego, wtgcznie z akumulatorami
- wymagane sg akumulatory NiMh

- wymagany jest system automatycznego testu, system musi wyrézniac:

+ zasilanie oprawy / brak btedéw

+ uszkodzenie zrodta Swiatta

+ uszkodzenie akumulatora

+ uszkodzenie elektroniki

- Test sprawnosci zrodta swiatta (LED) nie moze byc¢ realizowany pragdowo.(uszkodzony LED
nadal moze przewodzi¢ prad)

- oprawy wewnetrzne ewakuacyjne i awaryjne powinny posiada¢ znak homologacji ENEC,
min. IP42, IKO4, GWT 850st.C

Wszystkie oprawy
- powinny by¢ opracowane i produkowane przez firme certyfikowang 1ISO9001 oraz 1ISO14001.
- Oprawy do pomieszczeh biurowych powinny posiada¢ znak homologacji ENEC,CE



- Dokumentacja projektowa musi zawiera¢ sprawozdania z badan opraw, jako dowdd
zgodnosci z wyzej wymienionymi wymaganiami.

1.6.7. Skrzyzowanie - takie miejsce na trasie instalacji elektrycznej, w ktérym jakakolwiek
cze$¢ rzutu poziomego instalacji przecina lub pokrywa jakakolwiek cze$¢ rzutu poziomego
innej instalacji elektrycznej lub innej instalacji.

1.6.8. Zblizenie - takie miejsce na trasie, w ktorym odlegto$¢ miedzy instalacja elektryczng,
urzadzeniem itp. jest mniejsza niz odlegto$¢ dopuszczalna dla danych warunkéw uktadania bez
stosowania oston zabezpieczajacych i w ktérych nie wystepuje skrzyzowanie.

1.6.9. Przepust instalacyjny - konstrukcja o przekroju okraglym przeznaczona do ochrony
przewodu przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi 1 dzialaniem tuku
elektrycznego.

1.6.10. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych, dostgpnych
w wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktéceniowych.

1.6.11. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi
Normami, oraz z definicjami podanymi w ,,Wymaganiach ogélnych”.

2. WYMAGANIA DOTYCZACE WLASCIWOSCI WYROBOW
BUDOWLANYCH — BRANZA ELEKTRYCZNA.

Uzyte materialy powinny spetniaé¢ warunki okreslone w odpowiednich normach
przedmiotowych, a w przypadku braku normy powinny odpowiadaé¢ warunkom
technicznym wytworni oraz posiada¢ odpowiednie atesty.

2.1. Przewody elektryczne

Przy budowie instalacji elektrycznych zewnetrznych i wewnetrznych nalezy stosowac
przewody zgodne z dokumentacjg projektows.
Jezeli dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, lub przypadku braku dokumentaciji, to
w instalacjach wnetrzowych nalezy stosowaé nastepujgce typy przewodédw elektrycznych:
- DY o napieciu znamionowym do 1 kV

LgY o napieciu znamionowym do 1 kV

YDYp o napieciu znamionowym do 1 kV

Ly o napieciu znamionowym do 1kV

YKY o napieciu znamionowym do 1kV

UTP dla sieci komputerowych
Przekrol zyt kabli i przewodow powinien by¢ dobrany w zaleznosci od dopuszczalnego spadku
napiecia i dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez prady robocze i zwarciowe wg
norm i przepisow [pkt 10], oraz powinien spetnia¢ wymagania skutecznosci ochrony od
porazen prgdem elektrycznym wg norm i przepiséw [pkt 10].

2.2. Osprzet
Osprzet stosowany przy budowie powinien by¢é zgodny z dokumentacjg projektowg, lub
przypadku braku dokumentacji wynikajgcy z przedmiarédw rob6t lub uzgodnien z

Zamawiajgcym, oraz powinien spetnia¢ wymagania skuteczno$ci ochrony od porazen prgdem
elektrycznym wg norm i przepiséw [pkt 10].

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU - BRANZA ELEKTRYCZNA.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét, zarbwno w miejscu tych robét, jak tez



przy wykonywaniu czynnosci pomochiczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku
materiatdw, sprzetu itp.
Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru.
Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robé6t zgodnie z zasadami
okreslonymi w specyfikacji technicznej i wskazaniach Inspektora Nadzoru w terminie
przewidzianym kontraktem.
Wykonawca przystepujgcy do budowy instalacji wnetrzowych powinien wykazac¢ sie
mozliwo$cig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu, gwarantujgcych wiasciwg jakosé
robét:

miotek udarowy,

wiertarki wieloczynnosciowe;j,

bruzdownicy,

przyrzaddéw pomiarowych.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreSlonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie
przewidzianym umowa3.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentow potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inwestora, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania takich srodkdéw transportu, ktore nie
powodujg uszkodzen i odksztatcen materiatbw. Rury w wigzkach muszg by¢ transportowane
na samochodach odpowiedniej dtugosci.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego przejazdami oraz dojazdami do miejsca prowadzenia roboét.

Ponadto przy za- i wyladunku oraz przewozie na $rodkach transportowych nalezy
przestrzega¢ przepisow aktualnie obowigzujgcych w publicznym transporcie drogowym i
kolejowym.

4.1. Sktadowanie.

Wykonawca zapewni, aby materiaty sktadowane tymczasowo, do czasu gdy bedag potrzebne
do robdét, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, uszkodzeniami izolacji, zachowaty
swojg jakosc¢ i wtasciwosci i bylty dostepne do kontroli przez Inwestora.

Miejsce czasowego sktadowania materiatbw bedzie zlokalizowane w obrebie miejsca
prowadzenia rob6t, w miejscach uzgodnionych z Inwestorem, lub poza terenem robdét w
miejscu zorganizowanym przez Wykonawce.

5. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH.



Roboty prowadzi¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia
06.02.3003 r. (Dz. U. Nr 47 poz. 407) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych.

Montaz systemu przyzywowego
Elementy systemu przyzywowego instalowa¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w
projekcie.

Montaz systemu telewizji CCTV

Wymagania dotyczgce kamer IP:

1.1 FLEXIDOME IP indoor 5000 HD [NII-50022-A3]
A. Charakterystyka ogoélna:

1. Kamera powinna uzywac przetwornika 1/2.7 cala CMOS HD.

2. Kamera powinna zapewniac wysoka czuto$¢ w kolorze (0.25 Ix) oraz w trybie
monochromatycznym (0.05 Ix).

3. Kamera powinna posiadac opcje zdalnej regulacji ostrosci oraz ogniskowej

4. Kamera powinna oferowac technologie Content-based Imaging (C-BIT).

5. Kamera powinna uzywac technologii inteligentnej dynamicznej redukcji
szumow (Intelligent Dynamic Noise Reduction iDNR) do zredukowania
wptywu szumow.

6. Kamera powinna zapewniac rozdzielczo$¢ 1920 x 1080 pikseli (HD 1080p)
przy 30 klatkach/sekunde w proporcji obrazu 16:9.

7. Kamera powinna zapewnia¢ kompresje H.264 i JPEG oraz funkcje
ograniczania pasma, w celu efektywnego zarzagdzania pasmem i
skfadowaniem danych, przy jednoczesnym zapewnieniu znakomitej jakosci
obrazu.

8. Kamera powinna pracowac przy zasilaniu Power over Ethernet IEEE 802.3af
(802.3at typu 1) (dla instalacji wewnetrznych).

9. Kamera powinna wspiera¢ AutoMDIX.

10. Kamera powinna by¢ dostosowana do standard ONVIF Profil S.

11. Kamera powinna posiadac system analizy wykrywania ruchu MOTION+.

12. Kamera powinna zapewnia¢ sze$¢ konfigurowalnych trybéw uzytkownika w
celu zapewnienia optymalnych ustawien dla ro6znych przeznaczen.

13. Kamera powinna zapewnia¢ cztery niezalezne w petni konfigurowalne maski
prywatnosci.

14. Kamera powinna zapewniac pojawiajacy sie na ekranie widok stuzgcy do
tatwego ustawienia ostrosci oraz konfiguracji ustawien sieciowych.

15. Kamera powinna zapewniac polepszony obraz nocny przez zwiekszanie
czutosci IR dzieki automatycznemu przetgczaniu filtru IR z kolorowego na
monochromatyczny przy stabym swietle lub przy aplikacjach z oswietlaczem
IR. Filtr IR moze byc¢ przetaczony manualnie przez wejscie alarmowe lub
zaprogramowany w trybie/profilu kamery.

16. Kamera powinna uzywac analizy piksel po pikselu do automatycznej
kompensacji Swiatta wstecznego bez koniecznosci definiowania okna lub
obszaru.

17. Kamera powinna posiada¢ wbudowany promiennik podczerwieni o zasiegu do
15m

B. Obraz

Kamera powinna uzywac przetwornika 1/2.7 cala CMOS.

Kamera powinna zapewnia¢ rozdzielczos¢ 1080p przy 30 fps.

Kamera powinna zapewnia¢ rozdzielczos¢ 1920 x 1080 pikseli.

Kamera powinna by¢ wyposazona w zamontowany zmiennoogniskowy staty
obiektyw 3 - 10 mm, DC Iris, F1.3 - 360 z katem widzenia:

a. 36°-117° (Poziomo)
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b. 20°-61° (Pionowo).
5. Kamera powinna oferowa¢ Dynamic Range na poziomie 76 dB.
6. Kamera powinna zapewnia¢ obraz przy oswietleniu 0.25 Ix (kolor) lub 0.05Ix.
7. Elektroniczna przystona powinna pracowac z predkosciami od 1/30 (1/25) do
1/15000.
8. Kamera powinna by¢ zdolna do pozyskiwania i zapisywania obrazéw
uzywajac standardow:
a. H.264 MP (Profil gtdéwny)
b. M-JPEG

Zarzadzanie nagrywaniem i zapisem

1. Kamera powinna obstugiwa¢ urzgdzenia iSCSI aby zapisywac strumienie
wideo prosto na macierzach iSCSI RAID.

2. Kamera powinna mie¢ port pamieci microSD: dostepne do reki karty microSD
(SDHC i SDXC) dla pamieci lokalnej (do 2 TB).

3. Pamiec lokalna powinna by¢ zdolna do Automatycznego Uzupetniania Sieci
(ANR).

4. Nagrywanie Lokalne: nagrywanie ciagte, ring recording, nagrywanie
definiowane przez alarm/wydarzenie/harmonogram.

Analiza Wideo

1. Kamera powinna by¢ w stanie samodzielnie analizowac wideo bez udziatu
dodatkowych urzadzen.

2. Kamera powinna by¢ w stanie wykrywac i wysytac informacje o alarmie dla
niestandardowych wydarzen.

3. Kamera powinna umozliwia¢ uzytkownikom ustalenie 10 oddzielnych profili i
przetgczanie pomiedzy nimi oparte na harmonogramie, dzieri/noc lub wolne.

Ochrona dostepu

1. Kamera HD powinna oferowac trzy poziomy ochrony hastem.

2. Kamera HD powinna umozliwia¢ autentykacje 802.1x uzywajac serwera RADIUS
(Remote Authentication Dial In User Service).

3. Kamera HD powinna przechowywac certyfikat SSL do uzywania HTTPS.

4. [Kamera HD powinna uzywac niezaleznego szyfrowania AES z 256-bitowym
kluczem.

5. Kamera powinna wspiera¢ szyfrowanie na poziomie sprzetowym tj fabrycznie
zabudowany modut TPM (Trusted Platform Module), ktéry wykorzystuje klucz
kryptograficzny do ochrony wszystkich zarejestrowanych danych

Wysytanie postdéw zdjeciowych
1. Kamera powinna umozliwia¢ wysytanie okresowych postéw ze zdjeciem w
formacie JPEG do serwera FTP lub do konta Dropbox.



Obstugiwanie alarmu

1. Kamera powinna mie¢ wejscie alarmowe, ktére moze by¢ wyzwalane przez
styki typu NO i NC.

2. Kamera powinna posiada¢ zdolnos¢ do pokazywania 31typdw alarmu i
programowania wiadomosci alarmowych.

3. Kamera powinna mie¢ zmienne wyjscia, ktére mogg by¢ wybierane dla
operacji NO i NC. Zmiana moze by¢ wymuszana przez alarm zewnetrzny z
wejscia kamery, reczng aktywacje z przegladarki, przez wykrycie ruchu,
scenariusz, lub utrate obrazu wideo.

4. Kamera powinna wspiera¢ alarm dzwiekowy z mozliwoscig generowania(
ustawiania) alarmu z réznych czestotliwosci

5. Kamera powinna umozliwia¢ wysytanie wiadomosci email z alarmami z
opcjonalnymi obrazami JPEG.

|. Sie¢ wideo

1. Kodowanie H.264 i M-JPEG.

2. Peftna obstuga i konfiguracja kamery przez siec.

3. Ethernet: STP, 10/100 Base-T, auto-sensing, half/full duplex, RJ45, do 30
klatek/s

4. ONVIF Profile S standard.

5. Protokoty: IPv4, IPv6, UDP, TCP, HTTP, HTTPS, RTP/RTCP, IGMP V2/V3,
ICMP, ICMPv6, RTSP, FTP, Telnet, ARP, DHCP, SNTP, SNMP (V1, MIB-11),
802.1x, DNS, DNSv6, DDNS, SMTP, iSCSI, UPnP (SSDP), DiffServ (QoS),
LLDP, SOAP, Dropbox, CHAP, Digest Authentication.

J.Audio

K.

5. Standardy:
a. AAC
b. G.711,8kHz
c. L16

6. Stosunek sygnat/szum: >50 dB

7. Full duplex / Half duplex

8. Wbudowany mikrofon, wejscie, wyjscie.

Obraz w nocy

1. Kamera powinna mie¢ 10 diod LED o wysokiej efektywnosci (850 nm)
zapewniajgcych zasieg do15 m (50 ft).

Kontrola

1. Kamera powinna by¢ konfigurowalna przez przegladarke internetowg lub
oprogramowanie PC.

Zigcza

1. Kamera powinna posiada¢ jedno ztgcze RJ-45 dla potgczenia z siecig
Ethernet.

2. Kamera powinna posiadac jedno analogowe wyjscie wideo 2.5 mm jack
stuzgce wytgcznie do instalaciji.

3. Kamera powinna posiada¢ wejscie alarmowe zwarciowe lub DC 5V do
aktywaciji alarmu.

4. Kamera powinna posiadac jedno wyjscie przekaznikowe (maksymalnie 1 A,
24 VAC/VDC).

5. Kamera powinna posiadac¢ jedno wejscie typu jack dla audio.

6. Kamera powinna posiadac¢ jedno wyjscie typu jack dla audio.



N. Parametry elektryczne

1.

2.

3.

Kamera powinna pracowac przy zasilaniu +12 VDC Power over Ethernet
(48 VDC nominalnie).

Kamera powinna by¢ zgodna z IEEE 802.3af (802.3at Typu 1) Power over
Ethernet. Poziom: Class 2.

Kamera powinna pobieraé maksymalnie 6 W.

O. Environmental

1.
2.
3.

Zakres temperatury pracy: od -20°C do +50°C (od -4°F do +122°F).
Zakres temperatury sktadowania: od -20°C do +70°C (od -4°F do +158°F).
Wilgotnosé: od 20% do 95% (bez kondensacii).

P. Parametry mechaniczne

1.

2.
3.
4.

Wymiary:

a. Srednica 135 mm (5.32in.)
b. Wysokos¢ 102 mm (4 in.).
Waga okoto 554 g (1.22 Ib).
Trzy osie regulacji.

Kolor RAL 9010 i RAL 9004.

1.2 IP bullet 5000 HD [NTI-50022-A3S]
A. Charakterystyka ogoélna:

1.
2.
3.

4.

7.
8.

9.

Kamera powinna zapewniac rozdzielczos¢ 1080p w proporcji 16:9.

Kamera powinna oferowac¢ temper oraz inteligentne wykrywanie ruchu.
Kamera powinna posiadac funkcje zdalnej regulacji ostrosci oraz ogniskowe;j
obrazu.

Kamera powinna zapewnia¢ dwukierunkowg w petni podwojng komunikacije
audio.

Kamera powinna posiada¢ wbudowany oswietlacz IR (850nm) z mozliwoscig
regulacji mocy .

Kamera powinna uzywac technologii inteligentnej dynamicznej redukcji
szumoéw (Intelligent Dynamic Noise Reduction iDNR) do zredukowania
wptywu szumow.

Kamera powinna pracowac przy zasilaniu Power over Ethernet IEEE 802.3af.
Kamera powinna zapewnia¢ cztery niezalezne w petni konfigurowalne maski
prywatnosci.

Kamera powinna zezwala¢ na ustawianie obszarow zainteresowania (ROI) z
funkcja elektronicznego PTZ.

10. Kamera powinna zapewniac zdalng regulacje ogniskowej oraz ostrosci.

B. Obraz

1.

2.
3.
4

2

Kamera powinna uzywac przetwornika 1/2.9 cala CMOS.

Kamera powinna zapewnia¢ rozdzielczos¢ 1080p przy 30 fps.

Kamera powinna zapewnia¢ rozdzielczos¢ 1920 x 1080 pikseli.

Kamera powinna by¢ wyposazona w zamontowany zmiennoogniskowy staty
obiektyw 2,7 - 12 mm, DC Iris, F1.4 - 360 z kgtem widzenia:

a. 32°-100° (Poziomo)

b. 18°-53° (Pionowo).

Kamera powinna oferowa¢ Dynamic Range na poziomie 76 dB.

Kamera powinna zapewnia¢ obraz przy oswietleniu 0.07 Ix (kolor) lub 0.0Ix
(aktywny oswietlacz IR), przy parametrach obrazu ( 3200K, odbicie 89%,
30IRE)

Elektroniczna przystona powinna pracowac z predkosciami od 1/30 (1/25) do
1/15000.



8.

Kamera powinna by¢ zdolna do pozyskiwania i zapisywania obrazéw
uzywajgc standarddw:

a. H.264 MP (Profil gtdéwny)

b. M-JPEG

Zarzgdzanie nagrywaniem i zapisem

9.

10.

11.

12.

Kamera powinna obstugiwac urzadzenia iSCSI aby zapisywac strumienie
wideo prosto na macierzach iSCSI RAID.

Kamera powinna mie¢ port pamieci microSD: dostepne do reki karty microSD
(SDHC i SDXC) dla pamieci lokalnej (do 2 TB).

Pamie¢ lokalna powinna by¢ zdolna do Automatycznego Uzupetniania Sieci
(ANR).

Nagrywanie Lokalne: nagrywanie ciagte, ring recording, nagrywanie
definiowane przez alarm/wydarzenie/harmonogram.

G. Analiza Wideo

1.

2.

3.

Kamera powinna by¢ w stanie samodzielnie analizowa¢ wideo bez udziatu
dodatkowych urzgadzeh.

Kamera powinna by¢ w stanie wykrywac i wysyta¢ informacje o alarmie dla
niestandardowych wydarzen.

Kamera powinna umozliwia¢ uzytkownikom ustalenie 10 oddzielnych profili i
przetaczanie pomiedzy nimi oparte na harmonogramie, dzier/noc lub wolne.

H. Ochrona dostepu

1.
2.

3.
4,

5.

Kamera HD powinna oferowac¢ trzy poziomy ochrony hastem.

Kamera HD powinna umozliwia¢ autentykacje¢ 802.1x uzywajac serwera RADIUS
(Remote Authentication Dial In User Service).

Kamera HD powinna przechowywac certyfikat SSL do uzywania HTTPS.

[Kamera HD powinna uzywacé niezaleznego szyfrowania AES z 256-bitowym
kluczem.

Kamera powinna wspiera¢ szyfrowanie na poziomie sprzetowym tj fabrycznie
zabudowany modut TPM (Trusted Platform Module), ktéry wykorzystuje klucz
kryptograficzny do ochrony wszystkich zarejestrowanych danych

I.  Wysytanie postéw zdjeciowych
2. Kamera powinna umozliwia¢ wysytanie okresowych postow ze zdjeciem w

formacie JPEG do serwera FTP lub do konta Dropbox.

Sie¢ wideo

Kodowanie H.264 i M-JPEG.

Petna obstuga i konfiguracja kamery przez siec.

Ethernet: STP, 10/100 Base-T, auto-sensing, half/full duplex, RJ45, do 30
klatek/s

ONVIF Profile S standard.

Protokoty: IPv4, IPv6, UDP, TCP, HTTP, HTTPS, RTP/RTCP, IGMP V2/V3,
ICMP, ICMPv6, RTSP, FTP, Telnet, ARP, DHCP, SNTP, SNMP (V1, MIB-I11),
802.1x, DNS, DNSv6, DDNS, SMTP, iSCSI, UPnP (SSDP), DiffServ (QoS),
LLDP, SOAP, Dropbox, CHAP, Digest Authentication.



D. Audio
1. Kamera powinna zapewnia¢ podwojng i dwukierunkowg komunikacje audio
AAC, G.711, L16 dla odtwarzania nagran i “na zywo” uzywajgc linii wejsciowej
i wyjsciowej typu jack.

E. Widzenie nocne (Infrared)
1. Kamera powinna posiada¢ 12 diod LED o wysokiej efektywnosci (850 nm) dla
zapewnienia wysokiej jakosci obrazu nocnego do 30 metrow.

F. Kontrola
1. Kamera powinna by¢ konfigurowalna przez przegladarke internetowg lub
oprogramowanie PC.

G. Ziacza
1. Kamera powinna posiadac jedno ztgcze RJ-45 dla potgczenia z siecig
Ethernet.

2. Kamera powinna posiadac jedno analogowe wyjscie wideo BNC stuzgce
wytgcznie do instalaciji.

3. Kamera powinna posiadac¢ wejscie alarmowe zwarciowe lub DC 5V do
aktywaciji alarmu.

4. Kamera powinna posiada¢ jedno wyjscie przekaznikowe (maksymalnie 1 A,
24 VAC/VDC).

5. Kamera powinna posiadac¢ jedno wejscie typu jack dla audio.

6. Kamera powinna posiadac¢ jedno wyjscie typu jack dla audio.

H. Parametry elektryczne
1. Kamera powinna pracowac¢ przy zasilaniu +12 VDC Power over Ethernet
(48 VDC nominalnie).
2. Kamera powinna by¢ zgodna z IEEE 802.3af (802.3at Typu 1) Power over
Ethernet. Poziom: Class 3.
3. Kamera powinna pobiera¢ maksymalnie 12 W(PoE).

I. Parametry srodowiskowe

Zakres temperatury pracy: -30°C do +60°C (-22°F do 122°F)
Zakres temperatury sktadowania: -40°C do +70°C (-40°F do 158°F)
Wilgotnosé: od 20% do 90% (bez kondensacii).

Klasa odpornosci na warunki atmosferyczne 1P66.

Klasa odpornosci na uderzenia IK08.
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J. Parametry mechaniczne
1. Wymiary (Hx W x D): 271 x 90 x 90 mm
2. Waga 1.3 kg.
3. Trzy osie regulacji (360°/90°/360°).
4. Kolor kamery: RAL 9006.

Wymagania szczegbtowe do serwera systemu:

Parametr Wymagania minimalne

»- Sieciowe rejestrator IP do zarzadzania zapisem gotowy do uzycia po
rozpakowaniu, oprogramowanie do zarzadzania sygnalem wizyjnym preinstalowane
na rejestratorze)

*Obstuga kamer sieciowych i odbiornikéw proponowanych w ofercie. Mozliwos¢
rozbudowy systemu do 128 kamer/nadajnikéw/odbiornikéw i kamer sieciowych oraz
do 10 stacji operatorskich, mozliwo$¢ rozbudowy systemu do klasy Enterprise z
funkcjonalnoscia 10 multiserweréw oraz mozliwoscig podtaczenia do 10 000 kamer,
100 stacji operatorskich

Podstawowe funkcje




Rejestracja w systemie

e Zapis strumieni wideo z kamer bezposrednio na macierzach i-SCSI.

* Mozliwos$¢ tworzenia logicznych podsysteméw rejestracji obstugujacych od jednej
do czterech macierzy

* Mozliwos$¢ konfiguracji nadmiarowej i redundantnej w ramach podsysteméw, dla
zapewnienia utrzymania zapisu w momencie awarii pojedynczych macierzy

* Rejestrator powinien posiada¢ interfejs WWW do monitorowania stanu zapisu, a w
szczegblnosci czas dzialania systemu, szacowany czas przechowywania,
sumaryczny strumien do zapisu, status kamer( ilos¢ kamer w systemie, offline,
zapisujace), wySwietlenie pojedynczej kamery ,,na Zywo” oraz odtwarzanie

* Oprogramowanie do zapisu powinno mie¢ mozliwo$¢ zapisu metadanych z
inteligentnej analizy obrazu celem szybkiego przeszukiwania materiatu archiwalnego
*Wbudowany sprzetowe urzadzenie do transkodowania sygnaléw wizyjnych
pozwalajace na mozliwos¢ wyswietlania wysokiej jakosci obrazow wideo UHD
nawet za posrednictwem polaczen o niskiej lub ograniczonej przepustowosci.
Technologia ta powinna umozliwia¢ ogladanie wideo natychmiast — w dowolnej
chwili i z dowolnego miejsca. Dane powinny by¢ pobierane z urzadzenia
rejestrujacego oraz dekodowane i dekompresowane do strumienia o nizszej
szybkosci transmisji bitéw dopasowanej do przepustowosci potaczenia.
Przeskalowanie powinno odbywa¢ si¢ w locie. Po wlaczeniu pauzy funkcja
btyskawicznej poprawy szczeg6iéw natychmiast wy§wietla obraz w jakosci
UHD/4K.

* Mozliwo$¢ zdefiniowania czasu przechowywania nagran

System operacyjny

*Storage Server 2012 R2
System operacyjny dziatajacy na dyskach SSD(2x120GB min) w konfiguracji RAID-
1

Komponent zarzadzania

*Dedykowane oprogramowanie zarzadzajace rejestracja z mozliwoscia obstugi
wigkszej ilo$ci serwerdw i taczenia ich w logiczng cato$¢

Przestrzen dyskowa

*4.8, 16 dyskow po 4TB

Bezpieczenstwo danych
video

*Kontroler sprzgtowy RAID-5 z mozliwoS$cig wsparcia
RAID 6

Konfiguracja przestrzeni
dyskowej

*Jako target iSCSI dla strumieni z kamer

Tlos¢ sesji

*128 réwnoczesne sesje i-SCSI

Przepustowos¢

*Co najmniej 475 Mb/s do zapisu w RAID 6 lub RAID 5

Interfejs

*2 x Gigabit Ethernet oraz 1x port IPMI do zdalnego zarzadzania i monitorowania
urzgdzenia

Karta graficzna

Zainstalowany profesjonalny adapter graficzny z wyjSciami diplay port na 4

monitory
Konfiguracja *Zdalna lub lokalna
Procesor Intel E3-1275 v3; 3.5 GHz (Quad Core / 8 watkow)
Pamigé DDR3-1600 ECC; 1 x 8 GB zainstalowane
Zasilacz *2 zasilacze redundantne z mozliwo$cig wymiany ,hot swap”
Gwarancja: * 3 lata
* Automatyczne wykrywanie urzadzen IP,
* Automatyczne przydzielanie adreséw IP urzadzeniom,
* Funkcja wsadowej aktualizacji oprogramowania uktadowego urzadzen IP,
* Drzewo logiczne z mozliwoscia konfigurowania,
Konfiguracja * Funkcja wstepnie zdefiniowanych sekwencji kamer,

* Funkcja sekwencji automatycznych tworzonych przez wybér wielu obrazéw i
przeniesienie ich technika ,,przeciagnij i upus¢” do okien obrazdw,

* Konfiguracja podgladu delta — wy$wietlanie tego, co zostalo zmienione, informacji,
kto dokonat zmiany i kiedy zostala ona dokonana,

* Programowalne przyciski zdarzen definiowanych przez uzytkownika.

Interfejs uzytkownika

* Mapy lokalizacji z obstugg funkcji zoom, potaczeniami, urzadzeniami,
sekwencjami i skryptami polecen,

* Obstuga do 4 monitoréw za pomoca jednej stacji roboczej,
* Obstuga klawiatury CCTV, podtaczonej do stacji roboczej lub nadajnika IP,




» Kazde z okien obrazu mozna przetaczy¢ na wyswietlanie obrazu odtwarzanego,

* Mozliwo$¢ podgladu obrazu odtwarzanego rownocze$nie w wielu oknach,

* Okna obrazu umozliwiajg wySwietlanie obrazu biezacego, obrazu odtwarzanego,
dokumentéw tekstowych, map lub stron sieciowych,

* Stany urzadzenia prezentowane przy pomocy ikon, facznie z zanikiem potaczenia
sieciowego czy zanikiem sygnatu wizyjnego,

* Mozliwos$¢ indywidualnego konfigurowania drzewa Ulubionych indywidualnie dla
kazdego uzytkownika,

* Funkcja drzewa Ulubionych z mozliwos$cia skonfigurowania kompleksowych
widokow ze zdefiniowaniem ukfadu okien obrazu i przydzielania poszczegdlnych
kamer,

* Mozliwo$¢ wyboru kamery dwukrotnym kliknigciem lub technikg ,,przeciagnij i
upu$¢” z map lokalizacji, drzewa logicznego lub drzewa Ulubionych,

* Pelna obstuga stacji roboczych wyposazonych w monitory wielkoformatowe

* Mozliwo$¢ petnej obstugi stacji roboczych z komponentem monitor Wall z
poziomu stacji klienckiej

* Synchroniczne odtwarzanie obrazu z wielu kamer

* Funkcja zaawansowanej osi czasu umozliwia fatwe wyszukiwanie zapisanych
nagran z prezentacja graficzng,

* Kolory osi czasu wskazujg stan zapisu - zapis normalny, alarmowy, zapis po
wykryciu ruchu, zapis chroniony i zapis dzwigku, (tylko dla NVR)

* Mozliwo$¢ tatwego wyboru odtwarzanego fragmentu technikag przeciggania
znacznikéw (linii) na osi czasu,

* Mozliwos$¢ eksportu wybranych fragmentéw nagran na ptyte DVD, dyski sieciowe
lub do zewnegtrznej pamieci USB,

* Elastyczna funkcja wyszukiwania obejmujaca wszystkie rejestratory, takze
sieciowe, dofaczone do systemu,

* Funkcja wyszukiwania ruchu po zapisaniu obrazu umozliwiajaca tatwe znalezienie
zmian w wybranych fragmentach obrazu,

* Wyszukiwanie dochodzeniowe umozliwia uzycie na zapisanych obrazach
algorytmow Inteligentnej Analizy Obrazéw

* Dwie opcje odstuchu dzwigku — tylko w wybranym kanale lub w wielu kanatach
réwnoczesnie,

*mozliwo$¢ przelaczenia strumienia do podgladu przez uzytkownika. Przelaczenie ze
strumienia np. 1-go na 2-gi powinno by¢ dostgpne z panelu operatora.

W przypadku tacz o niskiej przepustowosci uzytkownik/operator powinien mie¢
mozliwo$¢ wyboru wlaczenia funkcji transkodowania strumienia dla danej kamery.
Transkodowanie powinno w locie zmienia¢ strumien kamery dostosowujac
rozdzielczo$¢ automatycznie, do jakosci facza. W przypadku pauzy system powinien
pozwoli¢ wyswietli¢ obraz w natywnej rozdzielczosci.

* Opcjonalny interkom foniczny

Funkcje harmonogramu

* Mozliwo$¢ zdefiniowania 10 harmonogramdéw zapisu z uwzglednieniem dni
wolnych i wytaczonych z harmonogramu,

* Nieograniczona ilo$¢ harmonograméw zadan z uwzglednieniem dni wolnych, dni
wylaczonych i powtérzen harmonogramu,

* Minimalny i maksymalny czas zapisu definiowany oddzielnie dla kazdej z kamer,
* Mozliwo$¢ ustawienia czestotliwosci od§wiezania i jako$ci obrazu osobno dla
kazdej kamery i nagrania przy podgladzie obrazu biezacego, normalnym zapisie,
zapisie po wykryciu ruchu i zapisie alarmowym.

Obstuga zdarzen

* Funkcja listy zdarzen dla urzadzen (np. zanik sygnatu wizyjnego), zdarzen
systemowych (np. brak wolnego miejsca na dysku), zdarzen w sieci komputerowe;j
(np. duzy ruch w sieci), zdarzen w systemach wspdipracujacych, zdarzen
dotyczacych uzytkownika (np. nieudane logowanie) lub harmonogramu (np. kazdy
wtorek o 10:15), itp.,

* Funkcja zdarzef ztozonych (taczenie zdarzen za pomoca wyrazen boolowskich),
* Funkcja powielania zdarzen umozliwiajaca ich oddzielng obstuge,

* Funkcja przypisywania zdarzenia grupom uzytkownikéw,




* Generowanie alarméw w zaleznosci od harmonogramu,
* Logowanie zdarzen w zaleznosci od harmonogramu,

* Wywotlywanie skryptu polecen przy wystapieniu zdarzenia, uzaleznione od
harmonogramu.

Obstuga alarméw

* Mozliwo$¢ uruchomienia zapisu obrazu z dowolnej kamery przy wystgpieniu
alarmu,

* 100 priorytetéw alarmu,

* Mozliwo$¢ wy$wietlania automatycznego ,,wyskakujacego okienka” przy
wystgpieniu alarmu,

* Wys$wietlanie alarméw w osobnym oknie,

* Mozliwo$¢ wySwietlenia wielu okien z obrazem biezacym lub odtwarzanym,
mapami lokalizacji, dokumentami lub stronami WWW w okres$lonej kolejnosci,
poczawszy od alarméw o najwyzszym priorytecie,

* Mozliwo$¢ odtwarzania pliku dzwigkowego dla kazdego z alarméw,

¢ Praca z instrukcjami dla uzytkownikéw i komentarzami,

* Funkcja powiadamiania o alarmie poczta elektroniczng lub za pomoca wiadomosci
SMS,

* Wys$wietlanie alarmu na $cianach monitoréw
* Opcje automatycznego resetowania alarmu w zaleznosci od czasu lub statusu.
* Wspétpraca z mechanizmem inteligentnej analizy obrazu w kamerach.

Zarzadzanie
uzytkownikami

* Kompatybilno$¢ z funkcja LDAP umozliwiajaca integracje z korporacyjnymi
systemami zarzadzania uzytkownikami, w rodzaju Microsoft Active Directory™ ,

* Oddzielna kontrola dostgpu do zasobéw dla kazdej z grup uzytkownikéw,

* Mozliwo$¢ dostosowania drzewa logicznego dla kazdej z grup uzytkownikéw — dla
uzytkownikéw widoczne s3 jedynie te urzadzenia, do ktérych posiadaja dostep,

* Mozliwos$¢ definiowania uprawnien uzytkownikéw dotyczacych zabezpieczania,
usuwania, eksportowania i wydruku obrazu,

* Mozliwo$¢ definiowania uprawnien uzytkownikéw do pliku rejestru,

* Mozliwo$¢ przydzielania poszczegdlnym grupom uzytkownikéw uprawnien do
obstugi poszczegdlnych kamer w zakresie dostgpu do obrazu biezacego, odtwarzania
obrazu lub dzwigku, wy$wietlania metadanych lub sterowania kamera PTZ,

* Logowanie z podwdjng autoryzacja — przyznawanie specjalnych przywilejow i
priorytetéw przy logowaniu do systemu przez dwéch uzytkownikéw jednocze$nie.

Monitorowanie stanu
systemu

* Funkcje monitorowania stanu calego systemu obejmujace kamery, komputery,
oprogramowanie i urzadzenia sieciowe,

* Mozliwo$¢ monitorowania stanu urzadzen sieciowych i urzadzen innych
producentéw z wykorzystaniem protokotéw SNMP,

Funkcje dostosowania
systemu i interfejséw

* obstuga trybu unicast — minimum 5 symultaniczncych potaczen stacji graficznych z
kamera,

* obstuga trybu multicast — minimum 50 symultaniczncych potaczen stacji
graficznych z kamera

* Mozliwo$¢ sterowania catoscia funkcji systemu za pomocg niestandardowych
skryptéw polecen (Custom Command Scripts),

* Wewngtrzny edytor skryptéw polecen z obstuga jezykéw C# oraz Visual Basic
Net,

* Mozliwo$¢ wyzwalania zdarzen i przesytania metadanych przez zewngtrzne
oprogramowanie za pomocg funkcji "Wirtualnych Wejs¢"

* Funkcja wej$¢ wirtualnych moze wykorzystywa¢ dowolny jezyk programowania
platformy NET (C#, JScript, itp.) lub jezyki programowania typu COM (C++,
Visual Basic, itd.),

* Mozliwo$¢ sterowania wirtualng krosownica przez inne systemy poprzez polecenia
ktére moga by¢ przesytane taczem RS-232

* mozliwos$¢ dodania klienta mobilnego systemu
» Kompatybilno$¢ z cyfrowymi modutami we / wy Advantech serii ADAM-6000.




Montaz systemu kontroli dostepu
Elementy systemu kontroli dostepu instalowa¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi w
projekcie.

Montaz instalacji teletechnicznej

Instalacja okablowania strukturalnego

Wymagania ogolne

Wymaga sie, aby producent systemu okablowania strukturalnego spetniat wymagania
jakosciowe potwierdzone certyfikatem np. ISO 9001:2008 zarbwno w zakresie
dziatalnosci handlowej jak i produkcyjnej.

Wszystkie komponenty muszg charakteryzowac sie petng zgodnoscig ze specyfikacja
dla kategori 6 (zgodnie 'z normg PN-EN 50173-1: 2011, oraz
ISO 11801 2nd edition: 2002 Amd 2 2010). Zgodnos¢ parametrow modutdw gniazd z
obowigzujgcymi normami dla minimum kategorii 6 musi odpowiada¢ wymaganiom
normy miedzynarodowej, tj. ISO/IEC 11801:2011 oraz europejskiej tj. EN 50173-1 i
fakt ten na etapie oferty musi zostaC potwierdzony poprzez przedstawienie
certyfikatbw wydanych przez akredytowane (akredytacja typu AC), niezalezne,
notyfikowane laboratoria. Zgodnos¢ parametrow kabla instalacyjnego z
obowigzujgcymi normami minimum kategorii 6 musi odpowiada¢ wymaganiom normy
miedzynarodowej, tj. ISO/IEC 11801:2011 i by¢ na etapie oferty potwierdzona poprzez
przedstawienie certyfikatbw wydanych przez akredytowane (akredytacja typu AC),
niezalezne, notyfikowane laboratoria. Nalezy zapewni¢ réwniez certyfikat z
niezaleznego laboratorium posiadajgcego akredytacje typu AC, potwierdzajgcy
zgodnos¢ tagcza klasy 6 z normg ISO/IEC 11801 Ed.2.2 (2011-06) oraz EN 50173-1
(2011-09) w zakresie testu tgcza 2 konektorowego Permanent Link.

W celu optycznej identyfikacji wymaga sie, aby wszystkie elementy okablowania (w
szczegoblnosci: panele krosowe, gniazda, kable, kable krosowe, ptyty czotowe gniazd,
prowadnice kablowe) byly oznaczone takim samym logiem systemu lub nazwg tego
samego producenta. System okablowania strukturalnego musi obejmowa¢ kompletne
rozwigzanie dla techniki miedzianej, Swiattowodowej, telekomunikacyjnej oraz szaf
teleinformatycznych wraz z osprzetem. Wszystkie powyzsze elementy muszag
stanowi¢ jeden i petny system okablowania i pochodzi¢ z jednorodnej oferty handlowe;j
od jednego producenta. Elementy systemu okablowania powinny szczegélnie byc¢
nastawione na uniwersalnosé, skalowalnos$¢, tatwos¢ w montazu oraz prostote i
przejrzystosc catosci rozwigzan.

Zastosowanie rozwigzan jednego producenta dla sieci LAN musi by¢ w takim stopniu
w jakim pozwoli to na uzyskanie min. 25 letniej gwarancji systemowej oraz zapewni
dopasowanie i kompatybilno$¢ elektromagnetyczng wszystkich elementéw systemu
okablowania strukturalnego. Wykonawca autoryzujgcy system okablowania
strukturalnego musi posiada¢ uprawnienia do objecia zainstalowanego systemu co
najmniej 25-letnig systemowg gwarancjg niezawodnosci, udzielang przez producenta
okablowania.

Wymagania szczego6towe

- llos¢ i lokalizacje stanowisk roboczych przyjeto na podstawie aktualnych dla daty
wykonywania dokumentaciji i projektu aranzacji wnetrz;

- w przypadku zmiany tej koncepcji, ostateczna i precyzyjna lokalizacja gniazd
logicznych powinna by¢ ustalona miedzy Uzytkownikiem, a Wykonawcg w trakcie
realizacji;



- wszystkie elementy pasywne (miedziane i Swiattowodowe, kable instalacyjne,
panele, gniazda, kable krosowe), sktadajgce sie na okablowanie strukturalne muszag
by¢ trwale oznaczone nazwg lub znakiem firmowym producenta i pochodzi¢ z
jednolitej oferty reprezentujgcej kompletny system w takim zakresie, aby zostaty
spetnione warunki niezbedne do uzyskania bezpfatnego certyfikatu gwarancyjnego
w/w producenta;

- maksymalna dlugos¢ kabla instalacyjnego w tgczu statym (od punktu
dystrybucyjnego do gniazda korncowego) nie moze przekroczy¢ 90 metréw;

- projekt wymaga zastosowania kabla poziomego o wyzszej niz opisana wydajnosci,
celem zapewnienia Uzytkownikowi zapasu transmisyjnego dla nowych ustug i
standardow transmisyjnych;

- Wszystkie komponenty powinny charakteryzowa¢ sie petng zgodnoscig ze
specyfikacjg dla minimum kategorii 6 (zgodnie z normg PN-EN 50173-1: 2011, oraz
ISO 11801 2nd edition: 2002 Amd 2 2010);

- Zgodno$¢ parametrow modutdw gniazd z obowigzujgcymi normami minimum
kategorii 6, musi odpowiada¢ wymaganiom Normy miedzynarodowej, tj. ISO/IEC
11801:2011 oraz europejskiej tj. EN 50173-1 i by¢ na etapie oferty potwierdzona
poprzez przedstawienie certyfikatow wydanych przez akredytowane niezalezne
laboratoria (np. GHMT, 3P, Delta) potwierdzajgce zgodnos¢ systemu/komponentu z
wymaganiami Normy miedzynarodowej, tj. ISO/IEC 11801:2011. W przypadku
dokumentow wystawionych przez inne niz wskazane akredytowane laboratoria
certyfikujgce, wymagane jest posiadanie przez tg instytucje akredytacje typu AC (lub
rownowaznej) jednostki nadrzednej w danym kraju (np. w Polsce jednostka nadrzedna
to Polskie Centrum Akredytacji);

- Skretka teleinformatyczna musi posiada¢ minimum jeden certyfikat niezaleznego
instytutu badawczego (GHMT, 3P, DELTA) w zgodnosci z normami {ISO/IEC 11801
ED.2.2((2011-06)), IEC 61156-5 Ed.2.1 (2012-12) dla potwierdzenia spetniania
parametréw.

- Modut RJ45 Keystone JACK musi posiada¢ minimum dwa certyfikaty dwdch
niezaleznych instytutow badawczych (GHMT, 3P, DELTA) w zgodnosci z normami
{ISO/IEC 11801 ED.2.2((2011-06)), EN 50173-1((2011-11)), ANSI/TIA-568-C.2
((2009-08))} dla potwierdzenia spetniania parametréw.

- Wydajnos¢ systemu okablowania (Permament Link) musi by¢ potwierdzona
certyfikatem przynajmniej jednego niezaleznego akredytowanego laboratorium, np.,
GHMT, DELTA, itp.; certyfikaty muszg obejmowac¢ wszystkie aktualne normy
okablowania normami {ISO/IEC 11801 ED.2.2((2011-06)), EN 50173-1((2011-09)),
ANSI/TIA-568-C.2 ((2009-08))} .

Wymog posiadania powyzszych certyfikatow jest uzasadniony z punktu widzenia
gwarancji jakosci i powtarzalnosci najwyzszych parametrow komponentow i catego
systemu.

- System okablowania strukturalnego powinien by¢ objety 25 letnig gwarancjg
systemowg wystawiang przez producenta (gwarancja na szafy minimum 5 lat).

- Producent systemu okablowania musi posiadac certyfikat jako$ci EN ISO 9001:2008
w zakresie dziatalnosci handlowej i produkcyjnej.

Minimalne Parametry techniczne gtdbwnych elementéw systemu

Szafa serwerowa/dystrybucyjna — wymagana konstrukcja szafy standard

- Rama spawana z profili stalowych gr. 1,5 mm wzmocniona o dodatkowy raster o
nosnosci 1000/600 kg, przystosowana do ustawienia na nézkach poziomujgcych lub



montowana na cokole. Obrzeze dachu posiada perforacje dla bardziej wydolnej
wentylacji szafy. W dachu i podstawie sg po dwa otwory 8U pod zainstalowanie paneli
wentylacyjnych oraz po dwa otwory 2U szer. 450 mm do wprowadzenia kabli;
- Drzwi przednie perforowane z mozliwo$cia montazu prawo i lewostronnego i
zamkiem trzypunktowym z klamkg, zamontowane na zawiasach umozliwiajgcych
otwarcie drzwi o 180°. Sciana tylna z blachy stalowej gr. 1 mm, mozliwo$¢
zamontowania drzwi przednich w tylnej czesci szaf;
- Sciany boczne z blachy stalowej gr. 1 mm, zdejmowane, mocowane przy pomocy
dwéch zamkdéw jednopunktowych.

Wymaga sie aby wszystkie szafy byty jednego producenta.

Produkcja szaf musi odbywac¢ sie zgodnie z systemami jakosci 1ISO9001 oraz ISO
14001;

Producent szaf musi spethia¢ wymagania dotyczgce normy jakosci w spawalnictwie
DIN EN ISO 3834 poprzez posiadanie waznego certyfikatu potwierdzajgcego petne
wymagania (poziom drugi): DIN EN ISO 3834-2.
Odpowiednie potwierdzenia muszg by¢ zatgczone do oferty.

Ekranowany Modut RJ45 kategorii 6

Minimalne parametry produktu

Modut RJ45 musi by¢ wykonany w standardzie Keystone Jack co pozwala na ich
montaz, w kazdym dostepnym osprzecie, modut RJ45 powinien zapewnic
uniwersalno$¢ rozwigzania (taki sam modut po stronie gniazda i po stronie panelu
krosowego modularnego).
Modut RJ45 musi posiada¢ mozliwos¢ zrobienia zaréwno beznarzedziowego,
narzedziowego oraz wielokrotnego uzytku - pozwala¢ na demontaz z kabla
skretkowego a nastepnie powtorne zaterminowanie.
TYP modutu RJ45 musi by¢ taki sam dla wszystkich mozliwych w danym systemie
kategorii (kat5, kat6, kat6A) i technologii (ekranowanej i nieekranowanej) — (Jeden
standard, jeden typ dla rozwigzania nieekranowanego i ekranowanego bez wzgledu

na kategorie).
Modut RJ45 musi posiada¢ kolorystyczne wyrdznienia kategorii dla ktorej jest
dedykowany.

Modut RJ45 musi posiadac¢ trwate oznaczenie kategorii dla ktérej jest dedykowany,
logo producenta i logo systemu.

Modut RJ45 Keystone JACK musi posiada¢ co najmniej jeden certyfikat niezaleznego
instytutu badawczego (GHMT, 3P, DELTA) w zgodnosci z normami {ISO/IEC 11801
ED.2.2((2011-06)), EN 50173-1((2011-09)), ANSI/TIA-568-C.2 ((2009-08))} dla
potwierdzenia spetniania parametrow.

Przynajmniej jeden z certyfikatdw musi potwierdzaé spetnianie nastepujgcych norm i
standardéw: IEC 60603-7-5:2010, IEC 60512-27-100, IEC 60512-99-001, potwierdzaé
spetnienie procedury badawczej RE-EMBEDDED oraz potwierdza¢ kompatybilnosc¢ z
transmisjg Power over Ethernet Plus (POE+).

Modut RJ45 Keystone JACK musi posiada¢ kolorowg etykiete wskazujaca
rozprowadzenie zyt skretki w ztgczach IDC wg schematu T568A lub T568B. Podczas
instalacji nalezy zastosowac¢ schemat T568B.

Adapter kgtowy 2xRJ45 (45/45)

Punkt logiczny nalezy zbudowac¢ w oparciu o ptyte czotowg kgtowa. Ptyta czotowa ma
posiada¢ klapki/ostonki przeciwkurzowe oraz (w celach opisowych) w gbrnej czesci,
widocznej dla uzytkownika, pole pozwalajgce na wprowadzenie opisu kazdego modutu
gniazda (numeracji portu) — przy czym opisy muszg by¢é zabezpieczone
przezroczystymi pokrywami (chronigcymi przed zamazaniem lub zabrudzeniem). Ptyta



czotowa ma by¢ zgodna ze standardem uchwytu typu Mosaic (45x45mm), celem jak
najwiekszej uniwersalnosci i mozliwosci adaptacji do dowolnego systemu i linii
wzorniczej osprzetu elektroinstalacyjnego dowolnego producenta.

Zastosowanie adaptera kgtowego wymusza prawidtowe utozenie kabla skretkowego w
puszce pod lub natynkowej w postaci tagodnego wyprowadzenia skretki w gore bez
koniecznosci nadmiernego zatamania, ktére moze spowodowac pogorszenie lub
utrate prawidtowych parametrdéw transmisyjnych.

Kabel instalacyjny kategorii 6 U/FTP

Okablowanie miedziane ma by¢ prowadzone 4-parowym ekranowanym kablem typu
U/FTP kat.6 (wymagane oznaczenie na kablu). Kable wykonane w technologii
trudnopalnej (LSZH — Low Smog Zero Halogen); FRNC (ang. Flame Retardant Non
Corrosive), zgodnie z normg IEC 60754-2.

Kabel musi posiada¢ trwate rozrdznienie kolorystyczne dedykowane dla kategorii.

Na kablu musi by¢ naniesiony (na catej dtugosci) indeks producenta, doktadny opis
kategorii oraz sposobu ekranowania lub braku (X/XTP) oraz NVP.

Skretka teleinformatyczna musi posiada¢ minimum jeden certyfikat niezaleznego
instytutu badawczego (GHMT, 3P, DELTA) w zgodnosci z normami {ISO/IEC 11801
ED.2.2((2011-06)), EN 50173-1:2011, IEC 61156-5 Ed.2.1, EN 50288-5-1:2013,
ANSI/TIA 568-C.2, IEC 60332-1, IEC 61034-2.AMD1, IEC 60754-2, EMC 9 dla
potwierdzenia spetniania parametrow.

Instalacja ma by¢ poprowadzona ekranowanym kablem konstrukcji U/FTP z ostong
zewnetrzng trudnopalng (FRNC). Ekran takiego kabla ma by¢ zrealizowany:

w postaci jednostronnie laminowanej folii aluminiowej AL/PET. W kablu powinny by¢
cztery tasmy ekranujgce. Kazda z nich powinna obejmowac jedng pare, tak aby kazdej
z nich zapewni¢ petne ekranowanie wzgledem trzech sgsiednich (w celu redukcji
oddziatywan miedzy parami).

Taka konstrukcja pozwala osiggng¢ najwyzsze parametry transmisyjne, zmniejszenie
przestuchu NEXT i PSNEXT oraz zmniejszy¢ poziom zaktocehn od kabla. Pozwala
takze w duzym stopniu poprawi¢ odpornos¢ na zaktocenia zarbwno wysokich, jak i
niskich czestotliwosci. Kabel musi spetniaCc wymagania stawiane komponentom przez
najnowsze obowigzujgce specyfikacje.

Charakterystyka kabla ma uwzglednia¢é odpowiedni margines pracy, tj. pozytywne
parametry transmisyjne do min. 455MHz dla kabla kat.6.

WYMAGANE PARAMETRY KABLA TELEINFORMATYCZNEGO
Opis konstrukcji:

Opis: Kabel U/FTP 455 MHz

Zgodnosé z normami: EN 50173-1, ISO/IEC 11801:2002 wyd. II, ISO/IEC 61156-5:2002,
EN 50288-5-1, TIA/EIA 568-B.2 (parametry kategorii 6),
IEC 60332-1, IEC 60754-2; IEC 61034

Srednica przewodnika: drut 23 AWG (@ 0,56 mm)
Liczba par kabla 4 (8 przewodow)
Srednica zewnetrzna kabla 6,5 mm

Minimalny promien giecia 26mm

Waga 48,0 kg/km



Temperatura pracy
Temperatura podczas instalacji
Ostona zewnetrzna:
Ekranowanie par:

Ogdlny ekran:

Charakterystyka elektryczna —

-20°C do +602C

02C do +50°C

LSHF, kolor niebieski
laminowana folia aluminiowa

brak

wartosci typowe:

Pasmo przenoszenia (robocze)

455MHz

Pasmo przenoszenia max.

500MHz

Impedancja 1-100 MHz: 100 5 Ohm

NVP 75%

Opédinienie 500ns/100m
Ttumienie: 41,6dB przy 455MHz;

NEXT

85dB przy 455MHz

PSNEXT

82dB przy 455MHz,

PSELFEXT

38dB przy 455MHz;

RL:

22dB przy 455MHz,

ACR:

43dB przy 455MHz

Rezystancja izolacji

5 GOhm min. /km

Rezystancja przewodnika

145 Ohm max. /km

Pojemno$é wzajemna

45 nF/km dla 800 Hz

Ttumienie sprzezeniowe

>55dB

Modularny PANEL KROSOWY 24xRJ45 1U

Kable nalezy zakonczy¢ na 19", modularnym na 24xRJ45, ekranowany, 1U, czarny,
na moduty Keystone, ekranowane, Kat.6A; Pozwalajg na montaz modutow
ekranowanych i nieekranowanych od kategorii 5e do 7A oraz adapteréw
Swiattowodowych lub gniazd/insertéw typu F (rozwigzanie otwarte niezalezne od
kategorii, technologii, rodzaju ustugi/aplikacji), co pozwala uzyska¢ zwiekszone
upakowanie ztgcz w szafie RACK w szczegdélnosci zastosowania pojedynczych
potgczen sSwiattowodowych (producent musi posiada¢ kable sSwiattowodowe z
fabrycznie zarobionymi ztgczami sSwiattowodowymi o dolnym interfejsie). Panele
krosowe muszg posiadac trwate oznaczenie logo producenta i logo systemu oraz pole
opisowe. Panel musi posiadaé zintegrowana pétke kablowg umozliwiajgcg
przymocowanie kabli za pomocg opasek. Metalowa konstrukcja zapewnia
galwaniczne potgczenie z ekranami modutbw oraz posiada¢ przewdd uziemienia.
Kolor czarny RAL 9005.

Poziomy organizator kabli 1U 19" BKT z tworzywa sztucznego o podwyzszonej
elastycznosci

W celu zapewnienia uzytkownikowi komfortowego dostepu do kazdego tgcza tak, aby
mégt w petni zapanowa¢ nad wszystkimi elementami catego pasywnego systemu
okablowania oraz zachowac porzadek utozenia kabli nawet w trakcie reorganizaciji,
ktbre sg czescig uzytkowania sieci, projekt uwzglednia zastosowanie dodatkowych



elementbw organizacyjnych. Zastosowane elementy prowadzace, gwarantujg
minimalny promien zagiecia zainstalowanych kabli potgczeniowych (miedzianych lub
Swiattowodowych), zas kgtowa konstrukcja naroznych prowadnic redukuje naprezenia
kabli i ich zageszczenie oraz pozwala na lepsze zarzadzanie kablami z
uwzglednieniem prowadzenia kabli krosowych. Powoduje to, ze mozna znacznie
ograniczy¢ potrzebe stosowania wieszakOow i organizatorow poziomych (ktére
zabierajg wysoko$¢ montazowg ,U” w szafie), a tym samym znaczgco podniesc
pojemnos¢ i gestos¢ potgczen w punkcie dystrybucyjnym.

Uniwersalny kabel optyczny 24 wtbknowy jednomodowy, wtbkno OS2, G652D

Okablowanie szkieletowe $wiattowodowe taczgce punkty dystrybucyjne jest
zrealizowane kablem Swiattowodowym jednomodowym (24 witdknowy kabel
Swiattowodowy w ostonie trudnopalnej typu LSZH z widknami jednomodowymi o
rdzeniu 9/125um). Aby zapewni¢ mozliwo$¢ przesytania nie tylko aktualnie
stosowanych protokotow transmisyjnych, ale réwniez dtugi okres dziatania sieci z
odpowiednim zapasem pasma przenoszenia jako medium transmisyjne nalezy
zastosowac¢ kabel swiattowodowy jednomodowy 9/125um z widknami kategorii OS2
zalecanymi do transmisji od 10-100 Gigabitowych.
Wibdkna Swiattowodowe E9 OS2 z zerowym pikiem wodnym 652:
Zgodnos¢ z normami:

* |EC 60793-2-50 Kategoria B.1.3;

* ITU-T Zalecenie normg G.652.Di C, B, A

* |EEE 802.3 — 2002 incl. 802.3ae

* EN50173-1:2007, kat. OS2; takze wymagania OS1 sg spetnione.

e ISO/IEC 11801:2002, kat. OS1

* SO/IEC 24702: 2006, kat. OS2; takze wymagania OS1 sg spetnione.

Ttumiennos¢ kabla z wibknami
* 1310- 1625 nm =<0,39 dB/km
e 1550 nm =<0,25 dB/km
Grupowy wspétczynnik refrakcji
* 1310 nm 1,467
e 1550 nm 1,468
e 1625 nm 1,468

Przetagcznica swiattowodowa wysuwalna 1U/19"

Panel krosowy S$wiattowodowy musi sktada¢ sie z dwdch elementow: szuflady
montazowej i ptyty czotowej wymiennej 1U 12xSC simplex/ MTRJ/ E2000
gwarantujgcej montaz adapterow LC.

Zastosowanie wymiennej ptyty czotowej pozwala na migracje w przysztosci do roznych
typbéw oraz ilosci ztgcz optycznych. Producent musi dysponowaé w swojej ofercie
ptytami pozwalajgcymi na zakonczenie od 12 witdkien do 96 widkien na 1U. Kolor
przetgcznicy musi by¢ zgodny i jednolity z catoscig systemu okablowania w czesSci
miedzianej.

Przetgcznica musi posiada¢ dwie ptaszczyzny wysuwania, 5 wejsC¢ kabla od tytu,
mozliwos¢ instalacji dtawikdw kablowych oraz organizatoréw przednich. Panel ma
zapewni¢ zamontowanie 4 kaset swiattowodowych.



Montaz systemu napadu i wlamania SSWIN
System sygnalizacji wtamania i napadu powinien by¢ oficjalng czescig linii
produktowej wspieranej i rozwijanej przez producenta, zaprojektowanej do uzytku
24/7/365.
Centrala powinna uzywac standardow o} sprawdzonej
i potwierdzonej technologii, bazujacych na otwartych protokotach.
Centrala powinna spetnia¢ ponizsze certyfikaty:
e EN 50131-1 Grade 3
EN 50131-3
EN 50131-6
SES-EM-RL-T2
VdS 2311 Class C
VdS 2344
VvdsS 2110
VvdS 2469
VvdsS 2203
VvdsS 2115
VdS 2252
* AFNOR - NF&A2P Grade 3
System powinien by¢ wysoce skalowalny, aby moc zapewni¢ ochrone od $rednich
do najwiekszych aplikacji oferujac nastepujace wiasciwosci:

Certyfikaty EN 50131-1 Grade 3, AFNOR - NF&A2P Grade 3, SES-EM-RL-T2 i VdS
2311 Class C.

Mozliwos$¢ podtaczenia do 1016 urzadzen uzywajgcych adresowalng technologie
magistrali punktowej. Obstuga do 500 stref. Obstuga do 996 uzytkownikow.
Obstuga do 1500 adreséw. Obstuga do 32 dotykowych klawiatur, ktére oferujg tres¢
w 12 réznych jezykach w zaleznosci od preferencji uzytkownika (DE, EN, FR, NL,
HU, PL, RU, IT, ES, CZ, PT, LV).
Wyposazenie w otwarty interfejs IP, zapewniajacy nastepujace funkcje:
* Integracja z systemami zarzadzajacymi.
* Peten dostep i kontrola nad wszystkimi czesciami systemu.
* Szybka i tatwa integracja poprzez interfejs web (REST, JSON).
* Edytowalny mechanizm powiadamiania alarmowego dla natychmiastowych
powiadomien alarmowych i zmian stanéw.
* Bezposrednie potaczenie do interfejsu centrali bez koniecznosci stosowania
dodatkowej aplikacji.
* Zdalne programowanie przez zfqcze Ethernet (RJ45).
e Obstuga harmonogramoéw do prostej automatyzacji operacji wykonywanych
przez system, miedzy innymi:
* Automatyczne uzbrajanie i rozbrajanie.
e Autoryzacja uzytkownika.
* Funkcja przypisania réznych opcji jezykowych do réznych uzytkownikow.
Parametry przewoddéw dla podtaczenia urzadzen na zewnetrznej magistrali:
e 0.6 mm - 1.0 mm przekroju, rekomendowane 0.8 mm.
Prosty lub skrecony.
Ekranowany lub nieekranowany.
Dtugos¢ magistrali do 1000 m.
Kazde urzadzenie powinno posiada¢ dwa czytelne porty do podigczenia
wejscia i wyjscia magistrali.



Kazde urzadzenie magistralowe powinno by¢ uziemione przez przewdd
magistralowy.

Powinna istnie¢ mozliwos¢ tworzenia gatezi od magistrali za pomocq
dedykowanych modutdéw rozdzielaczy.

Panel gtdwny powinien oferowac:

1500 adreséw.

500 stref.

996 uzytkownikow.

8 nadzorowanych wejs¢ i 1 nadzorowane wejscie antysabotazowe.
programowalne wyjscia przeznaczone np. dla optycznych
i akustycznych urzadzen sygnalizacyjnych Iub dla innych urzadzen
powiadamiajacych.

programowalne wyjscia przekaznikowe i 1 wyjscie zasilania dodatkowego.

2 interfejsy magistrali do podfgczenia do 23 klawiatur i 1 port Ethernet.
Aktualizacja oprogramowania:

Powinna istnie¢ mozliwo$¢ zdalnej aktualizacji oprogramowania poprzez
darmowe oprogramowanie komputerowe.

Raportowanie do stacji monitorujgcej powinno by¢ mozliwe przez:

Ethernet.

GPRS.

Klawiatura powinna istnie¢ mozliwos¢ podfgczenia do 32 klawiatur do systemu.
Klawiatura powinna oferowac:

Ekran dotykowy - 14 cm (5.7 cala) LCD z mozliwosciag dostosowania
jasnosci.

Wskaznik LED:

Zielony LED: Wskazuje komunikacje klawiatury

z systemem.

Z06ity LED: Wskazuje warunek problemu technicznego, jak np. zamaskowanie
czujki, usterka lub zaginiecie urzadzenia w systemie.

Czerwony LED: Domyslne ustawione jako alarm systemowy.

Interfejs graficzny:

16-bitowy.

Rozdzielczos¢ 320 x 240.

Intuicyjne ikony i menu.

Opcje jezykowe, definiowane dla uzytkownika indywidualnie:

DE, EN, FR, NL, HU, PL, RU, IT, ES, CZ, PT, LV.

Uzbrajanie i rozbrajanie catego systemu lub jego czesci.

Jezeli system nie jest gotowy do uzbrojenia, wowczas klawiatura powinna
niezwtocznie pokaza¢ rodzaj problemu. Dodatkowo powinna istnie¢ funkcja
opcjonalnego wymuszonego uzbrojenia.

Konfiguracja uzytkownika:

Dodawanie uzytkownika.

Usuwanie uzytkownika.

Edycja uzytkownika.

Zmiana hasta.

Wbudowany przetgcznik atysabotazowy.

Blok zaciskow ztacz przytwierdzony do podstawy montazowej.

Struktura menu powinna by¢ dostosowana do poziomu autoryzacji réznych
uzytkownikéw.

Poziom gtosnosci i jasnosci powinny by¢ indywidualnie dostosowywalne.

Aktualizacja oprogramowania:



Powinna istnie¢ mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania wszystkich klawiatur
w systemie jednorazowo za posrednictwem darmowego oprogramowania
komputerowego.

Modut magistrali punktowej. System sygnalizacji wtamania i napadu powinien
obstugiwa¢ do 8 modutéw magistrali punktowej. Kazdy modut powinien wspierac¢ do
127 urzadzen peryferyjnych skonfigurowanych do pracy w petli lub dwdch gatezi.
Modut rozszerzen powinien obstugiwac nastepujace funkcije:

Podtaczenie jednej lokalnej sieci bezpieczenstwa obstugujacej konfiguracje
petli lub dwdch gatezi, obcigzalnej maksymalnie do 300 mA.

Obstuga do 127 urzadzen na lokalnej sieci bezpieczenstwa podtgczonych w
petle lub dwie gatezie.

Obstuga 2 wyjsc¢ zasilania dodatkowego (500mA kazde).

Zapewnienie redundancji dzieki konfiguracji petli.

Automatyczna adresacja podtaczonych elementow.

Aktualizacja oprogramowania:

Powinna istnie¢ mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania modutu magistrali
petlowej za pomocg zdalnego oprogramowania.

Modut magistrali punktowej powinien obstugiwac:

Czujki ruchu.

Kontaktrony.

Czujki zbicia szkta.

Czujki sejsmiczne.

Przyciski napadowe.

Urzadzenia uzbrajajace i blokujace.

Czujki pozarowe.

Syreny i syganlizatory LED.

Moduty wejs¢ i wyjs¢ obstugujace urzadzenia konwencjonalne.

Integraciji systeméw bezpieczenstwa

System ma mie¢ mozliwos¢ sterowania/nadzorowania:

systemu kontroli dostepu,

systemu sygnalizacja wtamania i napadu,

systemu sygnalizacji pozaru,

systemu nagtosnieniowego,

systemu telewizji dozorowej.

Wizualizacja stanéw systemoéw powinno by¢ realizowana za pomocg map
wektorowych (np. AutoCAD).

System powinien mie¢ dostosowywalny graficzny interfejs operatora/uzytkownika
po przez:

Utworzenie w interfejsie uzytkownika licznikdw pokazujacych ilos¢ urzadzen
we wskazanym stanie np.: wszystkich zablokowanych czujek pozarowych
badz wszystkich otwartych na state przej$¢ kontrolowanych.

Utworzenie dostosowanych komunikatéow alarmowych dla réznych alarmoéow w
réznych strefach.

Operator w momencie wystgpienia alarmu wlamaniowego, otrzyma
komunikat alarmowy z opisem czynnosci, ktére musi wykonaé. Bedzie
rowniez zobligowany wpisa¢ ponizej krotki raport w polu tekstowym, przed
skasowaniem alarmu. Wpisany przez operatora komentarz bedzie w kazdej
chwili mozliwy do odczytania z przegladarki zdarzen systemu integrujacego.



e Oprogramowanie ma réwniez mie¢ mozliwos¢ pracy w architekturze wielu
serwerdw (do 10) wspdtpracujacych ze soba.

Oprogramowanie powinno umozliwia¢ réwniez integracje systemu CCTV. Giéwng
funkcjonalnoscig tej integracji jest korelowanie obrazéw na zywo z dowolnych
kamer, z dowolnymi zdarzeniami (Np. Wyswietlenie operatorowi obrazéw na zywo,
w momencie wystgpienia alarmu pozarowego, wtamania lub wywazenia drzwi itp.).

Oprogramowanie powinno réwniez automatycznie zamykaé obrazy z kamer
powigzanych ze zdarzeniem, ktére zostato kasowane (np. w momencie wystgpienia
alarmu wfamaniowego, system integrujgcy wyswietla obrazy live z kamer
powigzanych z tych miejscem. Gdy operator obstuzy dany alarm i go usunie,
system integrujacy powinien réwniez zamkngé obrazy z kamer powigzane z tym
zdarzeniem).

Oprogramowanie powinno umozliwia¢ wizualizowanie standéw urzadzen w systemie
SSP takich jak: pozar I stopnia, pozar II stopnia, alarm do weryfikacji, uszkodzenie
czujki, stopien zabrudzenia czujki (czujka ok, czujka lekko zabrudzona, czujka
mocnho zabrudzona), zablokowanie.

Oprogramowanie powinno umozliwia¢ wizualizowanie stanéw urzadzen w systemie
SSWiIN takich jak: strefa gotowa do zazbrojenia, strefa niegotowa do zazbrojenia,
strefa zazbrojona, strefa nie zazbrojona, czujka w alarmie, usterka.

Oprogramowanie powinno umozliwia¢ rowniez sterowanie urzgdzeniami w systemie
SSWIN jak np.: zazbrojenie/ rozbrojenie strefy, aktywacja/ dezaktywacja
przekaznika, aktywacja/ dezaktywacja wyjscia typu OC.

6.1 Budowa instalacji elektrycznych zewnetrznych i wewnetrznych

Budowe zewnetrznej i wewnetrznej instalacji elektrycznej nalezy wykonywa¢ zgodnie z
dokumentacjg techniczng, jezeli taka zostata opracowana , specyfikacjg techniczng wykonania
i odbioru robdét, przedmiarem rob6t, w oparciu o obowigzujgce przepisy i normy oraz zgodnie z
przepisami bezpieczenstwa i higieny pracy.
Przy wykonywaniu instalacji elektrycznych wnetrzowych, bez wzgledu na rodzaj i sposob ich
montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce roboty podstawowe:
- trasowanie,

montaz konstrukcji wsporczych i uchwytow,

przejscia przez sciany i stropy,

montaz sprzetu i osprzetu,

uktadanie i taczenie przewodow,

uktadanie kabli

podejscia do odbiornikow,

przytaczanie odbiornikéw,

ochrona przed porazeniem prgdem elektrycznym.

6.2 Trasowanie

Trasa instalacji elektrycznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i
urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidtowej konserwacji oraz
remontéw. Powinna przebiegac w liniach poziomych i pionowych.



6.3 Montaz konstrukcji wsporczych i uchwytéw

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji elektrycznych, bez
wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢é zamocowane do podtoza (Scian, stropdw,
elementéw konstrukcyjnych budynkéw itp.) w sposbb trwaty, przy pomocy typowych
elementow konstrukcyjnych, uwzgledniajgcy warunki technologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowad.

6.4 Ukladanie przewodoéw

Uktadanie przewodéw w rurach

Instalacje w rurach stosuje sie tam, gdzie mogg one by¢ narazone na uszkodzenia
mechaniczne. Rury ochronne uktada sie w wykutych bruzdach o takiej gtebokosci ze
przykrycie ich tynkiem nie spowoduje wypukifo$ci na $Scianach i sufitach. Wcigganie
przewoddéw do rur nalezy wykonywa¢ za pomocg specjalnego osprzetu montazowego, np.
sprezyny instalacyjnej.

Przed przystgpieniem do wciggania przewodow w rury instalacyjne, nalezy sprawdzi¢
prawidtowos¢ wykonanego zamocowania sprzetu i osprzetu, oraz jego przelotowosc¢.
Uktadanie przewodow pod tynkiem

Instalacje podtynkowg nalezy wykona¢ przewodem YDYp, przewody uktada sie w wykutych
bruzdach o takiej gtebokos$ci ze przykrycie ich tynkiem nie spowoduje wypuktosci na $cianach i
sufitach.

6.5 Uktadanie kabli

Kabel nalezy uktadaé w wykopie na gtebokosci 80 cm, na podtozu wyréwnanym, a w
przypadku podtoza kamienistego na 10 centymetrowej podsypce piasku. Po utozeniu kabla w
wykopie nalezy przykry¢ go 10 cm warstwg piasku i 20 cm warstwg ziemi rodzimej, a
nastepnie utozy¢ folie koloru niebieskiego. Ziemie przy zasypywaniu rowu kablowego nalezy
ubija¢ warstwami, co 20cm.
Na kablu nalezy stosowac opaski oznaczeniowe zawierajgce nazwe wiasciciela, typ kabla i rok
utozenia.

6.6 Ukladanie przewodow i potaczen wyréwnawczych.

Budynek wyposazony jest w gtdbwng szyne wyréwnawczg wykonang z bednarki stalowej
ocynkowanej FeZn 30 x 4.ktérg utozono w piwnicy budynku gdzie rédwniez wykonano uziom
szpilkowy ( wartos¢ uziomu R<10Q ). Do gtdbwnego przewodu wyréwnawczego podtgczyé
przewody ochronne PE . przewodzgce obudowy urzadzeh rozdzielczych , metalowe rurociagi,
instalacja cieptej i zimnej wody w lokalach mieszkalnych armatury sanitarne;j.

Przewody ochronne i wyréwnawcze winny by¢é oznaczone barwg zo6itozielong. Wszystkie
potgczenia i przytagczenia przewoddw biorgcych udziat w ochronnie przeciwporazeniowej
winny by¢ wykonane w sposdb trwaty pewny i chronigcy przed korozjg .

PrzejScia przez Sciany i stropy nalezy wykona¢ wg pkt 6.7. ST. taczenie przewodow
wykonywac¢ wg pkt 6.9. ST. Przytgczenia odbiornikédw nalezy wykonywa¢ wg pkt. 6.11. ST.
Ochrone przeciwporazeniowg nalezy wykonywa¢ wg pkt. 6.12 ST.

6.7 Przejscia przez sciany i stropy

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez Sciany i stropy itp. muszg byé
chronione przed uszkodzeniami. PrzejScia nalezy wykonywa¢ w przepustach rurowych,
przejscia pomiedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonane w
sposoOb szczelny, zapewniajgce nie przedostawanie sie wyziewow.

Przejscia przez sciany, ktére stanowig oddzielenia przeciwpozarowe, nalezy wykonywac w
przepustach instalacyjnych o odpornosci ogniowej niemniejszej niz odpornos¢ ogniowa
przegrody.

Obwody instalacji elektrycznych przechodzgce przez podtogi, nalezy chroni¢ do wysokoSci
bezpiecznej, przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako ostony przed uszkodzeniem nalezy
stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych, listwy nascienne itp.



6.8 Montaz sprzetu i osprzetu

Nalezy stosowaé nastepujgcy sprzet i osprzet instalacyjny:

puszki rozgatezne i koncowe,

tgczniki,

gniazda wtyczkowe,

gniazda komputerowe,

rozdzielnie skrzynkowe,

obudowy do osprzetu modutowego,

osprzet modutowy,

zestawy sterujace, lub przyciski.
Przy budowie instalacji elektrycznych nalezy stosowac osprzet spetniajgcy wymagania norm i
przepisoéw [pkt 10].
Sprzet i osprzet instalacyjny nalezy mocowa¢ do podtoza w sposob trwaty, zapewniajgcy
mocne i bezpieczne jego osadzenie. Do mocowania sprzetu i osprzetu mogag stuzyé
konstrukcje wsporcze, przykrecane do podtoza za pomocg kotkdw i srub rozporowych.

6.9 Laczenie przewodow

taczenie przewodéw nalezy wykonywaé w sprzecie, osprzecie instalacyjnym i w odbiornikach.
Przewody musza by¢ utozone swobodnie, nie mogg byé narazone na ciggi i naprezenia. Do
danego zacisku nalezy przytgcza¢ przewody o rodzaju wykonania, przekroju i w liczbie, do
jakiej zacisk ten jest przystosowany. W przypadku, gdy odbiorniki elektryczne maja
wyprowadzone fabrycznie na zewnagtrz przewody, ich przytaczenie do instalacji nalezy
wykona¢ zgodnie z zaleceniami producenta. Zdejmowanie izolacji i oczyszczenie przewodu
nie moze powodowac uszkodzen mechanicznych. Konce przewodow miedzianych z zytami
wielodrutowymi (linka), powinny by¢ zabezpieczone zaprasowanymi tulejkami badz
koncdéwkami kablowymi.

6.10 Podejscia do odbiornikéw

Podejscia instalacji do odbiornikbw nalezy wykonaé w miejscach bezkolizyjnych oraz
bezpiecznych. Do odbiornikbw zainstalowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach,
podejscia nalezy wykonywac przewodami, utozonymi w rurkach, lub listwach nasciennych.

6.11 Przytaczanie odbiornikow

Aparaty i odbiorniki mocowane na state.
Przed przystgpieniem do prac nalezy sprawdzi¢ prawidlowos¢ mocowania i ustawiania
aparatow i odbiornikdw, a w szczegoélnosci sprawdzi¢ zgodnos¢ danych technicznych.
Aparaty i odbiorniki mocowane indywidualnie
Aparaty i odbiorniki nalezy instalowa¢ zgodnie z wytycznymi podanymi przez producenta
urzadzenia.
Miejsca potaczeh zyt przewoddw =z zaciskami odbiornikbw powinny byé doktadnie
oczyszczone. Samo potgczenie musi by¢ wykonane w sposOb pewny pod wzgledem
elektrycznym i mechanicznym, oraz zabezpieczone przed ostabieniem sity docisku i korozja.
Przytaczenia odbiornikbéw dzielimy na 2 rodzaje:

przytaczenia sztywne,

przytaczenia elastyczne.
Przytaczenia sztywne nalezy wykonywac w rurach sztywnych, prowadzonych bezposrednio do
odbiornikbw, oraz przewodami kabelkowymi i kablami. Potgczenia te wykonuje sie do
odbiornikow statych, zamocowanych do podtoza i nie ulegajgcych zadnym przesunigciom.
Przytaczenia elastyczne stosuje sie, gdy odbiorniki sg narazone na drgania lub przystosowane
sg do przesunie¢ i przemieszczenh. Przylgczenia elastyczne nalezy wykonywaé przewodami
izolowanymi wielozytowymi gietkimi.



6.12 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym

Ochrona przeciwporazeniowa obstugi oraz urzadzen i instalacji elektrycznych powinna by¢
realizowana w taki sposOb, aby w przypadku rdéznorodnych uszkodzen i instalacji oraz
btednych dziatan i zachowan ludzi, prowadzgcych do porazenia elektrycznego, nastepowato:
ograniczenie pragdow razeniowych przeptywajacych przez ciato cztowieka do wartosci
nie wiekszych, niz uznawane za bezpieczne w danych warunkach,
ograniczenie czasOw przeptywu pradow razeniowych przez szybkie wytgczenie
uszkodzonych urzgadzeh.

Ochrona przeciwporazeniowa spetniajgca te podstawowe wymagania realizowana jest przez:
uniemozliwienie dotkniecia czesci czynnych pozostajgcych w warunkach normalnej
pracy,
spowodowanie szybkiego wytgczenia uszkodzonych urzadzen (wytgcznie zasilania) w
przypadku uszkodzen wywotujgcych napiecia dotyku na dostepnych czesciach
przewodzacych o wartosci niebezpiecznych dla zdrowia i zycia,
ograniczenie napie¢ dotykowych na dostepnych czesSciach przewodzacych w
przypadku réznorodnych uszkodzen, do wartosci uznawanych w danych warunkach za
dopuszczalne,
jednoczesne zastosowanie dwoéch lub wiecej z podanych srodkéw ochrony.

w zaleznosm od wartosci napie¢ znamionowych zrédet zasilania oraz uktadu sieci rozréznia

sie ochrone przeciwporazeniowg :

- przed dotykiem bezposrednim (ochrone podstawowa),

a) ochrona catkowita : izolacje, pokrywy, ostony,

b) ochrona uzupetniajgca : wytgczniki réznicowoprgdowe,
przed dotykiem posrednim (ochrone dodatkowq),

a) ochrona przez samoczynne wytaczenie zasilania,
urzadzenia ochronne przetezeniowe (bezpieczniki, wytgczniki itp.) w sieciach TN,
urzadzenia roznicowopragdowe w sieciach TN,

b) urzadzenia Il klasy ochronnosci,

6. KONTROLA JAKOSCI.

6.13 Ogodlne zasady kontroli jakosci robét

Ogoblne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST ,Wymagania ogoélne”.

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét przy
budowie wnetrzowych instalacji elektrycznych.

Wykonawca ma obowigzek wykonania petnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
Inspektorowi Nadzoru zgodno$ci dostarczonych materiatbw i realizowanych robdt z
dokumentacjg projektowa, przedmiarem robot.

Materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnos¢ z warunkami
podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do uzycia bez
badan.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomic¢ Inspektora Nadzoru o
rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania, Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji
Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej roboty
zanikajgcej, ktérg moze kontynuowaé dopiero po stwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru
zatozonej jakosci.

6.14 Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do rob6t, Wykonawca powinien uzyskac¢ od producentéw zaswiadczenia
o jakosci lub atesty stosowanych materiatow.

Na zgdanie Inspektora Nadzoru, nalezy dokonac testowania sprzetu posiadajgcego mozliwos¢
nastawienia mechanizméw regulacyjnych.



W wyniku badan testujgcych nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru $wiadectwa
cechowania.

6.15 Badania w czasie wykonywania roboét

Badaniom w czasie wykonywania robét powinny podlegac:
Osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze pod kable, przewody, listwy
nascienne, kanaty instalacyjne, itp.
Utozone rury, korytka przed wciggnieciem przewodow.
Osadzone (zamocowane) konstrukcje wsporcze przed zamontowaniem aparatow.
Instalacje przed zatgczeniem napiecia.
Instalacje wtynkowe przed tynkowaniem.
Inne fragmenty instalacji ktére bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia
po zakonczeniu rob6t montazowych.
Przewody i osprzet instalacyjny. Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z
wymaganiami norm przedmiotowych Ilub dokumentéw, wedtug ktdérych zostaty
wykonane, na podstawie atestow, protokotéw odbioru albo innych dokumentow.
Sprawdzenie ciggtosci zyt. Sprawdzenie ciggtosci zyt roboczych i powrotnych oraz
zgodnosci faz nalezy wykonac przy uzyciu przyrzgddw o napieciu nie przekraczajgcym
24V. Wynik sprawdzenia nalezy uznac¢ za dodatni, jezeli poszczegblne zyty nie majg
przerw oraz jesli poszczegolne fazy na obu kohcach linii sg oznaczone identycznie.
Ciagtos¢ przewoddéw ochronnych, w tym potgczen wyrdéwnawczych gtdéwnych i
dodatkowych. Zaleca sie dokonanie proby z uzyciem Zrdédta pradu statego lub
przemiennego o napieciu od 4V do 24V w stanie bez obcigzenia i prgdem co najmnie;j
0,2A.
Rezystancje izolacji nalezy zmierzy¢ pomiedzy:

a) kolejnymi parami przewoddw czynnych,

b) miedzy kazdym przewodem czynnym a ziemia.
Rezystancja izolacji, mierzona przy napieciu probierczym 500V pradu statego jest
zadowalajgca, jezeli jej wartos¢ dla kazdego obwodu przy odtgczonych odbiornikach jest réwna
0,5 MQ. Pomiary nalezy wykona¢ pradem statym. Przyrzad probierczy powinien umozliwiac
zasilanie napieciem probierczym 500V przy obcigzeniu 1mA.
6.4.11 Sprawdzenie stanu ochrony zrealizowanej za pomocg samoczynnego wytgczenia
zasilania.
6.4.12. Skutecznosc¢ srodkéw ochrony przed dotykiem posrednim przez samoczynne wytgczenie
zasilania sprawdza sie w sposob nastepujacy w uktadach sieci TN:
przeprowadzajgc pomiar impedanciji petli zwarciowej. Pomiar impedancji petli zwarciowej nalezy
wykonywac przy czestotliwosci znamionowej obwodu,
sprawdzenie charakterystyk wspotdziatajgcego urzgdzenia ochronnego
(tj. ogledzin nastawienia pradoéw powodujgcych zadziatanie wytgcznikdw i prgdu znamionowego
bezpiecznikbw oraz wykonanie préb urzadzen réznicowoprgdowych),
sprawdzenie biegunowosci. Jezeli przepisy zabraniajg instalowania w przewodzie neutralnym
jednobiegunowych tgcznikdéw, to nalezy skontrolowa¢ biegunowos¢ w celu stwierdzenia, czy
wszystkie te fgczniki sg wigczone jedynie w przewody fazowe,
proby dziatania. Zespoty, tj., rozdzielnice , napedy, urzadzenia sterownicze, blokady, powinny
by¢ poddane prébie dziatania w celu stwierdzenia, czy sga one wiasciwie zmontowane,
nastawione i zainstalowane.

6.16 Badania po wykonaniu robét

W przypadku zadawalajgcych wynikow pomiardw i badan wykonanych przed i w czasie
wykonywania robo6t, na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze wyrazi¢ zgode na
niewykonywanie badan po wykonaniu robaét.



6.17 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inwestorowi kopie raportbw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inwestorowi na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.18 Badania prowadzone przez Inwestora

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inwestor uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatbw u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie
wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inwestor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materiatow i rob6t z wymaganiami ST na podstawie wynikéw badan
dostarczonych przez Wykonawce.

Inwestor moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badah wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to
Inwestor poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych badan, albo oprze sie wytgcznie na wiasnych badaniach przy ocenie
zgodnosci materiatdw i rob6t z dokumentacjg projektowg i ST. W takim przypadku catkowite
koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania prdébek poniesione zostang przez
Wykonawce.

7. OBMIAR ROBOT.

Obmiaru rob6t dokonaé nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualnie dodatkowe
ustalenia, wynikte w czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Jednostkg obmiarowg dla przewodéw i kabli jest metr; dla sprzetu, osprzetu i aparatow jest
sztuka.

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robo6t

Zgodnie ze specyfikacjg ogdlna.

7.2. Zasady okreslania ilosci robo6t i materiatow
Zgodnie ze specyfikacjg og6ing

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt bedag
zaakceptowane przez Inwestora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne swiadectwa
legalizacji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

7.4.Czas przeprowadzenia obmiaru



Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot,
a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie w czasie ich wykonywania, przed ich
zakryciem.

Prace pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposdb
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zalgcznika do ksiegi obmiaréw, ktérego wzér
zostanie uzgodniony z Zamawiajacym.

8. ODBIOR ROBOT.

8.1. Rodzaje odbioréw roboét

W zaleznosci od ustaleh odpowiednich ST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robét ulegajacych zakryciu

Odbiér rob6t ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
roboét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robot ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postepu robét.

Odbioru rob6t dokonuje Inwestor.

Gotowos¢ danej czesci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakosc i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentéw
zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czesciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje Inspektor nadzoru.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona
przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem na pismie
o tym fakcie Zamawiajgcego.



Odbiér ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inwestora zakonczenia robét i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Inwestora przy udziale
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie
przedtozonych dokumentdéw, wynikbw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robét z dokumentacjg projektowg i ST.

W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robo6t uzupetniajgcych i robo6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajgcych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wiekszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, Zamawiajgcy ma prawo dokona¢ potrgcen, pomniejszy¢ o wartosc
wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac¢ nastepujgce dokumenty:

* dokumentacje powykonawczg tj dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami
dokonanymi w trakcie realizacji robot,

* dzienniki budowy i ksiegi obmiarow (oryginaty),

* wyniki pomiardéw kontrolnych oraz badan,

* deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodnie z ST
i ew. PZJ,

* opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i
pomiaréw zatgczonych do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z ST i PZJ,

* rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, o$wietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i
przekazania tych robét wtascicielom urzgdzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzgdzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce bedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

Z czynnosci dokonania odbioru ostatecznego zostanie sporzgdzony protokét odbioru
ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym i rekojmi.
Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbi6r ostateczny robo6t”.

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZANIA° ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH.

Wg czesci ogélnej ST.



10. DOKUMENTY ODNIESIENIA.

Dokumentacja projektowa,

Przedmiar robot,
Kosztorys ofertowy,

Umowa zawarta pomiedzy Zamawiajgcym a Wykonawca,

SSTWIORB.

10.1. Normy i aprobaty techniczne.

Lp. | Nr Tytut
1 PN-EN 50086-1:2001 | Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw -
Czesc¢ 1: Wymagania ogdélne
2 PN-EN 50086-2- Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodoéw -
1:2001 Czesc¢ 2-1: Wymagania szczeg6towe dla systemow rur
instalacyjnych sztywnych
3 PN-EN 50086-2- Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodoéw -
2:2002 Czesc¢ 2-2: Wymagania szczeg6towe dla systemow rur
instalacyjnych gietkich
4 PN-EN 50086-2- Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw -
3:2002 Czesc¢ 2-3: Wymagania szczeg6towe dla systemow rur
instalacyjnych elastycznych
5 PN-EN 50086-2- Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodéw -
4:2002 Czesc¢ 2-4: Wymagania szczeg6towe dla systemow rur
instalacyjnych uktadanych w ziemi
6 PN-IEC 60364-5- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i
52:2002 montaz wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie
7 PN-IEC 60364-5- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Dobor i
523:2001 montaz wyposazenia elektrycznego - Obcigzalno$¢ pragdowa
dtugotrwata przewodow
8 PN-E-05033:1994 Wytyczne do instalacji elektrycznych - Dob6r i montaz
wyposazenia elektrycznego - Oprzewodowanie
9 PN-E-79100:2001 Kable i przewody elektryczne - Pakowanie, przechowywanie i
transport
10 PN-EN 50171:2002 Niezalezne systemy zasilania
(V)
11 PN-EN 61140:2002 Ochrona przed porazeniem pragdem elektrycznym - Wspolne
(V) aspekty instalacji i urzadzen
12 PN-IEC 364-4- Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - Ochrona
481:1994 zapewniajgca bezpieczenstwo - Dobér srodkéw ochrony w
zaleznosci od wptywow zewnetrznych - Wybor srodkow
ochrony przeciwporazeniowej w zaleznosci od wptywow
zewnetrznych
13 PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych — zbiér norm
14
15 PN-91/E-05010 Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach
budowlanych
16 PN-61/E-01002 Przewody elektryczne. Nazwy i okreslenia.
17 PN-76/E-90304 Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powtoce polwinitowej na napiecie znamionowe 0,6/1 kV.
18 PN-65/B-14503 Zaprawy budowlane cementowo-wapienne.
19 PN-80/C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.
20 PN-b0/H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogblnego

zastosowania.




|21 | BN-73/3725-16 | Znakowanie kabli, przewodéw i zyt (analogia).




